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Introduction

Le but de cette these est d’étudier diverses notions de positivité, dans le cadre de la géométrie
algébrique et de la géométrie d’Arakelov, pour un fibré vectoriel sur une variété algébrique pro-
jective, et de développer des applications a I’étude de ’algébricité des sous-schémas formels des
variétés algébriques et du comportement asymptotique des polygones de Harder-Narasimhan.

Hartshorne [53] a démontré que, si X est un schéma formel propre et régulier sur un corps
k et si le sous-schéma de définition Y de V est de dimension > 1, connexe, localement une
intersection complete dans V et dont le fibré normal dans V est ample, alors le degré de
transcendence de k(V)/k est inférieur ou égal & la dimension de V. 1l en déduit que si Y est
une sous-variété fermée d’une variété algébrique X et si V est un sous-schéma formel fermé
de Xy7 alors V est algébrique. La condition d’amplitude de NyV peut étre affaiblie dans le
contexte de la géométrie analytique complexe par la condition de 1-positivité. Dans cette these,
on introduit une condition de positivité, appelée Ps, plus faible que I'amplitude, et on montre
que le résultat d’algébricité de Hartshorne reste vrai lorsque 1’on suppose que Ny V' satisfasse
P3. Dans le cadre de la géométrie algébrique complexe, cette condition est aussi plus faible
que la 1-positivité. La démonstration s’inspire des techniques de “polynoémes auxilliaires” de
I’approximation diophantienne, sous la forme de la méthode des pentes due a J.-B. Bost. En
outre, on développe un critere numérique de la condition Ps qui est la négativité de la limite
d’une suite de pentes maximales, qui définit la pente mazimale asymptotique du dual du fibré
normal Ny V. La démonstration de l'existence de cette limite de pentes maximales repose sur
des variantes du lemme de Fekete sur les suites sous-additives.

Il s’avere que le méme type d’argument, combiné avec des techniques combinatoires, permet
d’établir, dans le cadre de la géométrie algébrique et dans le cadre de la géométie d’Arakelov, la
convergence des polygones de Harder-Narasimhan (normalisés) d’une algebre graduée en fibrés
vectoriels sur une courbe projective et lisse, ou en fibré vectoriels hermitiens sur le spectre
d’un anneaux des entiers algébriques. La limite des polygones est une courbe concave sur [0, 1]
qui est en général non-triviale. La démonstration de la partie arithmétique utilise une nouvelle
majoration de la pente maximale du produit tensoriel de plusieurs fibrés vectoriels hermitiens
établie dans cette these.

L’organisation de cette these est la suivante :

Dans le premier chapitre, on rappelle diverses conventions et définitions, et des résultats
classiques qui seront utilisés par la suite.

On introduit dans le deuxiéme chapitre la condition appelée P; pour un couple (X, F) formé
d’une variété projective X de dimension > 1 sur un corps k, et d’'un O x-module localement libre
de rang fini E : on dit que la condition P3(X, E) est vérifiée, si pour tout Ox -module inversible L
sur X, ou de fagon équivalente pour un O x-module inversible ample L sur X, il existe A > 0 tel
que, pour tout entier d > X\ et tout entier i > \d, l'espace H*(X, S'(EV) ® L®?) est réduit a 0.
Par la dualité de Serre, si X est une courbe algébrique lisse et si le corps k est de caractéristique
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iv Introduction

0, alors la condition Ps est équivalente a 'amplitude de E sur X. En appuyant sur un résultat
di a Hartshorne, qui affirme 1’équivalence de ’amplitude et la p-amplitude d’un fibré vectoriel
sur une courbe projective lisse définie sur un corps de caractéristique p > 0, on démontre
que, dans le cas ou X est une courbe projective lisse sur un corps de caractéristique positive,
Pamplitude de E implique la condition P5(X, E). Dans le cas oit X est de dimension > 1, en
coupant X par des hyperplanes génériques, on montre que 'amplitude de F sur X implique
celle de la restriction de F sur une courbe générique dans X et donc la condition P3(X, E). En
donnant un contre exemple, qui consiste en un produit de deux variétés projectives et un fibré
inversible produit tensoriel externe, on montre que la condition Pj est strictement plus faible
que amplitude. D’autre part, dans le cadre de la géométrie algébrique complexe, on montre
que la condition Pj3 est plus faible que la 1-positivité.

Dans la deuxieéme partie du chapitre, on cherche a étudier la condition de positivité d’un
fibré vectoriel F sur une variété projective X de dimension > 1 dans la situation relative ou est
donné un morphisme projectif et surjectif = de X vers une courbe projective lisse C'. En utilisant
une généralisation du lemme de Fekete sur les suites sous-additives, on démontre que, si L est
Pmax (Tx (L®n))

n >
une limite dans R que l'on note p7 .. (L) et que 'on appelle la pente mazimale asymptotique de
L (relativement a 7). La sur-additivité de p7 .. (L) par rapport a L (pour le produit tensoriel)
nous permet d’étendre la notion de la pente maximale asymptotique pour un fibré inversible
quelconque sur X. Cette pente maximale asymptotique est liée a la positivité de L : on a

un fibré inversible sur X ample relativement a 7, alors la suite ( ) - admet
n>1

Mglax(L) >0= /jr;ax(Lv) <0= PS(X? L)

C’est un critere numérique assurant la condition P3. On donne un exemple du calcul de la
pente maximale asymptotique u7 . (L) en étudiant le cas ot X est un schéma abélien sur C.
Par passage au fibré inversible canonique sur le fibré projectif, on étend la définition de la
pente maximale asymptotique a un fibré vectoriel sur X et on démontre I’analogue du critere
numérique ci-dessus pour la condition Ps.

La derniere partie du chapitre est consacrée aux applications des résultats précédents aux
problemes d’algébricité. On établit 1’énoncé suivant :

Soient X une variété projective sur un corps k et Y une sous-variété fermée lisse de X.
Soit V un sous-schéma formel lisse du complété formel Xy de X le long de Y, admettant Y
comme schéma de définition. Si le fibré normal NyV &Y dans V satisfait a la condition Ps,
alors V est algébrique.

Ce critere d’algébrisation, combiné aux divers criteres assurant la condition Ps, permet
d’améliorer des résultats sur I’étude de la relation entre équivalence formelle et équivalence
étale des germes de plongement de variétés projectives. Plus précisément, si Y est une variété
projective lisse sur_un corps k plongée dans deux variétés lisses X; et Xp qui admet des
voisinages formels X1y et Xoy dans X et X5 isomorphes de sorte que Ny X1y satisfasse a la
condition Ps, alors il existe des voisinage étales de Y dans X; et X5 isomorphes. Ceci renforce
un résultat de Gieseker (valable sous une hypotheése d’amplitude sur le fibré normal), et établit
des versions algébriques du théoréeme de Commichau-Grauert et Hirschowitz (démontrés dans
un cadre analytique).

Le troisiéme chapitre est consacré a ’analogue dans le cadre de la géométrie d’Arakelov,
des définitions et des résultats établis dans le deuxieme chapitre. On montre d’abord que, si
7w Z — Spec Ok est une variété arithmétique et si .Z est un fibré inversible hermitien sur .2~

//Zmax (7T* (y(gm

tel que Lk soit ample sur 2k, alors la suite ( ))) admet une limite 7, ()
n n>1
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dans R. On appelle cette limite la pente mazimale asymptotique arithmétique du fibré inversible
hermitien .. L’application .Z + 17, () est aussi sur-additive par rapport & .Z (pour le
produit tensoriel), donc se prolonge sur ’ensemble des fibrés inversibles hermitiens généraux
sur Z . Par passage au fibré inversible canonique (muni de la métrique de Fubini-Study) on
peut définir la pente maximale asymptotique arithmétique d’un fibré vectoriel hermitien sur
A

On propose comme analogue de P; la condition suivante : on dit qu’'un fibré vectoriel
hermitien E sur 2" est faiblement positif si pour tout fibré inversible hermitien L sur 2" (ou
de fagon équivalente, pour un fibré inversible hermitien L arithmétiquement ample sur 2") il
existe A > 0 tel que pour tout entier d > A et tout entier n > Ad, la norme de la plus petite

section non-nulle de S"E" ® f®d croit exponentiellement par rapport a n. Cette condition
est plus faible que 'amplitude arithmétique de E sur 2, et on a aussi un critére numérique
comme ci-dessous :

st ﬁ?nax(Ev) <0, alors E est faiblement positif.

Dans la derniére partie du chapitre on propose un critere d’algebricité des sous-schémas
formels et on en profite pour démontrer une généralisation d’un théoreme de Borel sur la
rationnalité d’une série formelle :

Soit ¢ un élément dans Z[Ty,--- ,T,] qui définit une fonction méromorphe sur un voisinage
de la boule fermée B(0,R) de C™. Si R > /n, alors ¢ est rationnel.

Apres avoir terminé la rédaction de ce travail et I’avoir soumis comme these, ’auteur a appris
que ce résultat avait été établi antérieurement par Y. André, sous une forme plus générale qui
généralise le théoreme de Borel-Dwork, dans son ouvrage [3], Chapter VIII.

Le quatrieme chapitre peut étre considéré comme un préliminaire a la seconde moitié de
la theése. La notion de la filtration de Harder-Narasimhan, ou de la filtration canonique d’un
fibré vectoriel sur une courbe projective lisse remonte & 'article [51] de Harder et Narasimhan.
Son avatar en géométrie d’Arakelov est introduit par Stuhler [85] et Grayson [42] pour un fibré
vectoriel hermitien sur le spectre d’un anneau des entiers algébriques. Cette filtration, sous sa
forme classique, est indexée par un ensemble fini ordonné, donc est en fait un drapeau du fibré
vectoriel (hermitien) en question. Apparamment cette construction n’a aucune fonctorialité
par rapport au fibré vectoriel (hermitien) considéré, mais on montre dans ce chapitre que,
si on munit les sous-fibrés vectoriels dans ce drapeau de poids convenables, on obtient une
filtration indexée par R en sous-fibrés vectoriels du fibré vectoriel en question, et cette nouvelle
construction est fonctorielle. D’autre part, le foncteur, de la catégorie des fibrés vectoriels
(hermitiens), vers la catégorie des espaces vectoriels sur le corps des fonctions rationnelles sur
le schéma de base, défini par la restriction sur le point générique, préserve le rang. Donc la
filtration de Harder-Narasimhan d’un fibré vectoriel (hermitien) induit par ce foncteur une
R-filtration sur sa fibre générique. On peut donc ramener I’étude des filtrations de Harder-
Narasimhan des fibrés vectoriels (hermitiens) en celle des R-filtrations des espaces vectoriels.

On introduit dans le premier paragraphe la théorie générale des filtrations dans une catégorie
quelconque. On se concentre dans le deuxieme paragraphe a 1’étude des filtrations des espaces
vectoriels sur un corps. La mesure de probabilité et le polygone associés a une R-filtration
sont aussi discutés dans ce paragraphe. Dans le troisieme paragraphe, on propose des axiomes
sur une catégorie exacte pour que le formalisme de filtration de Harder-Narasimhan puisse
s’établir. Enfin dans le dernier paragraphe on donne quelques exemples.

Le cinquiéme chapitre est consacré a la majoration de la pente maximale d’un produit
tensoriel de fibrés vectoriels hermitiens sur Spec Ok que I'on utilisera dans le dernier chapitre
de la these.
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Soit @i)léign une fgmille finie de fibrés vectoriels hermitiens non-nuls sur Spec Ok . Si
onnote F=F,®---® F,, alors

n

i (B) <Y (7imax(B) + log 18 (Ey) ). M

=1

La démonstration repose sur la théorie des invariants. On cherche a majorer le degré d’Ara-
kelov d’un sous-fibré inversible hermitien M de E. Si M est semi-stable pour l'action du
groupe algébrique SL(E; k) X --- x SL(Ey, k), alors la théorie classique des invariants four-
nit une section d’une puissance tensorielle de E), dont la norme est connue; sinon le critére
de Hilbert-Mumford et les résultats de Kempf [61] reformulés par Ramanan-Ramanathan [77]
dans la théorie géométrique des invariants nous ramenent au cas précédent.

C’est dans le dernier chapitre de la these qu’est démontrée la convergence des polygones
de Harder-Narasimhan. Comme remarqué dans le quatrieéme chapitre, si = @, %, est une
algeébre graduée en fibrés vectoriels (resp. fibré vectoriels hermitiens) sur une courbe projec-
tive lisse C' (resp. le spectre d’'un anneau O des entiers algébriques) de corps des fonctions
rationnelles K, alors la filtration de Harder-Narasimhan de chaque 4, induit une R-filtration
sur B, := %, k. Si & est 'une des algebres suivantes :

1) @,,50 m(L®™), ou m: X — C' est un morphisme projectif et surjectif d’une variété projec-
tive sur C et L est un Ox-module inversible ample relativement & 1,

—® . s " - .
2) @,>o (L "), ot m : 2 — Spec Ok est une variété arithmétique, et -Z est un fibré
inversible hermitien sur 2" tel que £ soit ample sur 2%,

alors il existe une fonction f : Zso — Rx>g avec lim f(n)/n = 0 telle que B = @, By,

munie des filtrations induites comme ci-dessus, soit une K-algébre graduée f-quasi-filtrée. En
particulier, la démonstration du cas 2) fait appel & l'inégalité (1) démontrée dans le chapitre
précédent.

Le résultat principal du dernier chapitre est la suivante :

Soient f : Zso — Rsq une fonction telle que ngrfwf(n)/n = 0, K un corps et B =

Eano B, une K-algébre graduée f-quasi-filtrée, integre, de type fini sur K. Si B, et non-nul

ﬂmax(Bn)
n

pour n suffisamment grand et si lim sup < +00, alors les polygones normalisés des

n—-+oo
B,, convergent uniformément vers une courbe concave sur [0,1].

En appuyant sur la normalisation de Noether, on se rameéne au cas ou B est une algebre
symétrique d’un espace vectoriel de rang fini sur K. Ensuit, la construction de mesures discretes
sur des produits d’ensembles de points a coordonnées entieres dans des simplexes dont les mar-
ginales par les projections et I'addition sont équidistribuées nous permet d’obtenir la presque
sur-additivité (par rapport & n) des mesures associées (normalisées) aux B,,. Enfin, une variante
du lemme de Fekete que 'on a utilisée dans le troisieme chapitre pour démontrer ’existence de
la pente maximale asymptotique permet d’obtenir la convergence vague des mesures associées
aux B, et donc la convergence uniforme des polygones associés aux B,,.

Des contre-exemples montrent I'impossibilité de généraliser le résultat ci-dessus au cas ou
B n’est pas integre, ou au cas d’un module gradué quasi-filtré.

Dans le dernier paragraphe, on redémontre le théoreme de convergence pour un module
bigradué, en utilisant la méthode de “séries de Poincaré en deuzr variables’ inspirée par Fal-
tings et Wiistholz [30]. Bien que cette méthode ne soit valable que pour un cas tres restrictif
(bigradué), elle nous permet de calculer explicitement la limite des polygones. En particulier,
lorsque B = K[X, Y] est algebre des polyndmes en deux variables, ott X est Y sont de bidegré
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(1,X) et (1, p), respectivement, avec A < y, alors la courbe limite est px — “Q;Amg. Cela montre
que la limite des polygones est en général non-triviale.
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Chapitre 1

Notations et préliminaires

1.1 Notations

Dans cette these, sauf mention au contraire, tous les anneaux sont supposés étre commutatifs
et uniferes.

Soit k un corps. On appelle variété algébrique sur k tout schéma intégre et de type fini
sur Speck (donc quasi-compact et quasi-séparé sur Speck). On appelle courbe algébrique sur
k toute variété algébrique sur k qui est de dimension 1.

On désigne par pt (resp. pte) Pespace annelé dont Iespace topologique sous-jacent est un
singleton et dont le faisceau d’anneaux structurel est le faisceau constant R (resp. C).

Si U est une partie ouverte de R?, on désigne par OFHf le faisceau des germes de fonctions
lisses a valeurs réelles sur U. C’est une algebre sur le faisceau constant R sur U. La structure
de R-algebre sur OHff détermine un morphisme de (U, O&f) vers pt.

On appelle variété lisse (réelle) tout espace annelé X = (|X|, OYf) sur pt dont 'espace
topologique sous-jacent | X| est paracompact (cf. [39] I1.3.2) et qui est localement isomorphe &
un pt-espace annelé (appelé une carte locale) de la forme (U, OHf) ot U est une partie ouverte
non-vide d’un espace affine R? (on dit que cette carte locale a pour dimension d). On appelle
la dimension de X la borne supérieure des dimensions des cartes locales de X, notée dim X.
Si | X| est connexe, alors toutes les cartes locales de X ont la méme dimension. On dit que X
est équidimensionnelle si toutes les composantes connexes de X ont la méme dimension.

Si V est une partie ouverte de C%, on désigne par O le faisceau des germes de fonctions
analytiques complexes sur V'; c’est une algebre sur C. Si on considére V' comme une partie
ouverte de R?, on peut aussi considérer la R-algebre OHf sur V. Evidemment (V, O3) est un
espace annelé sur ptc.

On appelle variété analytique compleze tout espace annelé X = (|X|, OF) sur pte dont
lespace topologique sous-jacent |X| est paracompact et qui est localement isomorphe & un
ptc-espace annelé (appelé une carte locale) de la forme (V,O%") ol V est une partie ouverte
non-vide d’un espace affine C? (on dit que cette carte locale a pour dimension complexe d). On
appelle la dimension complexe de X la borne supérieure des dimensions des cartes locales de X,
notée dime X. Si | X| est connexe, alors toutes les cartes locales de X ont la méme dimension
complexe. On dit que X est équidimensionnelle si toutes les composantes connexes de X ont
la méme dimension.

Si X est une variété analytique complexe, en recollant les faisceaux d’anneaux O?}H, ol
V' parcourt les cartes locales de X, on obtient un faisceau d’anneaux (’)%H sur | X|, appelé le
faisceau des germes de fonctions lisses sur X. Les sections de Og(iff sont appelées des fonctions
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2 Notations et préliminaires

lisses. C'est une R-algébre. L'espace annelé Xg = (| X|, OUf) est une variété lisse réelle. On
désigne par dimg X sa dimension. On a la relation dimg X = 2dim¢ X. D’autre part, on a un

homomorphisme naturel de C-algebres de O%" vers (’)(;(iifc.

On appelle schéma formel (noethérien et adique) tout espace topologiquement annelé X =
(|%],0x) dont l’espace topologique sous-jacent |X| est quasi-compact et qui est localement
isomorphe au spectre formel d’un anneau noethérien adique (cf. [50] 1.10). Le faisceau d’anneaux
topologiques Ox admet un plus grand idéal de définition Jx ; c’est le seul idéal de définition J
tel que le schéma (usuel) (|X|, Ox/J) soit réduit. Le schéma Xy = (|X|, Ox/Tx) est appelé le
schéma de définition du schéma formel X. Le faisceau d’anneaux sous-jacent a Ox est isomorphe
a la limite projective lim - Ox/J%. Pour tout entier n > 1, X,, = (|X|, Oz /3% est un schéma,
appelé le ni®™e voisinage infinitésimal de Xy dans X. L’espace localement annelé sous-jacent &
X est isomorphe a la limite inductive h_r)nn X, dans la catégorie des espaces localement annelés.

Si X est un schéma noethérien et si Y est un sous-schéma fermé réduit de X défini par
l’idéal cohérent I, on appelle le complété formel de X le long de Y le schéma formel (noethérien

et adique) (Y], lim (Ox/I")]y), noté Xy. Le schéma formel Xy a pour schéma de définition
n

Y. Pour tout entier n > 1, le ni®me voisinage infinitésimal de Y dans )?y est le sous-schéma
fermé de X défini par 'idéal cohérent I™+1.

Soient X un schéma formel noethérien et J un idéal cohérent de Ox. Si on désigne par
19| le support du faisceau d’anneaux Ox/(Jx + J) (c’est un sous-espace topologique fermé de
|X[), I'espace topologiquement annelé ) = (|2, (Ox/J)l|y|) est un schéma formel noethérien,
appelé un sous-schéma formel (fermé) de X. On remarque que ) a pour schéma de définition
|X| si et seulement si J est contenu dans le plus grand idéal de définition Jx de X.

Si p est un nombre premier strictement positif, pour toute algebre A sur I, on désigne
par Fy : A — A Uendomorphisme de Frobenius qui envoie x en zP. Si X : Algy — Ens
est un foncteur de la catégorie des IFp-algebres vers la catégorie des ensembles, on désigne par
Fx : X — X la transformation naturelle de X vers lui-méme qui associe a toute F,-algebre A
I’application

X(Fa) : X(4) — X (4),

ou Fy : A — A est 'endomorphisme de Frobenius. On appelle F'x le morphisme de Frobenius
absolu de X. Si B est une algebre sur F,, et si X = Spec B est le schéma affine défini par B,
alors F'x = Spec Fig. Il n’est généralement pas vrai que le morphisme de Frobenius absolu F'x
soit fini, mais lorsque X est un schéma localement de type fini sur un corps parfait k (& savoir,
Pendomorphisme de Frobenius Fj, : k — k est un automorphisme), le morphisme Fx est fini
et surjectif.

Soit k une extension de [Fp,. Si X : Algr, — Ens est un foncteur, et si ¢ : X — Speck est

un morphisme de fonteurs, on désigne par X () le produit fibré (dans la catégorie des foncteurs
covariants de Alng vers Ens qui s’identifie a la catégorie des préfaisceaux sur SchAffr, — la
catégorie des Fp-schémas affines)

T

X® X

W(p)l O J{(/)

_—
Speck — Speck

Comme Spec Fj, o ¢ = ¢ o Fy, il existe un unique morphisme Fr de X vers X®) tel que le
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diagramme

soit commutatif. Le morphisme Fr est appelé le morphisme de Frobenius relatif. Lorsque k est
un corps parfait, le morphisme 7 : X® — X est un isomorphisme de foncteurs sur Alg]Fp
(attention : ce n’est pas un isomorphisme de k-foncteurs si k # F), et si X est non-vide car
dans ce cas-1a le morphisme () : X(®) — Speck ne satisfait pas o) = @ o ).

1.2 Rappels sur les faisceaux de modules

1.2.1 Torsion dans un module sur un anneau, modules sans torsion

On rappelle dans ce sous-paragraphe quelques notations et résultats concernant les modules
sans torsion sur un anneau commutatif unifere. La référence est [64].

Définition 1.2.1 Soient A un anneau et K son anneau total des fractions (i savoir K = S~1A,
ou S est la partie multiplicative des non-diviseurs de zéro de A). Pour tout A-module M, on
désigne par M, le noyau de ’homomorphisme canonique M — K ® 4 M, appelé le sous-module
de torsion de M. On dit qu'un A-module M est sans torsion si Mo, = 0, i.e., ’homomorphisme
canonique M — K ® 4 M est injectif.

Lemme 1.2.2 Soient A un anneau réduit et a € A. Si pour tout idéal premier minimal p de
A, Uimage canonique de a dans A, est non-nulle, alors a est un non-diviseur de zéro dans A.
La réciproque est vraie lorsque A n’a qu’un nombre fini d’idéaux premiers minimaug.

Démonstration. L’anneau A étant réduit, pour tout idéal premier minimal p, A, est un corps.
Par conséquent, pour tout élément = dans A, I'image canonique de z dans A, est nulle si et
seulement si z € p.

“—" :Si b e A est tel que ab = 0, alors pour tout idéal premier minimal p de A, on a
b € p puisque a & p. Par conséquent, on a b = 0 car A est réduit.

“<=” Soient (p;)1<i<n les idéaux premiers minimaux de A. S’il existe ¢ € {1,--- ,n} tel

n

que a € p;, en choissisant b € (n pj) \ pi, on a ab € ﬂ p; = {0}. Cela est absurde car a est
J#i j=1

un non-diviseur de zéro. m|

Lemme 1.2.3 Soit A un anneau de dimension < 0 — c’est-a-dire, un anneau dont tout idéal
premier est un idéal maximal. On suppose que 'anneau A n’admette qu’un nombre fini d’idéaux
mazimaur (M;)1<i<n. Alors A s’identifie canoniquement a Uanneau produit Am, X -+ X A, .

Démonstration. En effet, on a un homomorphisme canonique ¢ de A vers B = Ay, X+ XA, .
En tant que A-module, B s’identifie canoniquement a Ap, ®- - @ Ay, . Comme A est un anneau
de dimension 0 on a (Am,)m; = 0 pour i # j. En effet, Ay, est un anneau local de dimension
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0, donc son idéal maximal est nilpotent. Si m; est un idéal maximal autre que m;, alors A\ m;
contient un élément dans m;. Donc (Ay;)m, = 0. Par conséquent, pour tout 1 < i < n, ¢,
est un isomorphisme, i.e., ¢ est un isomorphisme de A-modules, et donc un isomorphisme de
A-algebres. m]

Proposition 1.2.4 Soit A un anneau réduit. On suppose que l'anneau A n’admette qu’un
nombre fini d’idéaux premiers minimaux (P;)1<i<n. Alors Uanneau total des fractions de A
s’tdentifie canoniquement a Ap, X -+ X Ay, .

Démonstration. Soit S ’ensemble des non-diviseurs de zéros de A. Comme A est réduit
et n’admet qu’un nombre fini d’idéaux premiers minimaux, il n’a pas d’idéal associé im-
mergé (cf. [19] chap. IV, §2 n°3, Remarque) compte tenu du lemme 1.2.2. Par conséquent,
S =A\(p1U---Up,). Donc S~1A est un anneau de dimension < 0 dont ensemble des idéaux
maximaux est {S~'py, -, S 'p,}. Le lemme 1.2.3 montre que ST'A X 4, x---x A, . O

Proposition 1.2.5 Soient A un anneau et S une partie multiplicative de A. Si on désigne
par K (resp. L) l'anneau total des fraction de A (resp. de ST1A), on a un homomorphisme
canonique injectif de ST'K dans L. Cet homomorphisme devient un isomorphisme lorsque A
et réduit et n’admet qu’un nombre fini d’idéauxr premiers minimauz.

Démonstration. Soient T la partie multiplicative des non-diviseurs de zéro dans A, U la partie
multiplicative des non-diviseurs de zéro de S~ A. Si a est un élément dans T, alor a/1 est dans
U. En effet, si b/s € S est tel que ab/s = 0, alors il existe ¢ € S tel que abt = 0. Comme a
est un non-diviseur de zéro on a bt = 0, i.e., b/s = 0 dans S~'A. Par conséquent, on a un
homomorphisme de S™'T71'A = T-1S~ 1A vers U~'S~'A puisque l'image canonique de T
dans S~!A est contenue dans U. De plus, cet homomorphisme est injectif car U consiste en
des non-diviseurs de zéro de S~ A.

Si A est réduit et n’admet qu'un nombre fini d’idéaux premiers minimaux pi,--- , P, . Alors
K est isomorphe & A,, x --- x A, . Si on suppose que (p;)1<i<k solent les idéaux premiers
minimaux de A ne rencontrant pas S, alors ST'K est isomorphe a A,, x -+ x Ay, . D’autre
part, L est isomorphe & (S71A)g-1,, X -+ X (SilA)S—lpk qui est naturellement isomorphe &
Ap, X - X Ap,. |

Proposition 1.2.6 Soient A un anneau réduit qui n’admet qu’un nombre fini d’idéauz pre-
miers minimauzx, M un A-module. Les trois conditions suivantes sont équivalentes :

1) M est un A-module sans torsion ;

2) pour tout idéal premier p de A, M, est un A,-module sans torsion ;

3) pour tout idéal maximal m de A, My, est un An-module sans torsion.

Démonstration. Soit K I'anneau total des fractions de A. Pour tout idéal premier p de A, K,

est 'anneau total des fractions de Ay, et on a (K ®4 M), = K, ® 4, M,. La proposition résulte
donc du [19] chap. IT §3 n°3 Théoreme 1. O

Proposition 1.2.7 Si A est un anneau et uw: N — M est un homomorphisme de A-modules,
alors u envoie Nyor dans Mior. En particulier, si M est un A-module sans torsion et si N est
un sous-A-module de M, alors N est aussi sans torsion.
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Démonstration. Soit K I'anneau total des fractions de A. On a un diagramme commutatif
N L M
wJ{ lw
KIgN——K®s M

oup: N —K@Nety: M - K®M sont des homomorphismes canoniques. Par conséquent,
I’homomorphisme u envoie donc Ny, = Ker ¢ dans M;,, = Ker . O

Proposition 1.2.8 Soient A un anneau, K anneau total des fractions de A et M un A-
module. L’homomorphisme canonique

Ks M — K®a (M/Mior)
est un isomorphisme. Le A-module M /Mo, est sans torsion.
Démonstration. On a une suite exacte a gauche

0 Mior M K®aM. (1.1)

Comme K est un A-module plat, on a la suite exacte
0— K4 Myoy —Ka M —K®s M.
Donc K ® 4 Mo, = 0. Par conséquent,
K @a (M/Mor) = (K @4 M)/(K ®4 Myoy) = K ®4 M.
Enfin, la suite exacte (1.1) montre que 'homomorphisme canonique
M/Migy — K a4 M 2 K Q4 (M/Mior)

est injectif, i.e., M /Mo, est un A-module sans torsion. O

Définition 1.2.9 Soient A un anneau, M un A-module et N un sous-A-module de M. On
appelle saturation de N dans M le noyau de ’homomorphisme composé

M ——> M/N —— (M/N)/(M/N)or ,
noté Ng.i. Si N = Ngui, on dit que N est un sous-A-module saturé de F.

Proposition 1.2.10 Soient A un anneau, M un A-module et N un sous-A-module de M. Le
A-module M /Ngay, est sans torsion. En outre, si N est un sous-A-module de M tel que N C N’
et que M/N' soit sans torsion, alors Ngy C N'. Ainsi Ngay est le plus petit sous-A-module N’
de M tel que N C N’ et que M/N' soit sans torsion.

Démonstration. Par définition M /Ny = (M/N)/(M/N )or est sans torsion d’apres la pro-
position 1.2.8.

Si N’ est un sous-A-module contenant N, le morphisme M/N — M/N’ envoie (M /N )ior
dans (M/N')ior- En particulier, si M/N’ est sans torsion, il se factorise en un homomor-
phisme (M/N)/(M/N)wr — M/N’. Par conséquent, le noyau N’ de ’homomorphisme quo-
tient M — M /N’ contient le noyau Ngu; de I'homomorphisme M — (M/N)/(M/N )ior O
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Lemme 1.2.11 (cf. [19] chap. 6 §3 n°6) Soit A un anneau de valuation. Tout A-module
sans torsion est plat, tout A-module sans torsion de type fini est libre.

Définition 1.2.12 Soient A un anneau et M un A-module. On appelle dual de M le A-module
MY = Homus (M, A). On a un homomorphisme canonique fonctoriel 6y : M — MYV donné

par Oar(z) : f = f().

Proposition 1.2.13 Soient A un anneau et M un A-module. Si 0y est injectif, alors M est
sans torsion.

Démonstration. Si M n’est pas sans torsion, il existe un élément non-nul x de M tel que
ann(x) contienne un non-diviseur de zéro r de A. Comme 0y, est injectif, 857(x) # 0. Donc il
existe f € Homa (M, A) tel que f(z) # 0. Mais rf(x) = f(rz) = 0. Cela est absurde car r n’est
pas un diviseur de zéro de A. O

Proposition 1.2.14 Si A est un anneau intégre dont le corps des fractions est K, M est un
A-module de type fini et sans torsion, alors 0y est injectif.

Démonstration. S’il existe un élément non-nul x de M tel que Op/(z) = 0, alors pour tout
homomorphsime g : M — A on a g(xz) = 0. L’homomorphisme canonique i : M — K @4 M
est injectif. On choisit un homomorphisme surjectif K-linéaire ¢ : K @4 M — K tel que
wi(x) # 0. Comme M est de type fini, il existe a € A, a # 0 tel que ap(M) C A. On a
f =api € Homa(M, A) et f(z) # 0. Cela est absurde. ad

1.2.2 Torsion dans un faisceau de modules

Dans ce sous-paragraphe on discutera le sous-module de torsion d’un faisceau de modules
sur un espace annelé. Les résultats rappelés ici sont dans [50] 1.8.4 et [49] IV.20 (ou il y a
quelques erreurs corrigées par Kleiman dans [63]).

Soient (X, Ox) un espace annelé, S un sous-faisceau de monoides du faisceau de monoides
(multiplicatifs) sous-jacent a Ox. Alors

U+—T(U,S)'T(U,0x)

est un préfaisceau d’anneaux dont le faisceau d’anneaux associé est appelé le faisceau d’anneaux
de fractions de Ox & dénominateurs dans S, noté S~!Ox. Pour tout point z € X on a un
isomorphisme d’anneaux (S7'0x), 2 S;'Ox .. Donc S7'Ox est un Ox-module plat (c’est-
a~dire Id x-plat suivant la terminologie de [50] 0.5.7.1). Si F est un Ox-module, on désigne par
S71F le $71Ox-module S7'Ox ®p, F. On a pour tout point z € X, (S71F), = S, 1 F,.

Exemple 1.2.15 Si (X, Ox) est un espace annelé, alors
Sx :U+— {s € (U,Ox) | 'homothétie hs : Oy — Oy est injective}

est un sous-faisceau de monoides multiplicatifs de Ox. Le faisceau d’anneaux de fractions
Kx = 8;(1(’);( est appelé le faisceau des germes de fonctions méromorphes sur X. Si F est un
Ox-module, alors Kx (F) := S;(l]: est appelé le faisceau des germes de sections méromorphes
de F. Si U est une partie ouverte de X, les éléments dans I'(U, Kx) (resp. (U, Kx (F))) sont
appelés les fonctions méromorphes (resp. sections méromorphes de F) sur U.
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Remarque 1.2.16 Soit (X,Ox) un espace annelé. Si U est un ouvert de X, I'(U,Sx) est
contenu dans l'ensemble des non-diviseurs de zéro de I'(U, Ox). Pour tout = € X, Sx,, =

lim I'(U, Sx) est contenu dans le monoide des éléments réguliers de Ox ;. Par conséquent,
Usz
K x o est un sous-anneau de I’anneau total des fractions de Ox , et ’homomorphisme canonique

Ox — Kx est injectif. En outre, Kx est un Ox-module plat.

Remarque 1.2.17 Si X = Spec A est un schéma affine, alors I'(X, Sx ) est 'ensemble des non-
diviseurs de zéro de A. En effet, si a € A est tel que pour tout idéal premier p, ’homothétie de
A, définie par a soit injective, alors a est un non-diviseur de zéro. Par conséquent, I'(X, Sx)
contient (donc est égal &) I'ensemble des non-diviseurs de zéro de A.

Proposition 1.2.18 Soit (X,Ox) un espace annelé. On suppose que l'une des conditions
suivantes soit vérifiée :

1) Ox est un Ox-module cohérent,

2) (X,0x) est un schéma réduit dont ’ensemble des composantes irréductibles est localement
fini.

Alors pour tout x € X, Sx 5 coincide avec le monoide des éléments réguliers de Ox 5 et Kx »

est Uanneau total des fractions de Ox 5. De plus, si la condition 2) est vérifiée, le faisceau Kx

est une Ox -algébre quasi-cohérente.

Démonstration. 1) On suppose que s soit une section dans I'(U,Ox) telle que s, soit un
élément régulier de Ox ;. Considérons I'homothétie s : Oy — Oy définie par s. Comme Ox
est un Ox-module cohérent, le noyau N de I'homothétie s est cohérent (cf. [50] 0.5.3.4), donc
de type fini. Si s, est injectif, alors A, = 0. Par conséquent, il existe un voisinage ouvert V.c U
de x tel que Ny =0 (cf. [50] 0.5.2.2), i.e., s|y € T(V,Sx).

2) La question étant locale, on se rameéne au cas o X = Spec A, avec A un anneau réduit
et & un nombre fini d’idéaux premiers minimaux. D’apres la remarque 1.2.17, T'(X,Sx) est
I'ensemble des non-diviseurs de zéro de A. En outre, pour tout élément f € A, I'(Xf,Sx) est
I’ensemble des non-diviseurs de zéro de Ay. D’apres la proposition 1.2.5, on a

D(X;,Sx) 'I'(Xy,0x) = (T(X,Sx) 'T(X,0x))s-

Ceci montre que le préfaisceau U — T'(U, Sx ) ~'T'(U, Ox) est isomorphe a f(, ou K est I’anneau

total des fractions de A. Par conséquent, Kx = K est quasi-cohérent (cf. [50] I.1.4.1), et pour
tout idéal premier p de A, Kx , = K, est I'anneau total des fractions de Ox ;. O

Remarque 1.2.19 Si (X,0Ox) est un schéma integre de point générique 7, alors Kx est
isomorphe au faisceau constant défini par le corps Ox ,. En effet, pour tout ouvert affine
U = Spec A de X, 'anneau total des fractions de A s’identifie & Ox .

Définition 1.2.20 Soit (X, Ox) un espace annelé. Si F est un O x-module, on désigne par Fio,
le noyau de ’homomorphisme canonique F — Kx (F), appelé le sous-Ox-module de torsion
de F. On dit que F est sans torsion si Fior = 0, autrement dit, si ’homomorphisme canonique
F — Kx(F) est injectif.

Proposition 1.2.21 Soit (X, Ox) un espace annelé tel que Ox soit un Ox-module cohérent
ou un schéma réduit dont l’ensemble des composantes irréductibles est localement fini. Soit F
un Ox-module. Le Ox-module F est sans torsion si et seulement si pour tout point x € X,
Fy est un Ox z-module sans torsion.
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Démonstration. En effet, ’homomorphisme canonique F — Kx(F) est injectif si et seule-
ment si pour tout point 2 € X, 'homomorphisme canonique F,, — (Kx (F)); = Kx . @ Fy est
injectif, i.e., si et seulement si F, est un Ox z-module sans torsion puisque Kx , est ’anneau
total des fractions de Ox , (cf. la proposition 1.2.18). O

L’énoncé suivant découle aussitot des définitions :
Proposition 1.2.22 Si (X,Ox) est un espace annelé et u : F1 — Fo un homomorphisme de
Ox-modules, alors u envoie Fi tor dans Fasor- En particulier, si Fo est un Ox-module sans

torsion et si Fi est un sous-Ox-module de Fo, alors Fi est sans torsion.

Proposition 1.2.23 Si (X,Ox) est un espace annelé, F est un Ox-module, alors F|Fior est
un Ox-module sans torsion, et on a

ICX ®Ox f% ICX ®OX (]:/]:tor>-

Démonstration. On a la suite exacte

0 ftor F ’CX ®OX F . (12)

Comme Kx est un Ox-module plat, la suite

00— Kx ®0x Frior —> Kx ®0y F —%> Kx @0y F
est exacte, i.e., Kx ®o, Fior = 0. Par conséquent,
Kx ®0y (F/Fior) = (Kx Qoy f)/(/Cx ®ox Fror) = Kx ®o, F.

Enfin, la suite exacte (1.2) montre que ’homomorphisme
]:/ftor —>ICX ®(9x F= K:X ®0X (f/ftor)

est injectif, i.e., F/Fior st sans torsion. O

Définition 1.2.24 Soient (X,Ox) un espace annelé, F un Ox-module et £ un sous-Ox-
module de F. On appelle saturation de & dans F I'image inverse de p~(F/E)or de (F/E)tor
par 'application quotient p : F — F /&, noté Eat. On dit que € est un sous-O x-module saturé
de M lorsque & = &g, ou encore, de fagon équivalente, lorsque F /€ est sans torsion.

Proposition 1.2.25 Soient (X,Ox) un espace annelé, F un Ox-module et £ un sous-Ox -
de F. Le Ox-module F[Ey est sans torsion. En outre, si £ est un sous-Ox-module de F
tel que € C &' et que F/E" soit sans torsion, alors Esw C E'. Ainsi Esar est le plus petit
sous-Ox -module £ de F tel que € C E' et que F/E' soit sans torsion.

Démonstration. Par définition F /&y = (F/E)/(F/E)ior est sans torsion d’apres la proposi-
tion 1.2.23.

Si & est un sous-Ox-module de F contenant £, le morphisme F /& — F/E" envoie (F/E)tor
dans (F/&')tor- En particulier, si /& est sans torsion, il se factorise en un homomorphisme
(F/E)/(F/E)tor — F/E'. Par conséquent le noyau £ de 'homomorphisme quotient F — F/&’
contient le noyau s, de I'homomorphisme F — (F/€)/(F/E)tor- O
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Proposition 1.2.26 Soient X un schéma réduit dont l’ensemble des composantes irréductibles
est localement fini et F un Ox-module quasi-cohérent. Le Ox -module Fio, est quasi-cohérent,
la saturation de tout sous-Ox-module quasi-cohérent de F est quasi-cohérente.

Démonstration. Comme Kx est quasi-cohérent, le faisceau Ox-module Kx @0, F est quasi-
cohérent. Le O x-module Fi,, est donc quasi-cohérent car il est le noyau d’un homomorphisme
de Ox-modules quasi-cohérents. Si £ est un sous-Ox-module quasi-cohérent de F, alors F/E
est quasi-cohérent. Par conséquent, (F/&)ior est quasi-cohérent. Enfin, £,y = Ker(F — F/€ —
(F/E)/(F/E)tor) est quasi-cohérent. O

Proposition 1.2.27 Soit X un schéma intégre de point générique n. Pour qu’un Ox-module
quasi-cohérent F soit sans torsion, il faut et il suffit qu’il soit isomorphe a un sous-Ox-module

G d’une somme directe IC%). En outre, on peut choisir G et I de telle sorte que G engendre

IC%) comme K x-module (donc le cardinal de I est égal au rang de F, sur Ox ).

Démonstration. Suffisance : On a Kx(Kx) = Kx, donc Kx est un Ox-module sans torsion.
Tout sous-O x-module d’une somme directe de Kx est sans torsion (cf. la proposition 1.2.22).

Nécessité : Soit K = Ox ;. On suppose que U = Spec A soit un ouvert affine non-vide de
X, et que F|y s’écrive sous la forme M, ot M est un A-module. Comme Kx|y = K (cf. la
proposition 1.2.18) on obtient Kx (F)|y = (K ®4 M)~. Donc I'(U,Kx (F)) = K @4 M = F,,.
Cela montre que Kx (F) est le faisceau constant défini par F,,, donc est un Kx-module libre.
D’autre part, si F est sans torsion, ’lhomomorphisme canonique de F vers Kx (F) est injectif,
i.e., F est un sous-Ox-module d’une somme directe ICg) avec card I = rgu Fy, et Kx (F) est
engendré comme I x-module par F. O

Corollaire 1.2.28 Soit X un schéma intégre de point générique n. Tout Ox-module sans
torsion de rang zéro au point générique est nul.

Démonstration. D’apres la proposition 1.2.27, si F est un Ox-module sans torsion, il est un
sous-Ox-module de /C??rg(f"). Donc F = 0 si F,, est de rang zéro. |

Corollaire 1.2.29 Soient X etY deux schémas intégres, f : X — Y un morphisme dominant.
Pour tout Ox-module quasi-cohérent sans torsion F, f«F est un Oy -module sans torsion.

Démonstration. Comme le foncteur f, est exact a gauche, on se ramene au cas ou F = Kx.
Soient x (resp. y) le point générique de X (resp. V), K = Oy, et L = Ox ;. Comme f est
dominant, L est une extension de K. Le faisceau f./x est constant défini par L, donc est une
somme directe de Ky = K. Par conséquent, f.F est un Oy-module sans torsion en vertu de
la proposition 1.2.27. O

Proposition 1.2.30 Soit X un schéma intégre, localement noethérien, régulier et de dimen-
sion 1.

1) Tout Ox-module de type fini et sans torsion est localement libre de rang fini.

2) Tout sous-Ox-module quasi-cohérent d’un Ox-module localement libre de rang fini est aussi
un Ox-module localement libre de rang fini.
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3) Soit f : L — F un homomorphisme de Ox-modules sans torsion. Si L est de rang 1 et si
f est non-nul, alors f est injectif.

Démonstration. 1) Soit F un Ox-module de type fini et sans torsion. Pour tout point x € X,
Ox , est un anneau régulier de dimension < 1. Donc Ox , est soit un corps, soit un anneau de
valuation discrete ([47] Ory.17.1.4). Comme F,, est un Ox ,-module sans torsion et de type fini,
on obtient que F, est un Ox ;-module libre compte tenu du lemme 1.2.11. D’autre part, comme
X est localement noethérien, F est de présentation finie (cf. [50] 1.2.7.1). Par conséquent, F
est un Ox-module localement libre (cf. [50] 0.5.4.1). Enfin, F est de rang fini car il est de type
fini.

2) Soit € un O x-module localement libre de rang fini. Comme X est localement noethérien,
le Ox-module £ est cohérent, et tout sous-O x-module quasi-cohérent F de £ est cohérent (cf.
[50] 1.2.7.1), donc de présentation finie. D’autre part, F est sans torsion (cf. la proposition
1.2.22), donc est localement libre de rang fini.

3) Soit E le noyau de f. L’image de f est un sous Ox-module de F, donc sans torsion. Si f
est non-nul, Im f est au moins de rang 1. Comme L est de rang 1, E est de rang zéro. Comme
E est un sous-Ox-module de L, il est sans torsion, donc nul. Par conséquent, f est injectif. O

Définition 1.2.31 Soient X un espace annelé et F un Ox-module. On appelle dual de F le
Ox-module F¥ = Homop, (F,Ox). On a un homomorphisme canonique fonctoriel

O : F — FVV.

défini de fagon suivante : pour tout ouvert U de X, a toute section a € I'(U,F), on fait
correspondre I'élément 07 (a) € Homep |, (FY|v, Ox|v) qui envoie

f S F(V, .7:\/) = Homox|v(f|v, Ox‘v)

en f(aly) € T(V, Ox).

Proposition 1.2.32 Soient X un schéma intégre localement noethérien et F un Ox-module
cohérent. Si F est sans torsion, alors OF est injectif.

Démonstration. Comme X est localement noethérien, on obtient que F" est cohérent (cf. [44]
1.9.1.1). Comme les Ox-modules cohérents sont de présentation finie (cf. [44] 01.5.3.2), on a
(05)y = 07, pour tout © € X (cf. [44] 01.5.2.6). Si F est sans torsion, pour tout z € X, F,
est un Ox ,-module sans torsion (cf. la proposition 1.2.21). Comme X est un schéma integre,
Ox ; est un anneau integre, donc (6£), est injectif (cf. la proposition 1.2.14). a

1.2.3 Faisceaux amples

Soit X un schéma quasi-compact et quasi-séparé. On dit qu'un O x-module inversible L est
ample (cf. [45] 11.4.5.5 et [47] IV.1.7.14) si pour tout Ox-module quasi-cohérent et de type fini
F, il existe un entier ng > 0 tel que pour tout entier n > ng, F ® L®" soit engendré par ses
sections globales (autrement dit, il existe un entier a > 0 ainsi qu’un homomorphisme surjectif
de O%* vers F @ L®").

Soit f un morphisme quasi-compact d’un schéma quasi-compact et quasi-séparé X vers un
schéma Y. On dit qu'un Ox-module inversible L est ample relativementa f (cf. [45] 11.4.6.1) 8’il
existe un recouvrement (U,) de Y par des ouverts affines tel que L|y, soit ample sur f~1(U,)
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pour tout «. Ceci revient a dire que pour tout Ox-module quasi-cohérent et de type fini F, il
existe un entier ng > 0 tel que pour tout entier n > ng, I’homomorphisme canonique

[ (FoL®") — Fo L®"

soit surjectif (cf. [45] I1.4.6.8 et [47] IV.1.7.15). Si Y est affine, cela est équivalent & Pamplitude
de L sur X. Lorsque Y est noethérien et f est propre, Pamplitude de L relative & f (ou V) est
aussi équivalente au fait que pour tout Ox-module cohérent F, il existe un entier ng > 0 tel
que, pour tout entier n > ng et tout entier ¢ > 0, on ait RYf,(F ® L") = 0 (cf. [46] I11.2.6.1).

Dans [52] (voir aussi [54]) Hartshorne a étendu la notion d’amplitude aux faisceaux locale-
ment libre de rang fini.

Définition 1.2.33 Soit X un schéma quasi-compact et quasi-séparé. On dit qu'un O x-module
localement libre de rang fini E est ample si pour tout O x-module quasi-cohérent de type fini F,
il existe un entier ng > 0 tel que pour tout entier n > ng, le faisceau S™ E ® F soit engendré par
ses sections au-dessus de X, c’est-a-dire, soit un quotient d’'un Ox-module libre de rang fini,
ot S”E est la n'®™° puissance symétrique de E. On voit aussitét que tout quotient localement
libre non-nul d’un Ox-module localement libre de rang fini ample est encore ample.

Voici quelques propriétés classiques de 'amplitude des faisceaux localement libres de rang
fini, pour les démonstrations desquelles nous renvoyons a [52] et [6].

Soient X un schéma noethérien et £ un Ox-module localement de rang fini. Alors E est
ample si et seulement si le faisceau inversible canonique Og(1) sur P(FE) est ample (cf. [52]
Proposition 3.2).

Soit f: X — Y un morphisme quasi-compact d’un schéma quasi-compact et quasi-séparé
vers un schéma. On dit qu'un Ox-module localement libre de rang fini E est ample relativement
a f (ouY) s'il existe un recouvrement de Y par des ouverts affines (U,) de telle sorte que
E|y, soit ample sur f~1(U,) pour tout a. Tout quotient localement libre d'un Ox-module
localement libre de rang fini ample relativement a Y est ample relativement a Y. Lorsque Y
est localement noethérien et f est de type fini, 'amplitude de F relativement a Y est équivalente
a Pamplitude de Og(1) relativement & Y. Lorsque Y est localement noethérien et f est propre,
ceci revient a dire que pour tout Ox-module cohérent F il existe un entier ng > 0 tel que,
pour tout entier n > ng et tout entier ¢ > 0, on ait R?f,(S"E ® F) = 0. En particulier, si X
est un schéma propre sur un schéma affine noethérien, alors un Ox-module localement libre
de rang fini E est ample sur X si et seulement si E est ample relativement a Y, ou encore si
et seulement si pour tout Ox-module cohérent F, il existe un entier ng > 0 tel que, pour tout
entier n > ng et tout entier ¢ > 0, on ait H4(X,S"E ® F) = 0.

Soient Z un schéma noethérien, g : ¥ — Z un morphisme propre et f : X — Y un
morphisme fini et surjectif. Par passage au faisceau canonique du fibré projectif, on voit qu’un
Oy-module localement libre de rang fini E est ample relativement a g si et seulement si f*FE
est ample relativement a gf.

Si X est un schéma de type fini sur un corps de caractéristique 0 ou un schéma propre
sur un corps de caractéristique > 0, tout faisceau tensoriel positif d'un Ox-module localement
libre de rang fini ample est ample. En particulier, le produit tensoriel de deux O x-modules
localement libres de rang fini amples est ample (cf. [52] Theorem 5.2 et [6] Theorem 3.3).

Pour le cas ou X est un schéma séparé et de type fini sur un corps parfait k de caractéristique
p > 0. Hartshorne a introduit la notion de p-amplitude pour les faisceaux localement libres de
rang fini sur X.

Définition 1.2.34 Soient X un schéma séparé et de type fini sur un corps parfait k£ de ca-
ractéristique p > 0 et Fix : X — X le morphisme de Frobenius absolu de X. On dit qu’un
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Ox-module localement libre de rang fini E est p-ample si pour tout Ox-module cohérent F il
existe un entier ng > 0 tel que, pour tout entier n > ny, le faisceau (F%)"E ® F soit engendré
par ses sections au-dessus de X.

Soient X un schéma projectif sur k et L un Ox-module inversible ample. Si E est un Ox-
module localement libre p-ample, alors il existe deux entiers strictement positifs n et a tels
que (F%)"E ® LV soit un quotient de O%*, autrement dit, (F%)"E soit un quotient de L.
Par conséquent, (F%)"E est ample. Comme le morphisme de Frobenius absolu Fx est fini et
surjectif, on obtient que E est ample. La réciproque n’est pas vraie en général (voir [34] pour
un exemple d'un faisceau localement libre de rang 2 ample sur P? qui n’est pas p-ample). C’est
le cas lorsque X est une courbe non-singuliére projective sur k (cf. [52] Proposition 7.3).

1.3 Modules localement libres sur une courbe projective
réguliere, semi-stabilité

Dans ce paragraphe, on fixe un schéma régulier integre C' de dimension 1 qui est projectif
sur le spectre d’'un corps k. On désigne par K le corps de fonctions méromorphes sur C,
1 : Spec K — C' le point générique, et g le genre de C. Harder et Narasimhan [51] furent les
premiers qui ont démontré que pour tout faisceau localement libre de rang fini et non-nul F
sur C, si F n’est pas semi-stable au sens de Mumford (voir la définition 1.3.10), alors il existe
un plus grand sous-Ocg-module de E qui le déstabilise. On rappellera leur résultat dans ce
paragraphe.

1.3.1 Degré d’un faisceau localement libre, pente

Comme C est irréductible, il est connexe. Par conséquent, pour tout Oc-module localement
libre de rang fini F, le rang de E, sur O¢ , est constant pour x € C' (cf. [50] 0.5.4.1). On désigne
par rg E cette constante, appelée le rang de E. Les référence de ce sous-paragrphe sont [58] et
[67].

Les O¢-modules localement libres de rang fini sont invariants par plusieures constructions
tensorielles. Par exemple, si F est un Oc-module localement libre de rang fini, il en est de méme
de son dual EV := Hom(E, O¢). De plus, pour tout entier n > 0, le n*™¢ produit symétrique
S™E et le n'®™ produit extérieur A*E de E sont aussi localement libres de rang fini. On a

rg(S"E) = <rgE —;n Bl 1) siE#£0, rg(A"E)= (rgnE> si0<n<rgk.

En particulier, A ¥ E est localement libre de rang 1. Le Og-module inversible ainsi défini est
appelé le déterminant de E, noté dét E.

Définition 1.3.1 Si E est un Oc-module localement libre de rang fini, on appelle degré de E
Pentier deg(ci(E) N [C]), noté deg E (cf. [32] 3.2).

On résume ci-dessous des propriété des fonctions deg et rg (voir [32] pour les démonstrations).

Proposition 1.3.2

1) Si 0 E’ E E" 0 est une suite exacte de Oc-modules localement
libres de rang fini, alors

deg(FE) = deg(E') + deg(E"), rg(E)=r1g(E’) +rg(E").
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2) Si E est un O¢-module localement libre de rang fini, on a
deg(F) = deg(dét E).

3) Si E est un Oc-module localement libre de tang fini, on a deg(EY) = — deg(E).
4) Si L est un Oc-module inversible, s est une section méromorphe non-nulle de L, on a
deg(L) = deg(div(s)).
En particulier deg(O¢) =0, et si Hom(O¢, L) =T(C, L) est non-nul, alors deg(L) > 0.
5) Si E et F sont deur Oc-modules localement libres de rang fini, on a

deg(E ® F) = deg(E) rg(F) + rg(E) deg(F).

Proposition 1.3.3 Si E est un O¢-module localement libre de rang fini et F' est un sous-O¢-
module localement libre de E de méme rang, alors deg(F) < deg(FE).

Démonstration. Soit r = rg E' = rg F. La proposition est triviale pour r = 0. Sir =1, F et F
sont des Oc-modules inversibles. L’homomorphisme d’inclusion de F' vers E induit un homo-
morphisme non-nul de O¢ vers FV ® E. Par conséquent, deg(FV ® E) = deg(F) —deg(F) > 0.
Pour le cas ot r > 1, ’homomorphisme d’inclusion F' — E induit un homomorphisme injectif
dét F' — dét E. On se rameéne ainsi au cas ou r = 1. O

Proposition 1.3.4 Soient E un Oc-module localement libre de rang fini et F' un sous-O¢-
module quasi-cohérent de E. Alors vg Fyor =g F et deg(Fuat) > deg(F).

Démonstration. Compte tenu de la proposition 1.2.23, on obtient
(Kx®E)/(Kx ®F) = Kx ® (E/F) =Kx ® (E/Fsa)-

Par conséquent, on a rg(E/Fyy) = rg(E) — rg(F), et donc rg(Fy) = rg(F). Enfin, comme
F est un sous-Oc-module quasi-cohérent de Fiyt, on a deg(F) < deg(Fgat) compte tenu de la
proposition 1.3.3. O

Lemme 1.3.5 Soient X un schéma intégre noethérien, L un Ox-module inversible ample et
F un Ox-module cohérent sans torsion. Alors il existe deuxr entiers a,m > 0 ainsi qu’un
homomorphisme injectif de F dans (L®™)P4.

Démonstration. Comme F est sans torsion, ’homomorphisme canonique
9_7: F— .7:\/\/

est injectif. Puisque L est ample, il existe un entier m > 0 tel que L™ ® FV soit engendré par
ses sections au-dessus de X, i.e., il existe un entier a et un homomorphisme surjectif

p: (’)?éa — ¥ g FV.
Par dualité on obtient un homomorphisme injectif

I’ Vv
Lv®m ® ‘7_\&) L\/®m ® ]:VV&S’;> Ogléa

qui induit un homomorphisme injectif F — (L&™)®e, |
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Proposition 1.3.6 Soit E un Og-module localement libre de rang fini. L’ensemble
{deg(F) | F est un sous-Oc-module quasi-cohérent de E} C Z

est borné supérieurement.

Démonstration. 1) On suppose d’abord que E soit libre, i.e., E 2 O™ (n € N). Si F est
un sous-Oc-module quasi-cohérent de F, il est localement libre de rang fini (cf. la proposition
1.2.30). Soit r le rang de F'. On a un homomorphisme injectif de Oc-modules ¢ : dét F' — A"E
induit par ’homomorphisme d’inclusion de F' dans E. Le faisceau A" E est un Oc-module libre,
i.e., il existe un entier N € N tel que A"E = (’)gN. Soient m; : A"E — O¢ (1 < i < N) les
N projections canoniques. Comme ¢ est non-nul, il existe un entier i € {1,--- N} tel que
mip # 0. Par conséquent, deg(F') = deg(dét F') < deg(O¢) = 0.

2) Soit L un O¢-module inversible. On traite le cas ot E est de la forme L®" (n € N). Si
F est un sous-Og-module de E, on a un homomorphisme injectif de F ® LV vers Og”. Par
I’étape 1) on obtient deg(F @ LY) = deg(F) — deg(L) < 0, i.e., deg(F) < deg(L).

3) On traite enfin le cas général. Soit £ un Oc-module inversible ample. D’apres le lemme
1.3.5, il existe deux entiers a,m > 0 et un homomorphisme injectif de E vers (£®™)%2, Tout
sous-Oc-module F de E peut étre considéré comme un sous-Oc-module de (£®™)%¢. Par
I'étape 2), on a deg(F) < deg(L%®™) = mdeg(Z). a

Définition 1.3.7 Soit £ un Og-module localement libre de rang fini et non-nul. On appelle
pente de E le nombre rationnel u(E) := deg(E)/rg(E).

On déduit des propriétés de degrés (cf. la proposition 1.3.2) les propriétés suivantes de
pentes :

Proposition 1.3.8

1) Si 0 E’ E E" 0 est une suite exacte de Oc-modules localement
libres de rang fini et non-nuls, alors
rg(E’) ’ rg(E") 1"
w(E) = w(E") + w(E").
B =@ ") i 1

2) Si E est un Oc-module localement libre de rang fini et non-nul, on a p(EV) = —pu(E).
3) Si L est un Oc-module inversible, on a p(L) = deg(L).

4) Si E et F sont deux Oc-modules localement libres de rang fini et non-nuls, on a
uw(E @ F) = p(E) + p(F).

1.3.2 Pente maximale, semi-stabilité, pente minimale

Proposition 1.3.9 Soit E un Oc-module localement libre de rang fini et non-nul.
1) L’ensemble

Hp = {u(F) | F est un sous-Oc-module quasi-cohérent non-nul de EY}

est borné supérieurement.



Modules localement libres sur une courbe projective réguliére, semi-stabilité 15

2) 1l existe un sous-Oc-module quasi-cohérent et non-nul Fyes de E tel que u(Faes) = sup Hg
et tel que, pour tout sous-Oc-module quasi-cohérent et non-nul F' de E avec u(F) = sup Hg,
on ait F' C Fyes.

Démonstration. 1) D’apres la proposition 1.3.6, il existe une constante o > 0 telle que pour
tout sous-O¢-module quasi-cohérent F' de E, on ait deg(F) < a. Par conséquent, si F est
non-nul, on a pu(F) < a.

2) Les nombres dans Hg sont des nombres rationnels de la forme d/r, ot 1 < r < rg E.
Par conséquent, Hg est un sous-ensemble discret de R. Donc sup Hg € Hg. Autrement dit,
lensemble Ugp = {F C E | F # 0, wu(F) = sup Hg} est non-vide. Si F; et Fy sont deux
éléments dans Ug, on a une suite exacte

O—FNFkh——FRekh—F+FK——0.

Onnote o =sup Hg. Si FiNFy =0,0ona Fy + Fy 2 Fy @ Fy, et p(F1 + Fy) = p(F1 @ Fp) = o,
sinon on a

p(Fy ® F) rg(F1 @ Fo) — p(Fy N Fy)rg(F1 N Fy)

HFL+ Fy) = rg(Fy + )
- U(rg(Fl @ Fy) —rg(F1 N Fg)) _
- rg(Fy + Fy)
Par conséquent, on a toujours Fy + F» € Ug. Comme C' est noethérien, ’ensemble Ur admet
un élément maximal. a

Définition 1.3.10 Avec les notations de la proposition 1.3.9, le nombre sup Hg est appelé la
pente mazimale de E, noté pmax(F). Evidemment on a pimax(E) > p(E). Si pimax(E) = u(E),
on dit que F est semi-stable. Par convention un O¢c-module nul est semi-stable. Si E' n’est pas
semi-stable, on a Fges € F, et on dit que Eqes est le sous-Og-module de E qui déstabilise E.

=

Proposition 1.3.11 Si E est un Og-module localement libre de rang fini et non-nul, alors
Eyes est un sous-Oc-module saturé de E. De plus, Eqes est semi-stable de pente pimax(F).

Démonstration. Soit E’ la saturation de Eges dans E. Comme deg(Eqes) < deg(E’) et comme
1g(Eqes) = rg(E’) (cf. la proposition 1.3.4), on a p(Fqes) < p(E’) et donc p(Fges) = (E"). Or
Eqes est maximale. Donc Eges = E’, i.e., Eqes est saturé.

Par définition p(Eges) = pmax(E). D’autre part, tout sous-Oc-module quasi-cohérent F' de
Eges est un sous-Oc-module quasi-cohérent de E. Si F' est non-nul, on a u(F) < pmax(E) =
1(Eges). Donc Eges est semi-stable. O

Proposition 1.3.12 Soient E un Oc-module localement libre de rang fini et non-nul, L un
Oc-module inversible. On a pimax(E ® L) = pimax(E) + deg(L).

Démonstration. Comme F4es ® L est un sous-Og-module quasi-cohérent de £ ® L, on a
((Edes ® L) = pi( Eges) + deg(L) = pimax(E) + deg L < pimax(F ® L). (1.3)
Si on applique I'inégalité (1.3) & E® L et & LY, on obtient
pimax (E @ L) + deg(L") < pmax(E ® L ® L) = pimax(E).

Par conséquent, on a timax(E ® L) = pimax(F) + deg L. O
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Lemme 1.3.13 Soit E un Oc-module localement libre de rang fini et non-nul. Si H°(C, E)
est nul, alors pmax(F) < g — 1.

Démonstration. Comme H°(C, E) = 0, pour tout sous-Oc-module quasi-cohérent F de E on
a H°(C,F) = 0. D’apres le théoréme de Riemann-Roch, on a

dimy, H(C, F) — dimy, H'(C, F) = deg(F) +rg(F)(g — 1).
Si HY(C, F) =0, alors deg(F) +rg(F)(1—g) <0, ie. u(F)<g-1. O

Définition 1.3.14 Soit
b(C') = min{deg(H) | H € Pic(C), H est ample}.

C’est un entier strictement positif, et ’'ensemble des valeurs de deg(H) lorsque H décrit Pic(C)
est exactement b(C)Z. Soit en outre a(C) = b(C) + g — 1.

Proposition 1.3.15 Pour tout Oc-module localement libre de rang fini et non-nul E, il existe
un sous-Oc-module inversible L tel que deg(L) > pmax(E) — a(C).

Démonstration. Soit M un Oc-module inversible de degré b(C'). On note r = [(g—pmax (F))/b(C)].

Ainsi
g — Mmax(E) + b(C) -1
b(C)

g— Umax(E)
b(C)

<r<

Alors
Hmax(E @ M®T> = fimax(E) +70(C) > g.

D’aprés le lemme 1.3.13 on obtient H°(C, E ® M®") # 0. Donc il existe un homomorphisme
injectif de O¢ vers E ®@ M®". Soit L = MV®", Il existe alors un homomorphisme injectif de L
vers F. En outre, on a

deg(L) = —rdeg(M) = =rb(C) = pimax(E) — g — b(C) + 1.
Comme a(C) = b(C) + g — 1, on obtient deg(L) > pmax(E) — a(C). O

Remarque 1.3.16 Si la courbe C' admet un k-point rationnel ou si k est un corps fini, b(C) =
1. On a alors a(C) = g.

Proposition 1.3.17 Soit E un Oc-module localement libre de rang fini et non-nul. Alors
l’ensemble
Br ={u(GQ) | G # 0 est un quotient sans torsion de E}

est borné inférieurement, et il existe un quotient localement libre Gy de E tel que pu(Go) =
inf BE

Démonstration. Soit m : E — G un homomorphisme surjectif, ou G est un Og-module loca-
lement libre et non-nul. Soit F' le noyau de 7. Si F' = 0, alors G 2 E, et u(G) = pu(E), sinon

e  deg(E) — p(F)1e(F) _ deg(E) — fimax (E) 1e(F)
e = 12(G) = 15(G) |

Comme rg(G) = rg(E) — rg(F') ne prend qu'un nombre fini de valeurs possibles, on obtient
que Bpg est borné inférieurement. Enfin, 'ensemble Br C R est discret, donc inf Bg € Bg. O
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Définition 1.3.18 Avec les notations de la proposition 1.3.17, la valeur inf Bg est appelée la
pente minimale de E, notée fimin (F). Evidemment on a pmin(EF) < p(E).

Proposition 1.3.19 Si E est un Oc-module localement libre de rang fini et non-nul, on a
/J'min(E) = _Nmax(Ev)~

Démonstration. On montre d’abord que pour tout Oc-module localement libre et non-nul E,
on a

:u'min(E) Z _,U*max(Ev) et Mmax(E) S _,U/min(Ev)-
En effet, si G est un Oc-module localement libre de rang fini et non-nul, et si £ — G est
un homomorphisme surjectif, on a par dualité un homomorphisme injectif de GV vers EV.
Par conséquent, —u(G) = pu(GY) < tmax(EY). Comme G est arbitraire on a pmin(E) >
_Mmax(Ev)~
On considere la suite exacte

0 Eges E E/Edes —0. (14)

Comme FEqes est saturé, E/Fqes est sans torsion, donc localement libre. La suite exacte (1.4)
est alors localement scindée. Par conséquent, on a une suite exacte

OH(E/EdSS)V Ev E(?l/es 0.
Donc
_Mmax(E) = _M(Edes) = /’L(Eé/es) Z lumiﬂ(Ev)'
Enfin, en utilisant les inégalités obtenues, on a
/J'min(E) > _Nmax(Ev) > _(_/'Lmin(Evv)) = ,Ufmin(E)a

dott Iégalité. O

Proposition 1.3.20 Soit E un Oc-module localement libre de rang fini et non-nul. Les condi-
tions suivantes sont équivalentes :

1) E est semi-stable;
2) pmin(E) = p(E) ;
3) EV est semi-stable.

Démonstration. “1)==2)” : On suppose que G soit un O¢-module localement libre de rang
fini et non-nul et que 7 : £ — G soit un homomorphisme surjectif. Si le noyau F' de 7 est

non-nul, on a
rg(E)u(E) — rg(F)u(F)
rg(G)

wG) =
Comme FE est semi-stable, p(F) < p(E), donc

(rg(E) —rg(F))u(E)
rg(G)

w(G) = = pu(E).

Par conséquent, on a pimin (F) = p(E).
“2)==-3)” : D’apres la proposition 1.3.19, on a

,umax(Ev) = _Mmin(E) = _M(E) = M(Ev)v
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donc EV est semi-stable.
“3)=1)" : Comme E" est semi-stable, on obtient pmin(EY) = p(EY). Par conséquent,

/’Lmax(E) = _Mmin(Ev) = :U’(E>

Proposition 1.3.21 Soient Ey et Es deux Oc-modules localement libres de rang fini et non-
nul. Si ¢ : By — Ey est un homomorphisme non-nul, alors pimin(E1) < timax(E2).

Démonstration. On désigne par F' 'image de ¢. Comme ¢ est non-nul, F' est un sous-O¢-
module non-nul de Fs. Par conséquent, fimin(F1) < p(F) < fimax(F2). O

Proposition 1.3.22 Si E et Ey sont deux Oc-modules localement libres de rang fini et non-
nuls. On a

1) pimax(E1 ® E2) < pmax(E1) + pmax(E2) +a(C) +1;

2) ﬂmin(El & EZ) > /imin(El) +,U/min(E2) - (C) -1

Démonstration. 1) Montrons d’abord que, si fimax(F1) + fimax(F2) < 0, alors fimax(E1® Es) <
g. En effet, si pimax (E1®F2) > g, alors HY(C, Ey®@Es) # 0 (cf. le lemme 1.3.13). Par conséquent,

il existe un homomorphisme non-nul de E vers F. D’aprés la proposition 1.3.21, cela implique
que

/Jmax(EQ) Z ,umin(Ei/) - _,Umax(El)7

e, fimax(F1) + tmax(F2) > 0. Pour démontrer 1), on prend un Og-module inversible L tel
que —b(C) < pmax(F1) + timax(F2) +deg(L) < 0. On a alors pmax(F1 ® L) + pimax(F2) < 0, et
donc, d’apres le résultat déja établi, pmax(E1 @ L ® E3) < g. Par conséquent,

,U'max(E1®E2) < g_deg([/) S N/max(El)+,umax(E2)+g+b(C) = ,U'max(E1)+,LLHI&X(E2)+G’(C)+1'
2) En effet,

Hmin(E1 ® E2) = —fimax((E1 ® E2)V) = _/~Lmax(E1v ® E;/)
> = (o BY) + s (B5) + (C) +1) = i (B) + ptin (E2) = a(C) = 1.

Remarque 1.3.23 Une conséquence classique des travaux de Narasimhan-Seshadri [73] sur
les fibrés vectoriels stables sur les courbes complexes est que, si la caractéristique de k est nulle,
alors

/J/max(El & E2) = //Lmax(El) + ,umax(EQ)y ,U/min(El ® EQ) - ,U/min(El) + ,Umin(EQ)

(voir aussi [77] et [66] 6.4.B). En revanche, ces égalités ne sont pas vraies en général si k est de
caractéristique > 0 (cf. [35])
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1.4 Schémas de drapeaux

1.4.1 Quelques foncteurs représentables sur la catégorie des schémas

Dans ce sous-paragraphe, on fixe S un schéma et on désigne par Schg la catégorie des
S-schémas.

On rappelle qu'un foncteur F : Schy’ — Ens est représentable si et seulement s’il existe
un S-schéma X et un isomorphisme naturel de F' vers Hom(—, X). D’apres le théoréme de
Yoneda, si G : Schy’ — Ens est un autre foncteur, alors il y a une bijection o de Hom(F, G)
a G(X), o Hom(F, G) est 'ensemble des transformations naturelles de F' & G. En particulier
Hom(F, F) = Hom(X, X) est en bijection avec F(X). L’élément dans F(X) correspondant &
Idx est appelé 1'élément universel. Si G : Schy’ — Ens est un foncteur et si f : F — G est
une transformation naturelle, alors ag envoie f en 'image de 1’élément universel dans G(X)
par f.

On rappelle les définitions de quelques foncteurs représentables dans la suite de ce sous-
paragraphe (sans démonstration). La référence est [50] chap. I, §9.

Fibrés vectoriels sur un schéma
Soit £ un Og-module quasi-cohérent, le foncteur

Schgp — Ens
(p: X = 85) — Homp, (¢*€,0x)

est représentable par le S-schéma V(£) = Spec(Sym(E)) qui est affine sur S, appelé le fibré
vectoriel sur S défini par &, ou Sym(E) est la Og-algeébre symétrique engendrée par £. Si
7 : V(E) — S est le morphisme canonique, on désigne par suniy : 7€ — Oy(g) 1'élément
universel. On pourrait le considérer comme une section de (7*&)Y sur V(£), et on lappelle
aussi la section universelle.

On suppose que E soit un Og-module localement libre de rang fini. Si f : X — S est
un schéma sur S, tout S-morphisme de schémas ¢ : X — V(E) correspond & une section de
S*(EY) sur X qui n’est rien d’autre que ©*(Suniv)-

Si F est un Og-module quasi-cohérent et si E est un Og-module localement libre de rang
fini, on définit Hom(F, E') comme le schéma V(EY ® F). Il représente le foncteur

(¢ : X = §) — Homo, (¢"F, 9" E).

En particulier, Hom(FE, E) est noté End(E). On désigne par GL(E) le sous-schéma ouvert de
End(E) qui représente le sous-foncteur

(p: X = 5) — Auto, (¢"E).

Ce foncteur se releve, par définition méme, en un foncteur & valeurs dans la catégorie des
groupes. En conséquence, GL(E) est un S-schéma en groupes, appelé le groupe linéaire général
relativement & E. On a une action de GL(FE) & gauche sur V(E") qui associe pour tout mor-
phisme ¢ : X — S a chaque couple

(f,u) € Auto, (¢"E) x T'(X, ¢"E)

Iélément f(u) € T'(X, p*E).

Si G est un S-schéma en groupes, on appelle une représentation de G dans E tout homo-
morphisme de S-schéma en groupes de G vers GL(E). On a alors une action de G sur V(EV)
induit par celle de GL(E).
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Grassmanniennes
Si € est un Og-module quasi-cohérent, le foncteur

grass,, (£) : Sch’ — Ens
(p: X —8) —— {quotients localement libres de rang n de p*E}

est représenté par un S-schéma Grass,(€), appelé la grassmannienne d’indice n de €. En
particulier si n = 1, Grass; (£) est appelé le fibré projectif de £, noté P(E). Le schéma Grass,, (&)
est séparé sur S. Si £ est un Og-module de type fini (resp. de présentation finie), Grass, ()
est un S-schéma de type fini (resp. de présentation finie). Tout homomorphisme surjectif de
Og-modules quasi-cohérents ¢ : £ — £’ induit une immersion fermée

Grass,(g) : Grass, (£') — Grass, (£).

Soit 7 : Grass, (£) — S le morphisme canonique. L’élément universel du foncteur grass,, (£)
est un quotient de rang n de 7*&, appelé le module universel. Soit ¢ : X — S un morphisme
de schéma. Tout S-morphisme f de X vers Grass, (€) correspond par le théoreme de Yoneda
a un épimorphisme de ¢*& vers f*Finiv, ol Finiy est un module universel sur Grass,, (£).

Si € est un Og-module quasi-cohérent et si f : £ — F est un épimorphisme, ou F est un
Og-module localement libre de rang n, on a un épimorphisme

A"f:A"E — A"F

de Og-modules. Cette construction est fonctorielle au sens suivant : si ¢ : T — S est un
morphisme de schémas, alors A"p*E = p*(A"E), A"p*F = ¢*(A"F), et A™(p*f) = ©*(A"f).
On obtient ainsi une transformation naturelle de grass, () vers grass; (A"E) qui induit un
morphisme de schémas wg : Grass, (£) — P(A"E), appelé le morphisme de Plicker. En fait, le
morphisme de Pliicker est une immersion fermée. Par conséquent, si £ est un Og-module de
type fini, Grass, (£) est un S-schéma projectif sur S (cf. [45] I1.5.5.2).

Schémas de drapeaux

Soient £ un Og-module quasi-cohérent et m = (m;)1<i<p une suite strictement croissante
d’entiers positifs ou nuls. On appelle drapeau de type m de £ toute suite (E;)1<i<p telle que

1) pour tout entier 1 <4 < p, E; soit un quotient localement libre de rang m; de & ;

2) pour tout entier 1 <4 < p, la projection canonique de & vers E; se factorise par E;q (de
fagon unique puisque 'homomorphisme canonique £ — F; ;1 est un épimorphisme).

Si ¢ : X — S est un morphisme de schéma et si D = (E;)1<i<p est un drapeau de type m de

&, alors ¢*D def (¢*E;)1<i<p est un drapeau de type m de ¢*&, appelé I'image réciproque de
D par .
On désigne par Drap,,, (£) ensemble des drapeaux de type m du Og-module quasi-cohérent

&. Le foncteur
drap,,(€) : Sch’ — Ens
(p: X —8) +—— Drapy(¢*€)

est représenté par un S-schéma, noté Drap,,, (£), appelé le schéma de drapeauz de type m de E.

p

On a une transformation naturelle canonique de drap,,(€) vers H grass,,. (£) qui induit une
i=1

immersion fermée

ig' : Drap,, (£) — Hs Grass;,(&). (1.5)

mem
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Par conséquent, si £ est un Og-module quasi-cohérent et de type fini, alors Drap,,(£) est un
S-schéma projectif (cf. [45] I1.5.5.5).

Sim: & — & est un épimorphisme de Og-modules quasi-cohérents, alors on a une trans-
formation naturelle canonique de drap,,(€’) vers drap,,(€) qui induit une immersion fermée

Drap,,(m) : Drap,, (') — Drap,,(£).

Sim’ est une sous-suite de m, on a une transformation naturelle de drap,, (£) vers drap,,. ()
qui associe pour tout morphisme de schémas ¢ : X — S & tout drapeau (E;)i1<i<p de ¢*&
la sous-suite de (E;)1<i<p des quotients correspondant aux indices dans m. Cela induit un
morphisme de schémas

pe ™ : Drap,, () — Drap,, (£),

appelé le morphisme de restriction. Si on désigne par

W?’m/ : HS Grass;, () — HS Grassm/ (€)
mem m’em’
la projection canonique, on a
T o i = i o pP ™

Si on désigne par 7 le morphisme canonique de Drap,,(€) vers S. L’élément universel
du foncteur représentable drap,,(€) est alors un drapeau de type m de 7*E, noté Dypiy. Si
¢ : X — S est un morphisme de schémas, alors tout S-morphisme f de X vers Drap,,(€)
correspond par le théoreme de Yoneda au drapeau f*Dypiy-

Si ¢ : X — S est un morphisme de schémas et si ¢ est un automorphisme de ¢*&, alors o
induit une application de ’ensemble Drap,, (¢*E) vers lui-méme. On obtient ainsi une action
de Aut(¢*&) sur Drap,, (¢*E€). Cette action est fonctorielle par rapport & ¢. On a donc une
action du schéma en groupes GL(E) sur Drap,, (£).

1.4.2 Faisceaux inversibles sur les schémas de drapeaux

Soient S un schéma, E est un Og-module localement libre de rang fini. Si on désigne par

7w : P(E) — S le morphisme canonique, alors @W*O(TL) s’identifie a 'algebre symétrique
n>0

Sym(FE) de E. De plus, E — Sym(F) est un foncteur de la catégorie des Og-modules quasi-
cohérents vers la catégorie des Og-algébres quasi-cohérentes. Le S-schéma P(FE) peut étre
considéré comme le schéma des drapeaux de type (1) de E. Il est donc naturel de proposer les
autres liens entre des foncteurs de la catégorie des Og-modules quasi-cohérents vers la catégorie
des Og-algebres quasi-cohérentes et des images directes de certaines algebres sur des schémas
de drapeaux. En effet, dans [87] et [88], Towber a défini I’algébre des formes d'un R-module
E, ou R est un anneau commutatif unifere. Il a expliqué que c’est un foncteur de la catégorie
des R-modules vers celle des R-algebres. D’autre part, ce foncteur commute aux localisations,
donc induit un foncteur de Og-modules vers Og-algebres. Enfin, si R est un corps et si E est
de type fini, alors cette “algebre des formes” est en fait ’algebre des coordonnées de la variété
des drapeaux complets de F. On résumera dans ce sous-paragraphe les résultats de Towber.
Le livre de Fulton et de Harris [33] (Lecture 6) est aussi une bonne référence.

Symétrie de Young et algebre des formes

Soient R un anneau et £ un R-module. On désigne par /J}RE I’algebre commutative unifere
dont l'opérateur de la multiplication est notée %) sur R librement engendrée par ALE =
R

@ AR E, modulo la relation suivante (appelée la symétrie de Young) :
n>1
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pour tous entiers p > g > r > 0, si (z1,---,2p) et (y1, -+ ,yq) sont deux collections
d’éléments dans F, alors

(@1 A Axp) x (Y1 A Ayg)
= Z (y A ATy A AYL AT 1 A AT 1 Ao Ay A g1 Ao A )
1<iy<-<ir<q
k (Tig Ao ANTip N1t Ao AYq).

L’algebre A_FE est appelée 'algebre des formes de E. Le module AEE est la somme di-

Ay
recte des R-modules AL E (n € Zsg), on a naturellement une N®Z>o_graduation sur I'algebre
R[AJ}%E], ot N®2>0 est le sous-ensemble de NZ>0 des suites nulles presque partout. Comme la
symétrie de Young dans R[AEE} est homogenes pour cette graduation, I’algebre des formes
AL E est canoniquement munie d'une N®Z>0_graduation'. Si a est un élément dans N®N, on
désigne par SEE la composante d’indice o de IJ}RE. En particulier, si F est projectif de rang

r, alors A"E = 0 pour tout n > r, on obtient donc une N” graduation sur /}RE. On a par

exemple SY" O = $1E et $§VE = dét E.

Comme les foncteurs de localisation sont exacts, et commutent aux produits symétriques
et produits extérieurs, on obtient que pour tout o € N®%>0 e foncteur S* commute aux
localisations. Par conséquent, si X est un schéma et si a € N®%2>0 alors on peut définir un
foncteur S* de la catégorie des O x-modules quasi-cohérents dans elle-méme.

Faisceaux inversibles sur les schémas de drapeaux

Soient S un schéma et E un Og-module localement libre de rang r. Soit m = (m;)i1<i<n
une suite strictement croissante d’entiers positifs. Dans ce sous-paragraphe on désigne par D
le schéma des drapeaux de type m de E. On désigne par 7 : D — S le morphisme canonique.
Sur le schéma D on a un drapeau universel de 7*F :

E = Eni fn1 E, fn E,_, T By f2 o f1 0.

Pour tout entier 1 < ¢ < n + 1, on désigne par L; le faisceau inversible L; = dét (Ker f;). En
combinant les S-morphismes (1.5) et le produit fibré des morphismes de Pliicker, on obtient
une immersion fermée f de D dans P := P(A™ E) x --- x P(A™ E). Pour tout 1 < i < n on
note P, = P(A™E) et g; : P — P; la i®° projection. Si (a;)1<i<, est une famille de nombres
strictement positifs, alors le faisceau inversible (g1 f)*Op, (a1) ® -+ - ® (gn f)*Op, (a,,) est ample
relativement a 7. D’autre part, on a Ly = (g1f)*Op, (1) et pour tout entier 2 <7 <n on a la
relation L; = (g, f)*Op, (1)@(gi—1f)*Op,_,(—1). Enfin,on a L1 ® La®- - -@ Ly 41 = 7*(dét (E)).
Par conséquent, si pour toute suite d’entiers a = (a;)1<i<n+1 on désigne par L? le faisceau
(LY ®- -®L§ﬂ+1)v, alors L? est ample relativement a 7 lorsque a est une suite strictement
croissante.

D’apres [27] III §4 n°7, lorsque S est le spectre d'un corps, alors le groupe Pic(D) est
librement engendré par Lq,--- , L,.

Images directes de faisceaux inversibles sur les schémas de drapeaux complets

Soient X un schéma et £ un Ox-module de rang fini. On désigne par r le rang de E. Soit
7 : D — X le schéma des drapeaux complets (& savoir, les drapeaux de type (1,---,r)). Pour

'La graduation que I'on considere ici est la méme chose que celle dans [87] ou celle dans [33], mais le choix
de I’ensemble des indices est différent.
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tout entier 1 < i < r on désigne par P; le X-schéma P(A’E). Soit f : D — P:= Py xx---xx P-
I'immersion fermée canonique. Pour tout entier 1 < ¢ < r soit ¢g; : P — P; la projection
canonique et soit H; le faisceau inversible f*g*Op,(1). Attention : le schéma P, est isomorphe

a X et Op. (1) = A"E. On a donc une Op-algebre quasi-cohérente définie par
o= @ HMe H
n=(n;)1<i<,EN"

qui est munie d’une N"-graduation. L'image directe de <7 par 7 s’identifie a ’algebre des formes
de F.

1.5 Suites presque sous-additives
On rappel dans ce paragraphe quelques généralisations du lemme de Fekete (voir [31] page

233 pour un cas particulier) affirmant que pour toute suite sous-additive (an)n>1 de nombres
réels (& savoir, ap4m < an + @ pour tout (m,n) € Zio), la limite lim a,/n existe dans

n—-+oo
R U {—o0}.

Proposition 1.5.1 Soient (a,)n>1 une suite dans R>q et f : Z~o — R une application telle

que
) n
lim M =0.
n—oo N
S7il existe un entier ng > 0 tel que, pour toute suite finie ny,--- ,n; d’entiers supérieurs ou
égauzx a ng, on ait
an1+"'+nl S anl + e + anl - f(nl) - f(nl)’

alors la suite (an/n)n>1 admet une limite dans R>o.
Démonstration. Sin, p et n <[ < 2n sont trois entiers supérieurs ou égaux a ng, on a

Gt _ pant o pfn)+ SO _an o pf(n) + f)

pn+l = pn+l pn+l T n  pn o+l
Qp, a l
< —+ ll + M + M
n pn n pn
Comme o
max a; max 7

lim nsi<2n + n<i<2n _o,
p—eo pn n

on obtient que, pour tout entier n > 0,

limsupa—m < GJ+M7 (1.6)
m—oo M n n

d’ou
m—oo m n— 00 n n n—oo n n—o00 n n—oo n

lim sup dm < liminf (a" + |f(n)|) < liminf dn + lim sup M — liminf 2.

Par conséquent, la suite (a,/n)n>1 & une limite, qui est clairement > 0, et finie d’apres (1.6).
O
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Corollaire 1.5.2 Soient (a,)n>1 une suite de nombres réels et f : Zso — R une application

. n . ., . Py
telle que lim L) = 0. Si les deux conditions suivantes sont vérifiées :
n—oo N
1) il existe un entier ng > 0 tel que, pour toute suite ny,--- ,n; d’entiers supérieurs ou égaux

a ng, on ait
Ay oty 2 Aoy + o0+ Qpy + f(n1) + -+ f(),
2) il existe une constante o > 0 telle que, pour tout entier n > 1, on ait a,, < an,

alors la suite (an/n)p>1 admet une limite dans R.

Démonstration. Considérons la suite b, = an — a,. C’est une suite de nombres positifs. Si

ni,- -+ ,n sont des entiers supérieurs ou égaux a ng, n = ny + - - - + ny, alors
k l 1
bn:an—an:ag ni—angag ni—g (ani—i—f(ni))
i=1 i=1 i=1

= (s n £00) = B o b = )~ )

i=1

D’apres la Proposition 1.5.1, la suite (b, /n)n>1 admet une limite dans R. Comme

bn an
n n’
la suite (a,/n)p>1 a aussi une limite dans R. a

Corollaire 1.5.3 Soient (a,)n>1 une suite de nombres réels et cq,co deux constantes positives
telles que :

1) pour tout couple (m,n) d’entiers suffisamment grands, on ait am, + an < Amyn + €1,
2) pour tout entier n > 1, a, < con,

alors la suite (an/n)n>1 admet une limite dans R.

Démonstration. 11 suffit d’appliquer le corollaire 1.5.2 a la fonction constante f = —c;. O

Lemme 1.5.4 Si f : Z~o — Rx( est une application croissante telle que Z F(2%)/2% < 400,
a>1
alors

«@
lim 27¢ 2%) =
im ;f( )

Démonstration. Pour tout entier o > 0 soit S, = Z f(2%)/2". Par la sommation d’Abel, on

i>a
a « «
D FE@) = (Si— 8i1)2" = So — Sap12” +Zszl !
=0 =0 =1
Comme hm S, =0, 27¢ ZS 2i=1 converge vers 0 lorsque o — +oo. Cela montre que

a—+00
i=1

lim 27 Zf(zi) =0. O
=0

a—+00
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Proposition 1.5.5 Soient (by,)n>1 une suite de nombres positifs et f : Zso — R>¢ une appli-

cation croissante telle que Z F(2%)/2% < 4o00. Sl existe un entier ng > 0 tel que, pour tout
a>1

couple (m,n) d’entiers > ng, on ait bytm < by, + by + f(m) + f(n), alors la suite (by/n)n>1

admet une limite dans R>.

Démonstration. Traitons d’abord le cas ou ng = 1. Comme f est une fonction croissante on
obtient que pour tout (m,n) € Z2,,

brgn < by + b +2f(m+n). (1.7)

Pour tout entier a@ > 0 soit S, = Zf(2i)/2i. D’apres ’hypothese on a lirf Sq = 0. Si
i>a

28 < 'p < 2P11 egt un entier, pour tout a € N, on a

boan < 2%b,, + Z gat1=i f(9i=1p)

t (1.8)
< 2%, + Z 2a+l_if(2ﬁ+i).
i=1
k
Sip= Zeﬂi, oe; € {0,1} pour 0 <i< ket e =1,etsi0<r <n est un autre entier, on
i=0

a d’apres (1.7) I'inégalité suivante :
k k i
brptr < bup +br +2f(np+7) <D by + b +2) el-f( ejwn) +2f(np+r)  (1.9)
=0 =0 j=0
Compte tenu de 'inégalité (1.8), on a

k k i k

brpir < €20 + b+ Y € > 2T 42 "6 f(27FPF2) 42 (25042 (1.10)
=0 =1 Jj=1 =0

Par conséquent, on a

k1

bnp+r pbn br —k—p it1—4 ;
< 2 9it1l=j £(9B+j
np—|—7’_np—|—r+np—|—r+ ZZ Ul )

i=1 j=1
k
+ 27k7[3+1 Z f(2i+ﬁ+2) + 27k7ﬁ+1f(2k+ﬁ+2).
i=0
Comme
k ) kK k k
9—k-8 Z Z 21+1—]f(25+]) —9—k=p Z Z f(26+y)2z+1—1 < Z f(2ﬂ+J)22—J—5 =485,
i=1 j=1 j=11i=j j=1

on obtient que
k+p+3

bnp+7“ an b, —k— ;
< + + 45 +2 A+l E 24).
np+r np+r np+r A+l P f( )
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D’apres le lemme 1.5.4, on a

b . . o (bn by
limsup — < liminf (— + 48| 10g, nJ+1> = liminf —.
n

m—+oo M n—-+00 n—+oo N

Donc la suite (b, /n)n>1 est convergente.

Pour le cas général, en appliquant le résultat obtenu sur la sous-suite (bn,x)x>1 et la fonction
g(k) = f(nok), on obtient que la suite (bn,x/k)r>1 & une limite dans R>o. D’autre part, si
ng < I < 2ng est un entier, alors pour tout entier £ > 1, on a ’encadrement

brg(k+2) = bang—1t — f(nok 1) — f(2n0 — 1) < bpgrtt < bk + by + f(nok) + f(1).  (1.11)
Si on divise (1.11) par nok + [, par passage a la limite ¥ — ~+o00, on obtient

I bnok+l ‘mn bnok
k—-+oo nok +1 k——+oo Tlok' ’

Comme [ est arbitraire, on en déduit la proposition. |

Corollaire 1.5.6 Soient (a,)n>1 une suite de nombres réels, f : Zso — R>q une application
croissante et ¢ > 0 une constante. On suppose que

1) pour tous entiers n,m assez grands, on ait apiym > an + 6y — f(n) — f(m),
2) a, < cn pour tout entier n > 1,

53

2
a>0

Alors la suite (an/n)pn>1 admet une limite dans R.

Démonstration. On considére la suite b, = cn — a,,. C’est une suite de nombres réels positifs.
Si n et m sont deux entiers assez grands, on a

bptm = c(n+ M) = Anim < e+ cm — ap — am + f(n) + f(m) = by + b + f(n) + f(m).

D’apres la proposition 1.5.5, la suite (b,/n),>1 admet une limite dans R Comme a,/n =
¢ — by /n, la suite (a,/n)n>1 admet aussi une limite dans R. O

1.6 Fibrés vectoriels hermitiens sur les variétés analy-
tiques complexes

1.6.1 Structure complexe, orientation

Soit E un espace vectoriel de rang fini sur R. On appelle structure complexe tout endomor-
phisme J : E — E de E tel que J? = —1d.

Si J est une structure complexe sur F, alors J induit une représentation ¢ de la R-algebre C
dans FE en associant a ¢ ’endomorphisme J. L’ensemble E admet donc une structure d’espace
vectoriel sur C. Cela implique que le rang de E sur R est pair. Inversement si E est un espace
vectoriel sur R et si ¢ : C — Endg(E) est un homomorphisme de R-algebres, alors l'action de
¢(4) est une structure complexe sur E. En particulier, si F est un espace vectoriel sur R muni



Fibrés vectoriels hermitiens sur les variétés analytiques complexes 27

d’une structure complexe, Iisomorphisme naturel Endg(F) = Endg(FE") induit une structure
complexe sur EV.

Si E est un espace vectoriel muni d’une structure complexe J, alors —J est aussi une
structure complexe sur F/. On désigne par E° I'espace vectoriel £ muni de la structure complexe
—J, appelé le conjugé compleze de E.

On suppose que E soit un espace vectoriel de rang 2d sur R muni d’une structure complexe
J. L’endomorphisme J n’est pas diagonalisable sur F, mais si on tensorise E par C, ’endo-
morphisme de E¢ induit par J (noté encore J) est diagonalisable. On désigne par E* (resp.
E%1) Tespace propre de J associé a la valeur propre i (resp. —i). Les sous-espaces E}0 et FO:!
de E¢ sont tous les deux de rang d sur C. D’autre part, les deux projections 710 : E — EM0 et

L. E — E%! sont des isomorphismes d’espaces vectoriels sur R. La conjugaison complexe
sur C se prolonge en une application R-linéaire C' sur Eg, appelé la conjugaison complexe. Si
(p,q) est un élément dans N2, on désigne par EP¢ I'espace A%ELO Qc A%Eo’l. Les vecteurs
dans EP'? sont appelés des (p, g)-formes de E. Pour tout entier » > 0 on a la relation

ALEc= @ B

p+g=r

L’application R-linéaire C' induit naturellement une application R-linéaire sur AgEg, noté
encore C. L’application C envoie EP*? en E?P. Dans toute la suite, si w est une r-forme, on
désigne par @ la r-forme C(w). On dit qu’une r-forme w dans Ay E¢ est réelle si w = w. L’espace
vectoriel sur R des r-formes réelles s’identifie canoniquement & Ay F
Si E est un espace vectoriel sur R muni d’une structure complexe, on a (EY)?*4 = Homc(EP9, C).

D’autre part, si on munit E10 et E%! des structures complexes qui proviennent de 1'unité ima-
ginaire i dans C, alors on a un diagramme commutatif d’homomorphismes d’espaces vectoriels

sur R qui commutent aux structures complexes

N

E10—> EOl

(1.12)

Proposition 1.6.1 Si a est une d-forme dans E°, alors w, = i o AT est une forme réelle
non-nulle. De plus, le demi-espace Ry w, dans A3E ne dépend pas du choiz de .

Démonstration. En effet,
Wo = (— 1)d @ ana=(-1)% CEANa=ila AT = w,,
donc w est une forme réelle. D’autre part, si v est un nombre complexe non-nul, alors
Wya = Wiwg = [ufwq.
Donc Rywyq = Riw,. m|

D’apres la proposition précédente, la structure complexe J sur E détermine une orientation
de F qui est le demi-espace ouvert R+ g(wy) dans ADQ{IE, ol « est une forme non-nulle quelconque
dans E4°. Les (d,d)-formes dans ce demi-espace sont dites fortement positives.

Plus généralement, si 0 < p < d est un entier et si o est une p-forme dans EP°, alors
P’ A& est une (p, p)-forme réelle. On dit qu’une (p, p)-forme est fortement positive si elle est
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combinaison linéaire a coefficients positifs des formes de type P oA @, ou « est une (p,0)-
forme qui peut s’écrire comme produit extérieur de p (1,0)-formes (une telle forme est dite
décomposable). On dit qu’une (p, p)-forme est strictement positive si elle est fortement positive
et non-nulle. On dit qu’une (p, p)-forme (3 est positive si pour toute (d—p, d—p)-forme fortement
positive v, 8 A 7 est dans l'orientation définie par J (ou également, fortement positive). On
remarque qu'une (p,p)-forme fortement positive est toujours positive. En effet, si « est une
(p, 0)-forme décomposable et si 8 est un (g, O)—forme décomposable, on a

(Fana)  (%318) =074 (a0 n (a73)

Définition 1.6.2 Soit E un espace vectoriel sur R muni d’une structure complexe. On appelle
forme hermitienne sur E toute application C-linéaire de? E ®c E° vers C telle que H(z ®y) =
H(y ® z) (ceci est équivalent au fait que H(x,x) € R pour tout z € E). On dit qu'une forme
hermitienne H sur E est semi-positive (resp. définie positive) si pour tout élément non-nul x
de E,ona H(z®z) >0 (resp. H(z ® x) > 0).

Remarque 1.6.3 Gréce a (1.12), il y a une bijection naturelle entre I’ensemble des formes
hermitiennes sur E et celui des (1,1)-formes réelles sur EV.

1.6.2 Espaces vectoriels hermitiens

On rappelle (sans démonstration) dans ce sous-paragraphe la notion d’espace vectoriel
hermitien et les constructions dont on se servira dans les sous-paragraphes suivants. La référence
est [17].

Espaces vectoriels hermitiens, sous-espaces, espaces quotients et espaces duals

Définition 1.6.4 Soit E un espace vectoriel de rang fini sur C. On appelle produit hermitien
sur F toute application (, ) : E x E — C telle que pour tous les x1, x2, x, y dans E et tout
A € C, on ait

1) {y,2) = (z,v),
2) <$1 + x2, > <$17y>+<x25y>7
3) (Ar,y) = Az,y),
) {x,x) >0, et 'inégalité est stricte lorsque x est non-nul.

On appelle espace vectoriel hermitien tout espace vectoriel E de rang fini sur C, muni d’un
produit hermitien.

On remarque qu’un produit hermitien sur F n’est rien d’autre qu’une forme hermitienne
définie positive sur F.

Si (E,(, )g) est un espace vectoriel hermitien, ¢ : F' — E est un homomorphisme injectif
de C-modules, alors 'application (, ) : F' x F — C, (z,y)r := (¢(z), ¢(y)) z est un produit
hermitien sur F, appelée le produit hermitien induit.

Soient (E,(, )y) un espace vectoriel hermitien et 7 : £ — G est un homomorphisme
surjectif de C-modules. Si on désigne par F' le noyau de 7, alors on a un isomomorphisme
canonique de F'+ vers G. On obtient donc un produit hermitien sur G qui provient du produit
hermitien induit sur £+, appelé le produit hermitien quotient sur G.

Si (E, (, )p) est un espace vectoriel hermitien, alors on a un isomorphisme canonique de F
vers son dual EY qui envoie z € E en forme linéaire ¥ = (z,-). Evidemment (zV,y") . =
(z,y) i est un produit hermitien sur EV, appelé le produit hermitien dual sur EV.

20n confond ici un espace vectoriel muni d’une structure complexe et la représentation de C associée.
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Somme directe orthogonale, produits tensoriel, produit symétrique et produit
extérieur

Si (E1,(, )y) et (Ea,(, )y) sont deux espaces vectoriels hermitiens, alors

<(x17x2)7 (y17y2)>E1@E2 = <x17y1>1 + <(E2,y2>2

est un produit hermitien sur £, @ Es, appelé la somme directe orthogonale de (, ), et (, ).
Si (E1,(, )y) et (Ea,(, )y) sont deux espaces vectoriels hermitiens, alors il existe un unique

produit hermitien (, >E1®E2 sur F1 ® Es tel que pour tous les x1,y; € E7 et tous les x5, y2 € Fo

on ait (1 ® T2, Y1 ®Y2) g, op, = (T1,Y1); (T2,Y2),, appelé le produit tensoriel de (, ), et de

5

Si (E,(, )p) est un espace vectoriel hermitien et si n > 1 est un entier, alors S™E (resp.
A™E) est canoniquement muni d'un produit vectoriel hermitien (, ) gn (resp. (, )rnp) tel que
pour tout 1, ,Tp, Y1, Yn € F,

1 n
(T1 - Ty Y1 Yn)gnp = ] Z H<xi’y“(i)>E’

c€G, i=1

(resp. (@I A AT, A A AYn)pnp = dét (<:L'i,yj>E)),

ieme

appelé la n'*™°puissance symétrique (resp. puissance extérieure) de (, ).
Si E est un espace vectoriel de rang 0 < r < 400 sur C, alors pour tout entier 0 < n < r,
A"(EY) x AME — C
(fiN- A fpyzi Ao Azxy) — dét(fi(x)))
est un accouplement parfait. Cela induit un isomorphisme I de A"(EY) vers A™(E)Y. Si de plus

FE est muni d’'un produit hermitien, alors I’isomorphisme I est une isométrie pour les produits
hermitiens canoniques.

Remarque 1.6.5 Si F est un espace vectoriel de rang fini et non-nul sur C, alors pour tout
entier n > 1, on a aussi un accouplement parfait

S"(EV)x S"E  — C
1
(i fawrwa) = — 3 fiwam)
occ6,

qui induit un isomorphisme de S™(EV) vers (S™FE)". Mais si F est muni d’un produit hermitien,
cet isomorphisme n’est pas une isométrie pour les produits hermitiens canoniques des que n > 1.

Applications linéaires

Soient F et F' deux espaces linéaires de rang fini sur C. L’espace Hom¢(E, F') est cano-
niquement isomorphe & EY ® F. Si E et F sont munis de produits hermitiens, il en est de
méme de Homg(E, F). On remarque que pour toutes les applications linéaires ¢ et de ¢ dans
Homc(F, F), le produit hermitien de ¢ et 1 est donné par la formule {p, %) = Tr(¢)¥p). On
désigne par || - || la norme associée au produit hermitien. D’autre part, sur Hom¢(E, F') on a
la norme de lapplication linéaire || - || définie par

()|l F
zeBE\{0} ||lz|E

(lorsque E = 0, ||0|| = 0 par convention). On a I’encadrement suivant : pour tout homomor-

phisme ¢ € Hom(E, F),
lell < llelln < Vrg(E)llel.-

el =
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1.6.3 Structure hermitienne sur un fibré vectoriel holomorphe

Les références sont [26] et [89].

On appelle fibré vectoriel holomorphe sur (X, O3) tout OF-module localement libre de
rang fini. On appelle fibré inversible holomorphe sur (X, 0%") tout O3*-module localement
libre de rang 1.

Soient X une variété analytique compacte et E un fibré vectoriel holomorphe sur X. On
appelle structure hermitienne (ou métrique hermitienne) sur E tout homomorphisme ponctuel®
de faisceaux d’ensembles sous-jacents h : (Oggf(fc ® E) x (O%ifc QF) — Oglg)f(fc de telle sorte que
pour tout x € X, 'homomorphisme induit h, : E, x E, — C soit un produit hermitien.
Lorsque h en est ainsi, on dit que le couple E = (E, h) est un fibré vectoriel hermitien sur X.
Les constructions algébriques sur les produits hermitiens introduits dans le sous-paragraphe
précédent se généralisent naturellement aux structures hermitiennes. On peut donc construire
par exemple la somme directe ou le produit tensoriel de fibrés vectoriels hermitiens etc.

On appelle mesure de Lebesgue toute mesure borélienne A sur X telle que, pour toute
carte locale V' de X, la mesure induite sur V soit équivalente a la mesure de Lebesgue, et sa
dérivée de Radon-Nikodym par rapport a la mesure de Lebesgue soit une fonction lisse. Grace
a la décomposition de I'unité en somme localement finie de fonctions lisses on sait qu’il existe
toujours une mesure de Lebesgue sur X. De plus, si X est compacte, toute mesure de Lebesgue
est de masse totale finie. On appelle mesure de probabililté de Lebesgue sur X toute mesure de
Lebesgue sur X qui a pour masse totale 1.

Soient X une variété analytique compacte et E un fibré vectoriel holomorphe sur X. L’en-
semble T'(X, E) des sections holomorphes de E au-dessus de X est un espace de dimension finie
sur C. Si on choisit une structure hermitienne A sur E et une probabilité de Lebesgue sur X,
on obtient une famille de normes sur I'(X, E'), notamment :

1) pour tout 1 < p < +o0 et toute section s € I'(X, E),

ot — ( [ tsunsa dA(x)) :
X

2) pour toute section s € T'(X, E),

5]

1
HSH’LSUP = sup <3r73r>}2L .
rzeX

Cette derniere ne dépend pas du choix de la probabilité de Lebesgue X. D’autre part, |- |/ 1 12
correspond & un produit hermitien sur I'(X, F). Par conséquent, ’espace I'(X, E), muni de ce
produit hermitien, est un espace hermitien. Comme \ est une mesure de probabilité, I'inégalité
de Holder montre que pour tous les 1 < p < p’ < 400 et toute section s € I'(X, E),

Il s]

Si aucune ambiguité ne se produit sur la structure hermitienne et sur la probabilité de Lebesgue,
on note || - ||z» (resp. || ||sup) au lieu de || - || x,z» (resp. || - ||n,sup) pour simplifier les notations.

On rappelle ici une inégalité due & Gromov qui compare la norme || - ||sup €t la norme || - || .2
(cf. [38] lemma 30 ou [84] VIIL.2.5 lemma 2)

e < I8l e < llslinsup-

34 savoir, si (s,t) et (s/,t') sont deux sections de (Og(i% ® F) X (Og(i% ® E) dont les restrictions sur la fibre
au-dessus de z se coincident, alors h(s,t); = h(s',t'), sur la fibre (OYL), = C. Attention : ici le mot “fibre

sur z” représente I'image réciproque par l’application d’inclusion ({z},C) — (X, O%‘%)
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Théoréme 1.6.6 (Gromov) Soient X une variété analytique complexe compacte, E un fibré
vectoriel hermitien sur X, L un fibré inversible hermitien sur X, et A une probabilité de Le-
besque sur X. Alors il existe une constante postive C > 0 qui dépend de X, \, E et L telle
que, pour tout entier D > 0 et toute section s € I'(X, E ® L®P), on ait

Isllsup < CDYIsll 2,
ot d est la dimension complexe de X.

Démonstration. Comme X est compacte, elle n’a qu'un nombre fini de composantes connexes
(Xi)1<i<r. De plus, on a

I'(X,E®L®") = PI(X,; Ee L"),
i=1

et c’est une somme directe orthogonale par rapport & la norme L2. On est ramené donc au cas
ou X est connexe. Toutes les cartes de X ont donc pour dimension complexe d.

Soit (Uy)aecr un recouvrement fini* de X par les ouverts non-vides satisfaisant aux condi-
tions suivantes :

1) pour tout « € I il existe une application biholomorphe ¢, de U, vers la boule
Bs={z¢€C%||z] <3}

de C¢,
2) pour tout « € I les restrictions de E et de L sur U, sont libres.
3) si on désigne par
B ={2€B||z| <1} C B3
la boule unité ouverte, les ouverts 1 (Bj) recouvrent X.

Pour tout a € I on désigne par g, la dérivée de Radon-Nikodym

o = 420,
« d’r] b

ou 7 est la mesure de Lebesgue sur B3. C’est une fonction lisse sur Bs. D’autre part, si on
désigne par E, (resp. L) le fibré vectoriel sur Bs I'image direct de E|y, (resp. L|y, ) par ¢a,
alors la structure hermitienne de E (resp. L) induit (par ¢,) une structure hermitienne ( , )
sur E, (resp. L, ). Si s est une section de F ® L®P au-dessus X, alors

I5[122 = /X 5al2dA(z) > /U lsaldae) = /B sl ()an(z).

Comme E, est libre sur Bs, en identifiant E, a (O%‘;)@rg’; par une trivialisation choisie on
obtient une autre structure hermitienne (, )  sur E,. Comme toutes les normes sur un espace
vectoriel de rang fini sont équivalentes, il existe deux nombres positifs Cy, Cs > 0 tels que pour
tout z € By = {z € B |z| < 2} et toute section lisse u de O ® E, au-dessus de Bs, on ait

Cilluzlla < [usll < Coflusla-

4Cela est toujours possible car X est compacte.
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D’autre part, en choisissant une trivialisation, L, s’identifie a O} . On obtient donc une struc-
ture hermitienne ( , ), sur L, via la trivialisation. Il existe alors une fonction lisse strictement
positive p sur Bjs telle que pour toute section v de L, au-dessus de B3 et tout z € B3

[oz]l = p(2) ][0z |-

Si D > 0 est un entier, alors E, ® L&P = ¢,.(E|y, ® L|§f) est isomorphe & (O )®r&F
via le produit tensoriel des trivialisations de F et de L comme ci-dessus. On obtient donc une
structure hermitienne ( , ) au-dessus qui provient de cette trivialisation produit tensoriel. En
fait, pour toute section lisse t de F, ® LgD au-dessus de B3 et tout point z € By, on a la
comparaison suivante :

Cullt:llap(2)” < [It:]| < Collt:]lap(2)"

Soit (e1,--- ,e,) une base de I'(Bs, E, ® L®P) correspondant & la trivialisation. Si s est une
section dans T'(X, E ® L®P), alors (pq«(s|y, ) s'écrit sous la forme

@a*(S‘UQ) = flel +- 4+ frem

ou f1, -, fr sont des fonctions holomorphes sur Bs. D’autre part, on a

I(axslu.)=la = [f(2)]* + -+ [ fr(2)]*.

Comme g, est une fonction continue et strictement positive sur Bj, il existe une constante
C5 > 0 telle que go(z) > C3 pour tout z € Bs. Comme p est une fonction continue sur Bs, la

fonction ) )
p(w)® —p(2)

Tp: (z,

est alors définie et continue sur Bs; x Bs privé le diagonale. De plus, comme p est de type C!,
T'p admet un unique prolongement continu sur B3 x Bs. Donc il existe une constante Cy > 0
telle que pour tout (z,w) € By X By on ait

Tp(z,w) < Cy.

D’autre part, p est strictement positive sur Bz, donc il existe C5 €]0, Cy[ tel que p(w)? > Cs
pour tout w € By. On a donc pour tout (z,w) € By X Ba,

p(2)* = p(w)* (1 — Cglw — z),

ou C4 = C4/C5. Par conséquent, on a pour tout w € By,

522 > / PRCRTSNPACEIC
> / e, Cllussli )P i)
z—w|< 6

T

> CiCap(w)” | (1= Colz — w))® Y1 £(2)2dn(2).
|z—w|<1/Cg i1

Comme f; est holomorphe sur Bz, |fi|? est une fonction sous-harmonique. Par conséquent,

pour tout 0 < a < 1, si on désigne par o la mesure de Lebesgue sur {z € Bs | |z — w| = a}, on

a
2dﬂ.da2d7 1

[ Gt 2 A,
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d’ou

2 S 20 op  2dm* 1/Ce 1—Cea)Pa2?-14
Isl32 > C30sp(w)*” gy Zm (1= Coa)Pa**"da

C2C5  2dn 1/Ce i
2 éagm ”Swm”z/ (1 = Coa)"a™da
2
C'103 2dm? D q2d-1
= 0202d F(d-l— 1 vat(w) ” / da

_ C3Cs 2dn? a1 220 D+2d\ "
T C2C2AT(d+ 1) e () 2d

Par conséquent, il existe une constante C, > 0 telle que, pour tout z € ¢ (B;) et toute
section s € I'(X, E ® L®P),
IslZ2 > C2D 7254

Enfin on prend C = max C,, comme X est recouvert par les o 1(By),
[e1S

Isllzz > €71 D™|slsup,

d’ou
Isllswp < CD?|ls]l 2

1.6.4 Connexions et courbures de Chern

Dans ce sous-paragraphe on fixe une variété analytique complexe X. On suppose que X
soit équidimensionnelle et de dimension complexe 7.

Connexions et courbures des fibrés holomorphes

Définition 1.6.7 Si E est un fibré vectoriel holomorphe sur X, on appelle connexion sur E
tout homomorphisme de C-modules D : Od‘ff ® E — Q% ® E tel que

D(fs)=df ® s+ fDs (1.13)

pour tout f € A%(U) et tout s € A°(U, E). Comme QY = Ql 0 9&17 on désigne par D0 :
Od‘ﬂ QFE — Ql @ E et DO : (’)d‘ﬁ QF — QO ! ® E les deux projections de D.

Remarque 1.6.8 L’égalité (1.13) implique deux “formules de Leibniz” pour D':* et D0
respectivement : pour tout f € A°(U) et tout s € A°(U, E),

DYO(fs)=0f @ s+ fD"0(s), (1.14)
D% (fs)=0f @ s+ fD%(s). (1.15)

Remarque 1.6.9 Soient F un fibré vectoriel holomorphe sur X, D une connexion sur F,
alors D definit un opérateur D : Qgc,c QF — Qq+1 ® F tel que, pour tout a € A4(U) et tout
s € A°(U,E), on ait D(aAs) =daAs+(—1)la A Ds. De méme, les opérateurs D0 et D01
se prolongent en des opérateurs sur AQx ¢ ® E de bidegrés (1,0) et (0,1) respectivement. On
a encore la relation D = D0 4+ D%! pour les oprérateurs prolongés. Enfin, les opérateurs D2,
(DY9)2 et (D%1)? sont AQx c-linéaires.
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Définition 1.6.10 Soient E un fibré vectoriel holomorphe sur X, V une connexion sur E, on

définit sa courbure comme V2, et 1'on pose O(V) = QLVQ. Comme V? est AQx c-linéaire, la
T

courbure et ©(V) sont des éléments dans A?(End E).

Connexion de Chern d’un fibré holomorphe hermitien

Si E est un fibré vectoriel holomorphe sur X, alors on a un opérateur de bidegré (0, 1)
D'=0®Id: ANAxc®@FE — AQxc®E.

Cet opérateur est bien défini car 9 est O3-lindaire. On a aussi une “formule de Leibniz” pour
D" :si U est un ouvert de X et si « € AP9(U) et s € A°(U, E), on a

D"(aNs)=0ans+ (—1)PTla A D"(s).

Par conséquent, D" est un opérateur local, mais il n’est pas une connexion.
Si h est une structure hermitienne sur E, h se prolonge en un homomorphisme de faisceaux
d’ensembles
(e ®@E) X (% c® E) — QI))(J,ch ®F

tel que, pour tout u € AP(U), tout v € AY(U) et tous les s,t € A°(U, E), on ait

(uNAs,vAt), = (s,t), uAT.

Définition 1.6.11 Si (E,h) est un fibré vectoriel hermitien. On dit qu'une connexion V sur
E est hermitienne si pour tous s,s’ € A°(U, E) on a

d(s, sy, =(Vs, s, +(s,Vs'), .

Remarque 1.6.12 Si (E, h) est un fibré vectoriel hermitien, et si V est une connexion hermi-
tienne sur F, alors pour tout € AP(U, E) et tout y € A%(U, E), on a

d{(z,y), = (Va,y), + (=1)P (z,Vy), .

Définition 1.6.13 Si (F,h) est un fibré vectoriel hermitien sur X, alors il existe une unique
connexion hermitienne V sur E telle que V%! = D”. Cette connexion est appelée la connezion
de Chern de (E,h), noté V(E,h). Sa courbure est appelée la courbure de Chern de (E,h).
Enfin, on note O(F, h) la forme O(V(E, h)). On vérifie facilement que la courbure de Chern
et O(E, h) sont des formes dans AV (End(E)).

On rappelle ci-dessous le théoreme de Lelong-Poincaré, la démonstration se trouve dans
[26] chap. V §13.

Théoréme 1.6.14 (Lelong-Poincaré) Soient X une variété analytique complexze, (L, h) un
fibré inversible hermitien, s une section méromorphe de L au-dessus de X. Alors la fonction

log ||s||2 est localement intégrable et on a®

dd“[log ||s|[3] = [div(s)] — [O(L, h)].

Corollaire 1.6.15 Si (L, h) est un fibré inversible hermitien sur X, alors pour tout © € X,
O(L,h), est une forme hermitienne sur TX, (muni de la structure compleze Jy).

0n définit d° = ;- (0 — ), d’otr dd® = 5-90.
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Démonstration. D’aprés la formule de Lelong-Poincaré, ©(L,h) est une (1, 1)-forme réelle,
donc ©(L, h), est une forme hermitienne sur 7'X,,, comme remarqué dans 1.6.3. O

Proposition 1.6.16 On suppose que X soilt une variété analytique complexe compacte. Soit
(L, h) un fibré inversible hermitien sur X. Si L a une section holomorphe non identiquement
nulle sur X, alors il existe un point x € X tel que la forme hermitienne ©(L,h), est semi-
positive.

Démonstration. Soit e une section holomorphe non identiquement nulle sur X. Soit zy un
point de X ou |le]| atteint son maximum. Grace & la compacité de X on obtient l'existence
d’un tel point zy. D’apres le théoreme de Lelong-Poincaré, sur un voisinage ouvert de xy on

a ©(L,h) = —3=0dlog|le[|?. On désigne par j : U — X une courbe complexe passant par g
telle que L se trivialise par e le long de j(U). On a alors

. i = o 1,02 0? 2

J'O(L,h) = —ﬂﬁalog lleoi||* = _E(@ + 371/2) log|le o i||“dx A dy.
Comme j est arbitraire, O(L, h),, est une forme hermitienne semi-positive. m|

1.6.5 Meétriques de Fubini-Study

Si E est un espace vectoriel de rang 0 < r < 400 sur C, alors ’ensemble des points de P =
P(E) a valeurs dans C (muni de la topologie analytique) est une variété analytique complexe.
Si on désigne par 7 : P(E) — Spec C le morphisme canonique, on a ’homomorphisme universel
f:7*E — Og(1). On suppose maintenant que E soit muni d’une métrique hermitienne || - ||.
Alors la métrique hermitienne sur 7* E induit naturellement une métrique quotient sur Og(1),
appelée la métrique de Fubini-Study, noté || - ||rs. Si s est un élément de norme 1 dans E et si
H = (Cs)*, alors P, s’identifie & A(H), le faisceau Og(1) se trivialise (par s) sur Py. D’autre
part, pour tout point complexe z de P; = A(H) (autrement dit, pour tout point z € H), la
norme carrée de s, est (1 + |z|?)~!. Par conséquent, sur P, la courbure de la métrique de
Fubini-Study sur Op(1) est dd°[log(1+|z|?)]. Comme log(1+|z|?) est une fonction strictement
plurisousharmonique (cf. [26] 1.5.12), on obtient que ©(Op (1)) est fortement positive en tout
point de P (cf. [26] I11.1.18). Comme s est arbitraire, ©(Op (1)) est fortement positive en tout
point complexe de P. La forme A = A"O(Op(1)) est une (r, r)-forme fortement positive en tout
point complexe de P qui détermine une mesure de Lebesgue sur P(C). En fait, ¢’est méme une
mesure de probabilité (cf. [26] V.15.10).

Soit 7 > 1 un entier. On sait que sur P, le faisceau inversible Og(n) se trivialise par s®™.
Par cette trivialisation, I'espace I'(P,Og(n)) = C[E], s’identifie & C[H]<,. Si u = fs®" est
une section dans I'(P, Og(n)), ou f € C[H]<y,, on a pour tout z € H,

el _ el
TN foce = W e

Par conséquent, si W est une partie compacte de H alors

sup |f(2)| < Cw sup [uzl| < Cw [[ullsup,
zeW zeW

ott Cy = sup (1 + |2])%.
zeW

6 Attention : dans cette thése, la définition du symbole © différe de celle de [26] par une constante i/27.
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Sin > 1 est un entier, la métrique de Fubini-Study induit par produit tensoriel une métrique

sur Op(n), notée encore | - ||rs. On s’intéresse a comparer les métriques || - ||ps x 2 et || - || sur
S™E. D’apres [13] lemme 4.3.6, on a la relation suivante :
n+r—1
0= (" B (1.16)

1.7 Fibrés vectoriels hermitiens sur les variétés arithmétiques

On rappelle dans ce paragraphe les définitions et les résultats élémentaires de géométrie
d’Arakelov que l'on utilisera dans la suite. Les références sont [8], [10], [21], [78], [11] et [14].

On fixe pour ce paragraphe un corps de nombre K de discriminant Ag et on désigne
par Ok la fermeture intégrale de Z dans K. Soient ¥; I’ensemble des places finies de K (il
s’identifie canoniquement a l’ensemble des points fermés de Spec O ), et X 1’ensemble des
plongements de K dans C. L’ensemble ¥, a pour cardinal [K : Q]. Pour tout p € Xy on
désigne par vy, : K* — Z la valuation discrete sur K définie par p. On rappelle que v, envoie
un élément non-nul a de Ok en la longueur de 'anneau local artinien Ok ,/aOk . Soient
Fy := Ok, /pOk,p le corps résiduel en p, et N, son cardinal. On désine par |- |, : K — R la
valeur absolue telle que |z|, = N, ve (@) pour tout z € K*. Pour tout plongement o de K dans
C, on désigne par |- |, : K — R la valeur absolue archimédienne qui envoie z € K en |o(x)|. La
conjugaison complexe sur C induit une involution ¢ — @ sur X,. On a la proposition suivante
qui est connue comme la “formule du produit” :

Proposition 1.7.1 Si x est un élément non-nul de K, alors pour toute sauf un nombre fini
de places finies p, |x|, = 1, de plus, on a

IT lels I l2lo=1.

peEXy TEX o

1.7.1 Fibré vectoriel hermitien, degré d’Arakelov et pente arithmétique
Définitions et préliminaires

Si 2 est un schéma propre et plat sur Spec Ok tel que Zx soit lisse, alors ’ensemble
des points de 2", vu comme Z-schéma, & valeurs dans C, est une variété analytique complexe
compacte. De plus, cette variété a une décomposition 2 (C) = L% Z5(C). La conjugaison

[ASPIPNS

complexe induit une involution Fy, : 2°(C) — 2°(C) qui envoie 2, (C) sur Z5(C).

Définition 1.7.2 Soit £ un schéma propre et plat sur Spec Ok tel que Zk soit lisse. On
appelle fibré vectoriel hermitien sur 2 tout couple E = (FE,h) consistitué d'un O g--module
localement libre de rang fini et d’une structure hermitienne sur E(C) qui est invariante par
F... On appelle rang de E le rang du O z-module localement libre sous-jacent E. On appelle
fibré inversible hermitien tout fibré vectoriel hermitien de rang 1.

Si E est un fibré vectoriel hermitien, la structure hermitienne sur £(C) induit des struc-
tures hermitiennes sur E(C)Y = EV(C), S"E(C) = (S"E)(C) et A"E(C) = (A"E)(C) qui sont
invariante par I’action de F,. On note Ev, S"E et A"E les fibrés vectoriels hermitiens corres-
pondants. Si E et F sont deux fibrés vectoriels hermitiens, alors (E @ F)(C) = E(C) @ F(C) et
(E®F)(C) = E(C)® F(C) sont canoniquement munis des structures hermitiennes induites de
celles de E(C) et F(C). Onnote E® F et E® F les fibrés vectoriels hermitiens corrspondants.
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Attention : A”(Ev) est naturellement isomorphe & (A"E)Y, mais S™ (Ev) et (S"E)Y ne sont
en général pas isomorphes comme fibrés vectoriels hermitiens.

Soient E un fibré vectoriel hermitien sur 2" et f : F — E un homomorphisme injectif d’un
O g--module localement libre de rang fini vers E. Si on munit F'(C) de la structure hermitienne
induite (fibre par fibre) de celle de E(C), on obtient un fibré vectoriel hermitien F, appelé un
sous-fibré vectoriel hermitien de E. Si p : E — G est un homomorphisme surjectif de E vers
un O g -module localement libre de rang fini, et si on munit le fibré vectoriel G(C) de métrique
quotient, G devient un fibré vectoriel hermitien sur 2", appelé un fibré vectoriel hermitien
quotient de E. Si F est le noyau de p, on note G = E/F.

Exemple 1.7.3 Un fibré vectoriel hermitien sur Spec Ok n’est rien d’autre que la donnée d’un
Og-module projectif de type fini E et, pour tout plongement o de K dans C, d’un produit
scalaire hermitien (, ), sur F ®o, » C telle que (2 ® z,y @ w), = (xR Z,y QW)

Définition 1.7.4 Soit L = (L, (|| - [|s)s:x—c) un fibré inversible hermitien sur Spec O . On
appelle degré d’Arakelov (normalisé) de L la valeur

d/e\gn(z) = (10g# L/OKS Z log|| ||0'> ) (117)

1
[K ’ Q] €Y
ot s est un élément non-nul dans L. On remarque que la valeur (1.17) ne dépend pas du choix
de s grace a la formule du produit. Si F est un fibré vectoriel hermitien sur Spec Ok, on appelle

degré d’Arakelov normalisé de E et on désigne par d/eTgn (E) la valeur (Te\«gm(Arg FE).

Proposition 1.7.5 Soit E un fibré vectoriel hermtien de rang r sur Spec O . Si (s1,--- ,8,) €
E" est une base de Ex sur K, alors

_ 1
deg, E = (log #(E/Oksi+-+ Oksr) = 5 > logdét (<S¢,Sj>a)> -

oEY

b
(K : Q]

Démonstration. Comme (s;)1<i<, €st une base de Ex sur K, x = s; A --- A s, est non-nul
dans A"E. De plus, on a

#(Ox/Oxx) = #(E/Os1 + -+ Oksy),  |als = dét ({si, 55),,)-

Proposition 1.7.6 Soient E1, @ et E trois fibrés vectoriels hermitiens sur Spec Og et F un
sous-fibré vectoriel hermitien de E tel que F soit saturé dans E. On a

1) deg, B’ = —deg, P,

2) deg,F + deg,, (E/F) = deg,E

3) deg,(E1 ® Es) = rg(E1)deg, Ba + 1g(Ep)deg, Br

Définition 1.7.7 Soit E un fibré vectoriel hermitien sur Spec Ok Si E est non-nul, on appelle
pente arithmétique de E et on note i(E) la valeur degn(E)/rg E, on appelle pente mazimale
arithmétique (resp. pente minimale arithmétique) la borne supérieure (resp. inférieure) des
pentes des sous-fibrés vectoriels hermitiens non-nuls (resp. fibrés vectoriels hermitiens quotients
non-nuls) de E, noté fimax(E) (resp. fimin(E)).
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Remarque 1.7.8 Soit £ # 0 un fibré vectoriel hermitien sur Spec O . L’existence de maxi-
male et du plus grand sous-fibré vectoriel hermitien ayant la pente maximale de E et méme
plus généralement celle du polygdne canonique associé au fibré vectoriel hermitien E (cf. le
sous-paragraphe 4.4.2 infra) ont été démontrées, comme mentioné dans 'appendice de 'exposé
[8], par Stuhler et Grayson (cf. [85][42]).

Inégalités de pentes

Définition 1.7.9 Soient E et F deux fibrés vectoriels hermitiens sur Spec Ok . Si p: Ex —
Fx est un homomorphisme non-nul et si ¢ € £y U X, on désigne par ||¢|, la norme de
I’application K,-linéaire px_ : Ex, — Fk_, ou K, est le séparé complété de K par rapport a
la norme || - ||,. On définit la hauteur de ¢ comme la valeur

1
o) = a1 | 22 leglells + > loglglls

PGZf 0EY

Lemme 1.7.10 Soient A un anneau, M un A-module.
1) si N est un sous-A-module de M tel que M/N soit engendré par q éléments, alors pour
tout entier n > q, A"M = N""9 A (AIM).
2) Si
M:MlDMQD"‘:)MiDMi_;_lD"'
est une une suite décroissante de sous-A-modules de M telle que, pour touti > 1, M;/M;14
soit isomorphe a un idéal principal de A, alors pour tout entier ¢ > 1

AIM = My A My A~ A M,

Démonstration. D’abord 2) est une conséquence de 1). Pour démontrer 1), en utilisant la
méthode de récurrence en n, il suffit de le démontrer pour le cas ot n = ¢ + 1. Comme M/N
est engendré par g éléments, on a AT (M/N) = 0 (cf. [16] chap. III, §7 n°3 proposition 3).
Comme le noyau de I’homomorphisme canonique

AM — A(M/N)
est I'idéal engendré par N (loc. cit.), on obtient

ATTH(M) C N A (NIM).

Proposition 1.7.11 Soient k un corps muni d’une valeur absolue |- | qui est localement com-
pact, E et F' deux espace vectoriel de rang fini sur k et ¢ : E — F un homomorphisme. Pour
tout entier 1 <1 <rg, I, soit

Ai= inf  lolv]l.

VCE
codim V=i—1

Soit A; = 0 pour tout i > dimy E. Alors pour tout entier ¢ > 0, on a

q
Ia%e] < TT A
i=1
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Démonstration. Soit m le rang de E sur k. D’apres le lemme précédent, il suffit de montrer
qu’il existe une suite décroissante de sous-espaces de F :

E=FE2FE2 -2 F, (1.18)

telle que ||¢|g, || = A:;- Comme k est localement compact, la sphere unité de E est compacte,
donc il existe un vecteur z,, de norme 1 tel que

lo(@m)ll = Am-
Supposons que E; 11 2 -+ 2 F,, aient été choisis de sorte que
llele; I = X

pour tout ¢ +1 < j < m. Encore par la compacité locale de k, il existe un vecteur xz; € FE
de norme 1 tel que ||p(z;)|| = A;. Comme tous ces vecteurs ne sont pas contenus dans F; i
(d’apres la définition de )\;), on obtient 'existence de F;. Par récurrence on démontre I’exis-
tence de la suite (1.18) et donc la proposition. ]

Corollaire 1.7.12 Soient k un corps muni d’une valeur absolue |-| qui est localement compact,
FE et F deux espaces vectoriels de rang fini sur k, ¢ : E — F un homomorphisme, et

E=EyDFE;D---DFE,DFEpt1 D+

une suite décroissante de sous-espaces de E. Pour tout entier n > 0, soit” A\, = ||o|g, ||. Alors®

log || A P | < Z rg(En/Ent1)log(An).

n>1

En particulier,
log [[A™ F || < 1g Elog||¢]|.

Proposition 1.7.13 Awvec les notations ci-dessus, si ¢ est injectif, alors
ﬁmax (E) S /‘/ZIIIELX (F) + h’((p)'

Démonstration. En remplacant E par son plus grand sous-fibré vectoriel hermitien ayant
la pente maximale, on peux supposer que [i(E) = fimax(E). Soit G un sous-Ox-module de
F' tel que Gk s’identifie a 'image de Ex dans Fi par . On désigne par r le rang de F.
L’isomorhpisme ¢ : Fx — Gk induit un isomorphisme d’espaces vectoriels de rang 1 sur K :

ANyp: N"Ex — AN Gk.

Soit L = (A"E)Y @ A"G. L’application A" peut étre considérée comme un élément dans L.
D’apres la définition de degrés d’Arakelov, on a I’égalité

deg,,(G) — deg, (E) = deg, L = —h(A") > —rh(e),
ou la derniére inégalité provient du corollaire 1.7.12. Par conséquent, on a

A(E) < B(G) + h() < fimax(F) + h(e).

7Si Ey, = 0, alors ||g|g,, || = 0.
8Par convention log0 = —co et 0 - (—o0) = 0.
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Plus petite norme d’une section non-nulle

Soient E un Og-fibré vectoriel hermitien, W (E) I'espace vectoriel sur C somme directe
orthogonale des E,. Le Ox-module E peut étre considéré comme un réseau dans W (E) par
I’inclusion

E— @ E®og,C.
TEY

Si on désigne par 7 : Spec O — SpecZ le morphisme structural, alors m,E est le Z-module
associé au Ox-module E. Il est canoniquement muni d’une structure hermitienne, compatible
a la conjugaison complexe, en identifiant F ®z C & W (FE). On note 7, E le Z-fibré vectoriel
hermitien le Z-module 7. F muni de la structure hermitienne comme ci-dessus.

Définition 1.7.14 On note £(E) = min{|le| | e € . £\ {0}}. Si E est nul, on définit e(E) =
+o00.

Proposition 1.7.15 (cf. [14]) Si E est un fibré vectoriel hermitien non-nul sur Spec Ok,

alors

—_ —_— r E
degm, E = degFk — Eox

log |Ak|.

Soient E un fibré vectoriel hermitien non-nul sur Spec Ok, e un vecteur dans E tel que

lell = e(&).

Soit F' le sous-Og-module engendré par e, muni de la structure hermitienne induite. On a
—_— — = 1 — 1
degl = degm, F + 3 log |[Ag| = —loge(F) + 3 log |Ak].

Donc on a l'inégalité suivante :

ﬁmax (E) >

log[K : Q] —loge(E). (1.19)

DO =

Proposition 1.7.16 (cf. [14]) On a linégalité suivante :

log |Ak|

K (1.20)

fimax (E) < —loge(E) + %log(rgZ(E)) +

Métriques sur I’espace des sections globales, comparaison des métriques

Soit Z" un schéma propre et plat sur Spec O tel que £k soit lisse sur Spec K et équidimensionnel
de dimension d. Si & est un fibré vectoriel hermitien sur 2", alors E = H%(2',&) est un
Ok-module projectif de rang fini (autrement dit, un fibré vectoriel sur Spec Og). Pour tout
plongement ¢ : K — C on choisit une forme volume de type C'°°, partout strictement positive,
définissant une mesure de probabilité A\, sur 25 (C). On suppose que la donnée (Ay)sex_, soit
invariante par I’action de Fi. On peut donc définir une famille de normes |||, z» (1 < p < +00)
et || - |losup SUr By := E @0, » C telles que pour tout e € E, = H(2,(C),&,),

P
lello.zr = (/ 6m5d/\a(w)> pour 1 < p < +oo,
Z4(C)

||e||0,sup: sup |lex[o-
S
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Pour abréger on note || - ||, = || - ||5.z2. On désigne par || - || la norme hermitienne sur W (E).
Pour tout s € Fk, on a
s> =" lsl>-

0EY o
La proposition suivant est une conséquence immédiate du théoreme 1.6.6.

Proposition 1.7.17 Pour tout fibré vectoriel hermitien & et tout fibré inversible hermitien
£ sur 4, il existe une constante positive C > 0 (qui dépend de ', (Ao )oes.,, & et L) telle
que pour toute section s € HO(2', & @ L°P) et tout plongement o : K — C,

HSHU,SUP < CDstHm

ot d est la dimension de Xk .

Corollaire 1.7.18 Soient L, et Lo deux fibrés inversibles hermitiens sur % et & un fibré
vectoriel hermitien sur 2 . Pour tous les entiers Dy, Dy > 1, on note Ep, = H(%Z, L?Dl),
Fp, = HY (2, LYP*®&) et Gp, p, = HY (2, LYP @ LYP2 @ &). Si on munit ces O -modules
de métriques L?, alors il existe une constante C tel que, pour tout (D1, Do) € Zio,

€<6D1,D2) < CszDgE(EDl )E(FD2)'

Démonstration. D’apres la proposition 1.7.17, il existe une constant C' telle que pour tout
plongement ¢ : K — C, tout entier D > 1 et tout élément s € Ep U Fp on ait ||s]|ssup <
CD%|s||,. Par conséquent, pour tout (s1,s2) € Ep, x Fp,,

51 @ s2lloe < 151 ® s2llosup < lI51llosuplls2llo.sup < C2DLDS |1l l52]o-

Donc on a
lsi@sall>= D lIsi@s2l; < Y C*DYDF|sal3]s2ll; < C*DI D3 fsu]|? |52,
0€3 0€3
ie. [|s1 ® sa| < C?2DIDZ||s1]| - ||s2]|. Ceci implique la proposition. O

Lemme 1.7.19 Soit £ un fibré inversible hermitien sur 2" et soit C' > 0 vérifiant la conclu-
sion de la proposition 1.7.17 avec & = O g . Pour tout entier D > 1 soit Ep = HY(Z',.%),
muni de métrique L?. Soient D1, --- , D,, des entiers strictement poisitifs. Si D = Dy +---+D,,
alors

e(Ep) < C™(Dy - Dy)%(Ep,) - <(Ep, ). (1.21)

Démonstration. Si pour tout 1 < i < n, s; est une section dans H°(.Z", £%®P#), alors pour
tout 0 € Yo,
[s1®- - ®@snllo <ls1® - @ snllo,sup

. 4 (1.22)
osup < C (D1---Dy) ”31”0 o snllo-

< HSIHU,sup o |lsal

Is1@ - @sul>= D lls1 @ @sa2

TEY

< Z OQn(Dl"'Dn)m”Sl”i"'||3n||§

0EY o

< C*(Dy -+ Dy) (Z |si3>.

i=1 \o€X
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Par conséquent, on a

Corollaire 1.7.20 Soit Z un fibré inversible hermitien sur 2 . Pour tout entier D > 1 soit
Ep = HY (2, 2%9P), muni de la métrique L?. Soient n = (ni)i<i<r une famille d’entiers
positifs, N = ny + --- + n,. On désigne par ¢ [’homomorphisme naturel de E,, @ --- @ E,,
vers En qui envoie $1® -+ ® S, en 81 -+ 8. Alors on a l'inégalité

s 1
Mgk) < rlogC+ Y (dlogn + 3 log(ig Bn,)), (1.23)

i=1

ou C est la constante (qui ne dépend que de 2, (\o)oex.. €t ) dont Uezistence est assurée
par la proposition 1.7.17 en prenant & = O g trivial.

Démonstration. Comme @ provient d’un homomorphisme de Ox-modules, on a |k, < 1
pour toute place finie p. Soit ¢ : K — C un plongement. Si

(Si)lgigr € Enl,a X X Enr,rn

alors
l[s1-- STHU,Lz <1+ 8rllosup < HSIHJ,sup T Hsr”msup'

D’apres la proposition 1.7.17, on obtient que, pour tout 1 < i < 7, ||8i[lo,sup < Cnd||8i]ls, 12
Donc

51+ srllozz < C™nf - ndllsillorz - lsellorz = C™nd - nis1 © - @ syl 2.
Comme E,, , ® --- ® E,, , admet une base orthogonale constituée de rg(E,,) - --- - rg(Ey,,)

éléments de la forme s; ® - - - ® s, on déduit de I'inégalité de Cauchy-Schwarz que

lerlle < C™nf - niv/1g(Ep,) - - 1g(En,).
Par conséquent,

T 1
h(pk) < rlogC + Z (leg”i t3 log(rg En))

i=1

1.7.2 Fibrés inversibles hermitiens arithmétiquement amples

Soit 2" un schéma propre et plat sur Spec Ok tel que £k soit lisse sur Spec K. On suppose
choisie pour tout plongement o de K dans C une probabilité de Lebesgue A, de telle sorte que
la donnée (Ay)sex,, soit invariante par Paction de Fi..

Définition 1.7.21 Soit £ un fibré vectoriel hermitien sur 2°. On dit qu'une section s €
HO(Z , E) est effective (resp. strictement effective) si max IIs]lo,sup < 1 (resp. max II5]lo,sup <
[ SOIINS [ SPIFN

).
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Remarque 1.7.22 Soient F un fibré vectoriel hermitien sur 27, s une section dans H°(2", E)

et ¢ : O — E ’homomorphisme induit par s. Si on munit Og de la métrique hermitienne

canonique, alors s est effective (resp. strictement effective) si et seulement si max lek|losup <
[ SOIPNS

1 (resp. Urrel%x lekllosup < 1).

Définition 1.7.23 (cf. [91], voir aussi [84]) Soit L un fibré inversible hermitien sur 2.
On dit que L est (arithmétiquement) ample si pour tout fibré vectoriel hermitien E sur 2 il
existe un entier ng > 0 tel que pour tout entier n > ny, il existe un entier a(n) > 0 et un
homomorphisme surjectif de Oe%a(") vers E ® L®™ qui est induit par des sections strictement
effectives.

Remarque 1.7.24 Soit L un fibré inversible hermitien sur 2. Si L est arithmétiquement
ample, alors L est un Og-module inversible ample. D’aprés [13] proposition 3.2.4, si une

puissance tensorielle de L est engendrée par ses sections globales effectives et si ¢y(L) est
strictement positive, alors pour tout cycle effectif Z € Z,(Z"), hz(Z) ef ge?g(a (L)1Z) > 0.
Zhang [91] a démontré que pour que L soit arithmétiquement ample, il suffit que (en considérant
4 comme un schéma sur Z)

1) Lg est ample et L est relativement semipositif,

2) pour tout sous-schéma fermé irréductible % de 2" qui est plat sur SpecZ, la hauteur
C1 (L] )™ ? est strictement positive.

En particulier, si L est ample, si ¢;(L) est strictement positive et 8il existe une puissance Len
de L qui est engendrée par ses sections effectives sur 27, alors L est arithmétiquement ample.

1.8 Morphismes d’évaluation et algébricité des sous-schémas
formels

Dans ce paragraphe, on étend les criteres d’algébricité de sous-schémas formels des variétés
projectives développée par J.-B. Bost dans [10] et [11], voir aussi [12].

1.8.1 Un critere numérique d’algébricité

Soient K un corps, ¢ : X — Spec K une variété algébrique projective sur K, L un Ox-
module inversible ample, ¥ un sous-schéma fermé integre de X et V' un sous-schéma formel
fermé du complété formel Xy de X le long de Y dontAY est le schéma de définition. Si on
désigne par V; le i®™° voisinage infinisémal de Y dans V/, alors on a des immersions fermées
successives :

Y=VwcCcVicVy---.
L’espace localement annelé sous-jacent a V s'identifie & limV;. On désigne par ¢; : V; — X

I'immersion fermée canonique, et par ¢ : V- Xle morphisme d’espaces localement annelés
induit par les ;.
Pour tout entier D > 0, on définit un espace vectoriel sur K

Ep:=q.L®” = H°(X,L®P)

qui est de dimension finie puisque X est propre sur K. Observons que 'espace topologique
sous-jacent & V' et aux V; est |Y|, et 'application continue d’espaces topologiques sous-jacente
a ; et & @ est 'inclusion canonique |¢| : [Y] — |X].
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On a des homomorphismes canoniques

np t Ep = . L®P — qupipf L9P = HO(|Y|, 0] L®P),
mp t Ep = ¢.L%P — q.0.0"L®P = HO(|Y], " L®P).

Le faisceau d’anneaux sous-jacent a Oy est la limite projective des faisceaux Oy,. Comme le
systeéme projectif (Oy;,);>o de faisceaux d’anneaux satisfait & la condition de Mittag-Leffler (cf.
[46] Orr1.13), on a *L®P = lim f L¥P. En particulier, on a

HO(|Y |, 0" L®P) = lim HO(|Y |, 0; L®P),

et np = limnj,.

Pour tout ¢ € N, soit I;;1 'idéal de Ox définissant le sous-schéma V;. Soit J le noyau
de I'homomorphisme canonique Op — Oy. C’est un idéal cohérent de Op qui s’identifie
canoniquement a ¢*I;. De plus, le noyau de ’homomorphisme canonique Op — Oy, est par
définition I, qui s’identifie canoniquement & (cf. [28] théoréme 7.1) @*I*+L.

Lemme 1.8.1 Soient W une variété algébrique projective sur Spec K et (L;)i<i<n une fa-
mille de Ow-modules inversibles. Alors il existe une constante ¢ > 0 telle que, pour tout
(D1, -+ ,Dyp) € N™, on ait

rg HOW,LPP @ -~ @ LPm) < o(Dy + -+ + D)™ W,

Démonstration. Soit L un Oy -module inversible ample. Il exists un entier strictement positif
a tel que, pour tout entier 1 < ¢ < n, le Oy -module L; est isomorphe & un sous-Oy-module

de L®% Par conséquent, pour tout (Di,---,D,) € N* on a un homomorphisme injectif de
L?Dl ® -+ @ LEPn vers L®P1t++Dn) La proposition découle alors de la théorie des po-
lynémes de Hilbert. a

Dans la suite du paragraphe, on suppose que Y soit régulierement immergé dans XA/, c’est-
a-dire que I'idéal cohérent J de Og soit localement engendré par une suite régulicre. Dans ce

cas-1a le fibré normal N(= Ny V) := (3/3%)Y est un Oy-module localement libre de rang fini,
et ’homomorphisme canonique de Oy -algebres

@ Ssz N @ ji/ji—o—l
>0 i>0

est un isomorphisme (cf. [47] Ory.15.1.9).
Si on désigne par E}, le noyau de ngl, alors on a une suite décroissante d’espaces vectoriels
sur K (en posant EY, = Ep)

Ep=EL,D>ELDELD - EpD---DEF D0,
Soit p: P(NY) — Y le morphisme canonique, alors
HOY, L|EP @ STNY) = HO(Y, LIZP © p.Opoo ()
= HO(Y, p«(p"LI$” © Op(nv) (i) = HOB(NY), p*LI$P @ Opnv) (0)).-

Soit d la dimension de V. Appliqué & W = P(NV), qui est de dimension d — 1, le lemme
précédent montre qu’il existe une constante ¢ > 0 tel que

g HO(P(NY), p*LI$" @ Opnvy (1)) < (i + D)1, (1.24)
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Donc on a la majoration ' ‘
rg (Ep/Ep ") < c(i+ D)* L.

Soit Z la fermeture Zariski de V dans X , c’est-a-dire le plus petit sous-schéma fermé de X
contenant tous les V;. Le sous-schéma fermé Z de X est alors défini par I'idéal J = liLnIn. On

adimZ > dimV car le complété formel Z de Z le long de Y contient V. On dit que V est
algébrique si on a 1’égalité des dimensions dim Z = dim V.
Le noyau de np est égal a

(Eb =) H(X i1 ® L®P) = HO(X,J @ L®P).
i>0 i>0
On a une suite exacte

0 — HO(X,J ® L®P) — HO(X, L®P) — HO(X, (0Ox/J) ® L®P) — H'(X,J @ L®P) .

Comme L est un Ox-module inversible ample, H'(X,J ® L®P) = 0 pour D suffisamment
grand. Donc il existe Dy > 0 tel que, pour tout D > Dy, on ait

ED/ (Ep = H(X,(0x/J) ® L®P) = H(Z,¢"L*P),
i>0
ol ¢ : Z — X est I'immersion fermée canonique. Son rang est donc équivalent a

degr Z 4imz
D 1m
dim 7!

lorsque D — +o00.
Comme J?*! est le noyau de Oy — Oy, on a un isomorphisme canonique

* D ~ * D ~i
er LOP = (p*L®P) @0, (Op /3.
Par conséquent, on a une suite exacte
00— *L®P ®oy (3°/3+) — @fL®D - ‘Pf—1L®D —0

qui induit en identifiant ¢*L¥P @0 SINY & LI$P @0, SNV un diagramme commutatif dont
la premiere ligne est exacte :

0 ——= H([Y|, LI}” ® S'NY) —— H(|Y], 0 L*P) —— H(|Y], ;1 L®P)

Si s est une section de L®P sur X, alors s appartient & E%, = Kern), ' si et seulement si 75,
envoie s dans (image de) HO(|Y|,o*L®P @ S*NV). Donc n%, induit un homomorphisme

Nl By — HO(IY],o"L®P @0, S'NY)

dont le noyau est Egl, puis un homomorphisme injectif d’espaces vectoriels sur K
T Ep/EF — HO(Y|LIZ © S'NY).

Le critere d’algébricité ci-dessous étend celui établi par J.-B. Bost (cf. [11] Lemma 2.4)
lorsque dimY = 0.
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Proposition 1.8.2 Si

Zizo (i/D)rgg (EB/EBH)

lim inf — < 400, (1.25)
D—oo 3o rgx (Ep/ER)
alors V est algébrique.
Démonstration. Soit A > 0 un entier, On a
Z D rgK(ED/ED+1)
i>0
= Z rg ( ED/EZJrl Z rg ( ED/EZH)
7,>)\D i>AD

=MD ek (BL/EF) — > rex(Ep/ERY)

>0 0<i<AD
>\ reg(Ep/ER) —ed Y
i>0 0<i<AD
> A rgg(Ep/EFt) — eA*(A+ 1) DY
i>0

Comme

) 7 i deg Z im
ngK(EZD/EDJrl) =TIgK (ED/ ﬂ ED) ~ WLZ'Dd z (Z — +OO),
i>0 i>0 ’

on obtient que

Y iso(i/D) g (EL/ERT) : dim Z1eA?(A + 1)1 D¢
lim inf —= — > A — limsup -
D—oo Zizo rgi(Ep/ED ) D—oo deg; ZDdim

Supposons que V ne soit pas algébrique. Alors dim Z > d, donc

=0.

i dim Z!eA?(\ + 1)1 D4

imsu .

Daoop degL 7 Ddim Z

Par conséquent, _ '
. Zizo(i/D) rgK(E}:)/Eg'l)
lim inf - ] >
D—oo 3 isor8i(Ep/ED )

Comme A\ est arbitraire, on en déduit que

> i>ol(i/D) rgK(Ej:)/Egrl)

lim inf = - = 400.

D—oo Zizo '€k (Eb/Egl)

O

La condition (1.25) est non seulement suffisante, mais encore “quasiment necessaire” pour
I’algébricité de V.En effet, on peut démontrer que, si 1% peut s’écrire comme le complété formel
le long de Y d’une sous-variété algébrique de X contenant Y, alors E%,/ Egl = 0 lorsque i/D
est suffisamment grand.
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Lemme 1.8.3 Soient X une variété algébrique projective sur un corps k, L un Ox-module
inversible ample, Y une sous-variété de X, m: X — X [éclatement de X le long deY et E
le diviseur exceptionnel. Alors il existe un entier N > 0 tel que, pour tout entier n > N, le
O g -module inversible 7* L™ @ O(—E) soit ample.

Démonstration. Soit I 1'idéal de Y dans X. Comme L est ample, il existe N € N tel que
L®N ® I soit engendré par ses sections au-dessus de X. Soit

Og’?a — L®N g

un homomorphisme surjectif. Il induit pour tout n > N un homomorphisme surjectif de Ox-
modules

Fy = (LP0=N)@a  1on g T,

On obtient alors un homomorphisme surjectif de O x-algebres quasi-cohérentes graduées

@ Sm(Fn) _ @ L,®&nm QI™.

m>0 m2>0

Par la construction Projy, cela induit une immersion fermée i de X dans P(F,) compatible
avec projection sur X et telle que i*(Op, (1)) = 7*L®" @ O(—FE). Comme n > N, F,, est un
Ox-module inversible ample. Par conséquent, O (1) est aussi ample. Enfin, 7* L®" @ O(—E)
est ample car une immersion fermée est un morphisme affine. O

Proposition 1.8.4 On suppose que Y soit régulierement immergé dans Vet qu’il existe une
sous-variété algébrique Z de X contenantY telle que V = Zy (la variété Z est donc égale a la

fermeture Zariski de V dans X ). Alors il existe un nombre réel X > 0 tel que, pour tout entier
D > X et tout entier i > AD, on ait B4 /ES ! = 0.

Démonstration. Soient Z 'éclatement de Z le longde Y, v: Z—Zle morphisme canonique,
et E le diviseur exceptionnel. Soit d la dimension de Z. On note £ = v*(L|z). Soit (£, Y) la
constante

sup{qg € Q | L ® O(—¢FE) est ample}.

Cette constante est strictement positive grace au lemme 1.8.3. Pour toute section s € E%, non
identiquement nulle sur Z, le diviseur de Cartier sur Z

v*div(s|z) — iF

est effectif. Sa classe dans CHy_1(Z) est

(Der(£) = ier (O(E))) N [Z].

Pour tout ¢ € Q tel que v*L|; ® O(—¢FE) soit ample et tout entier 0 < a < d, le degré de
I’élément

v (1 (L)1 (L @ O(—gE)) 71 N [v* div(s|z) — iE])
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de CHo(Z) est positif ou nul. Par ailleurs, on a

ve(e1(L) %1 (L ® O(—qE))4 "1 N [v* div(s|z) — iFE))
d—a—1

(—qy (d T 1)v*<c1<c>d—1-jc1<0<E>>ﬂ‘<Dcl<c> i (O(E)) N [Z))

<q>ﬂ‘D(d o 1>v*<cl<c>dﬂ‘cl<o<E>>ﬂ‘ n(2)
(1.26)

d—a
Yo (Y @ aowyniz)

= Ddegp(Z) — ()" tivi(er(£) e (O(B)* N [Z]) -

dii?(—q)“ [qD <d - j - 1) +i <d ;f I 1)] v, (e (L) e (O(E)) N [2)).

Notons que 'on a

v.(c1(O(B)) N[Z]) = (=1)7"ts; (N)N[Z] = {(()’_l)j_lm zi j : Z : jﬁi

otj=j—d+dimY, N =NyZ et s;(N) est la 5™ classe de Segre de N (cf. [32] Chap. 3
§1). La positivité de (1.26) devient

D deg; (7) - (—a)'=Videg (v.(e1 (£)"er (O(B))* N [Z])) -

d—a—1

S (g {qD (d ses 1) +z~(d o 1)} dcg (v. (e (L)' e (O(B)) N[Z]) = 0

j=d—dim Y J g1
En particulier, si on prend a = dimY’, alors on a
Ddeg; (Z) —ig4mY = deg, (V) > 0.
On a montré que, si B}, /ELt # 0, alors

i < Ddeg; Z
~ g(L,Y)d-dimY-1ldeg, YV’

1.8.2 Modeles des applications d’évaluation sur une base réguliere de
dimension 1

On garde les notations du sous-paragraphe 1.8.1. Soient A un schéma integre régulier de
dimension 1, a le point générique de A. On suppose dans ce sous-paragraphe que K soit le
corps des fonctions rationnelles sur A.

Soit m : & — A un morphisme projectif et plat tel que X = 2. On désigne par u : X — 2
le morphisme composé de cet isomorphisme et du morphisme “d’inclusion” 2, — £ . Soit 2
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(resp. ¢, ¥;) Padhérence schématique de Z (resp. Y, V;) dans 2 ; c’est un sous-schéma fermé
de 2" dont 'idéal est noté ¢ (resp. #, Fi+1). En fait, on a % = %/, et les schémas %;
admettent le méme espace topologique sous-jacent |#|. Observons que # est plat sur A.

Par définition, %1 (resp,. #) est le noyau de I'homomorphisme de O o -modules

Ogp —uu*Og —— u.(Ox/IL;i11)

(resp. Op —uu*Og ——u.(Ox/J) ).
On a donc des inclusions d’idéaux de O g
FCCIp1 CIC- C Iy C I

Par conséquent, on a les immersions fermées

g:% % . o %71 % N g %'

D’autre part, on a %;.%; C Yy puisque I;I; C I;; Notamment on a %, .%;_; C & pour tout
entier ¢ > 1. Donc .%;/.%; 11 peut étre considéré comme un Qg /% -module et (F;/ F;11)]y est
canoniquement isomorphe & I; /I;11 = S*(NV). On désigne par ¢; 'immersion fermée canonique
de ¥ dans 2. On a ¢; = @; k-

Supposons que .Z soit un O g -module inversible ample relativement a 7 tel que Lk = L.
Posons &p = .. Z®P, d’ou Ep = &p, k. Pour tout ¢ € N on a un homomorphisme canonique

77% Cm P W*@i*@;kf@[).
On a 1, = i} g Soit £ le noyau de I'homomorphisme 7}, . Comme
§; L0 = (Z9P @ (02 | Il
on a une suite exacte
0— (L7 @ (i) Fin)ly —> G LP —= @[, 2% —0
qui induit une suite exacte

0—— W*@O*($|%D & (%/%Jrl”@/) _— W*Qi*@fag@l) _— ﬂ*@ifl,*(ﬁ:—lg@D

Donc on obtient un homomorphisme injectif
b Ep/EpT — mpou(L15° ® (Ji) Iirr)lo). (1.27)

On remarque que 7%, = f‘yfl K-

Pour tout entier i > 1, (.%;/.%+1)|2 est un Og-module sans torsion. Donc .G, (L5
() %+1)|@) est un Op-module localement libre de rang fini.

Si V se prolonge en un sous-schéma formel 7 du complété formel %gx tel que & soit

régulierement immergé dans ¥, alors (F; ] Fiv1)|ov est isomorphe & SH(AY), ot A = No ¥ =
I/ 7))y



50

Notations et préliminaires



Chapitre 2

Positivité faible des fibrés
vectoriels et algébrisation I : cas
géométrique

2.1 Conditions de positivité géométriques

Dans ce paragraphe, on fixe un corps k.

2.1.1 Définitions et propriétés élémentaires

Définition 2.1.1 Soient X un schéma projectif de dimension > 1 sur k et E un Ox-module
localement libre de rang fini et non-nul. On considére les propriétés suivantes du couple (X, F) :

Py (X,E): E est ample sur X.

Py(X,E): 1l existe une variété projective ¥ de dimension > 1 sur un corps K extension
(éventuellement transcendante) de k, et un k-morphisme dominant h: Y — X tels
que h*FE soit ample sur Y.

P3(X, E) : Pour tout Ox-module inversible L, il existe A > 0 tel que, pour tout entier d > A
et tout entier n > Ad, on ait

H°(X,S"EY ® L®) = 0.
L’énoncé suivant regroupe des propriétés classiques de 'amplitude des fibrés vectoriels.

Proposition 2.1.2

1) Soient X un schéma projectif de dimension > 1 sur un corps k et E un Ox-module locale-
ment libre de rang fini et non-nul. On a

P (X,F) < P, (P(E),Og(1)).

2) Si f:Y — X est un morphisme fini et surjectif de schémas projectifs de dimension > 1 et
si B est un Ox-module localement libre de rang fini et non-nul, alors

P(X,E) <= P (Y, [*E).

o1
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3) Si X est un schéma projectif de dimension > 1 sur un corps k et si E est un Ox-module
localement libre de rang fini et non-nul, alors

Pl(X, E) — Pl(chdvErcd)a

ot Freq est la restriction de E d X, eq-

Proposition 2.1.3 Si f : Y — X est un morphisme surjectif de variétés algébriques projec-
tives de dimension > 1 sur k et si E est un Ox-module localement libre de rang fini et non-nul,
alors

B(Y, f*E) = P:(X,E).

Si en outre f est fini, alors

Py (X, E) = P(Y, ['E).

Démonstration. “Py(Y, f*E) = P(X, E)” : Soient Z une variété projective de dimension
> 1 sur une extension K de k et h: Z — Y un k-morphisme dominant tels que h*(f*(E)) soit
ample. Alors fh: Z — X est un k-morphisme dominant et (fh)*E = h*(f*FE) est ample.

“Po(X,E) = Py(Y, f*E)” : Soient Z une variété projective de dimension > 1 sur une
extension de k et h : Z — X un k-morphisme dominant tel que h*FE soit ample. Soient
Z'=ZxxYetp:Z —Y,q:Z" — Z les deux projections.

Comme f est surjectif, il en est de méme de ¢ (cf. [50] 1.3.6.1), donc fp = hq est dominant
puisque h est dominant. Si on désigne par zq (resp. yo) le point générique de X (resp. Y), alors
flyo) = mo car f est surjectif. D’autre part, on a dimX = dimY car f est fini et surjectif
(cf. [48] IV.5.4.1). Si y est un point de Y tel que f(y) = xo, alors la restriction f; de f a
Y1 = {y} est finie puisque l'inclusion de Y; dans Y est une immersion fermée, donc fini (cf.
[45] 11.6.1.5). Par conséquent, fi est un morphisme fermé (cf. [45] I1.6.1.10), et donc f; est
surjectif. On a alors dimY; = dim X = dimY. Comme Y est irréductible, Y1 =Y et y = yo.
On a donc démontré que f~1({zo}) = {yo}. Comme fp est dominant, zo est dans I'image
de fp. Par conséquent, yg est dans I'image de p, i.e., p est un morphisme dominant. Le fibré
vectoriel p*(f*E) = ¢*(h*E) est ample sur Z’ car ¢ est un morphisme fini. Si zo € p~(yo), le

sous-schéma réduit {yo} =: Z de Z est projectif sur K, ¢|5 : Z — 'Y est dominant et q|5(h"E)
est ample. O

Soient n un entier strictement positif et M un espace vectoriel de dimension n + 1 sur k.
Apres avoir choisi une base dans M, le schéma P = P} peut étre considéré comme le fibré
projectif P(M) de M sur Speck, ou bien comme P(M") de MV en considérant la base duale.

Lemme 2.1.4 Soient f : X — Y un morphisme quasi-compact de schémas, g : Y' — Y un
morphisme d’un schéma affine Y versY, X' = X xy Y', 7 : X' — X la premicére projection
et B un fibré vectoriel sur X. Si X est quasi-compact et quasi-séparé et si E est ample, alors
E' =7*(E) est ample sur X'.
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Démonstration. Compte tenu de [52] 3.2, il suffit de vérifier que le faisceau tautologique sur
P(E’) est ample. D’apres [45] 11.4.1.3, on a le diagramme commutatif suivant dont les carrés
sont cartésiens

P(E) ——= X' ——>Y'

iglgl

]P’(E)HX?Y

oup:P(E') — P(E) est la projection canonique. De plus, on a Og/ (1) = p*(Og(1)). Comme
E est ample sur X, Og(1) est ample sur P(E), donc Y-ample. D’apres [45] 11.4.6.13, Op (1)
est Y’-ample. Comme Y’ est un schéma affine, Op/(1) est ample compte tenu de [45] I1.4.6.6.
O

Remarque 2.1.5 En particulier si X est une variété algébrique projective de dimension > 1
sur un corps k, F un Ox-module localement libre de rang fini et non-nul, et K une extension
de k, alors

Pi(X,E) = P1(Xk, Ek).

En outre, d’apres le critere cohomologique de 'amplitude et la formule de changement de base
pour les groupes de cohomologie, on a

Pl(XK,EK) - Pl(X,E>

Lemme 2.1.6 Soit X une variété algébrique projective de dimension n > 1 sur k. Pour tout
entier m < n, il exviste une extension purement transcendante K de k, une variété algébrique
projective Y de dimension m sur K, et un K-morphisme h :' Y — Xk qui ne se factorise
pas par un sous-schéma de Xg de la forme Fi, ot F est un sous-schéma fermé propre de X
(autrement dit, le k-morphisme de Y wvers X est dominant), tels que, pour tout fibré vectoriel
ample E sur X, h*(Ek) soit ample surY .

Démonstration. En raisonnant par récurrence sur la dimension de X, il suffit de démontrer
le lemme pour m = n — 1. D’apres la normalisation de Noether, il existe un morphisme g fini
et surjectif de X vers P = P}. Soit Z la sous-variété d’incidence de P xj P, c’est-a-dire la
sous-variété fermée de P xp P vu comme P(M) x;, P(MY) définie par la relation f(z) = 0
(f € MV, z € M). C’est une sous-variété de codimension 1 de P X P. Posons T'= X xp Z et
considérons le diagramme commutatif suivant :

Pets X5y P—" > X

l O igP O lg
Z%?P X P —pri— P
Przi O i
P ———> Speck
ou pr; : P X P — P est la premiere projection, pry est la deuxieme et 7 : X x; P — X est la

premiere projection, i : Z — PxPet j: T — X x; P sont les immersions fermées canoniques.
Soit K le corps des fonctions rationnelles de P. C’est une extension purement transcendante
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de k, de degré de transcendance n. On note P := P X Spec K et Xg := X Xj, Spec K, et on
définit T par le carré cartésien

Ty ——T

[ s

Spec K ——= P

On a le diagramme commutatif suivant :

JK a J

X —>Xxy P—"—> X
9K o gr O lg
Py —— P xy P—p1— P

O pry O l

Spec K P Speck

Les schémas Xk et Tk sont projectifs sur Spec K. De plus, comme un corps est universellement
caténaire (d’apres [28] corollaire 13.5), on a

dimTg =dim7T —dimP =dimZ —dimP =2n—-1—-n=n—1.

Comme pr;i : Z — P est surjectif, il en est de méme de wj : T — X. D’autre part,
pry oi : Z — P est localement pour la topologie de Zariski un fibré en P"~!, et par changement
de base, il en va donc de méme de pr; oj : T'— X. Cela montre que 7" est un schéma integre.
La projection canonique u de Tk vers T est donc dominant. Par conséquent, le morphisme
mju : T — X est dominant. Si E est un fibré vectoriel ample sur X, alors Ex est ample sur
Xk d’apres le lemme 2.1.4. Comme j est une immersion fermée, j5 (Ex) est ample sur T.
Enfin, en prennant une composante irréductible de (T )req On obtient une variété algébrique
Y de dimension n — 1 sur K ainsi qu'un morphisme h : Y — X qui est le composé de jx avec
I'immersion fermée canonique de Y dans Tk de telle sorte que le morphisme canonique de Y
dans X soit dominant et que, pour tout fibré vectoriel ample E sur X, h*(E) soit ample sur
Y. |

Remarque 2.1.7 La démonstration ci-dessus montre que I'on peut construire K de degré de
transcendance sur k égal a

1
Z i:§(n2+n—m2—m).

m<i<n

Remarque 2.1.8 Dans le lemme 2.1.6, si on suppose que X soit géométriquement réduit
(c’est-a-dire que le corps des fonctions rationnelles sur X soit une extension séparable sur k, cf.
[48] IV .4.6.1), alors on peut choisir Y géométriquement réduit. Cela repose sur une variante de
la normalisation de Noether (cf. [28] Corollaire 16.18) qui nous permet de trouver un morphisme
fini surjectif et séparable de X sur un espace projectif.
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Remarque 2.1.9 Soient X une variété projective de dimension > 1 et F un Ox-module
localement libre de rang fini et non-nul. D’aprés le lemme 2.1.6, la condition Py(X, E) est
équivalente a la condition suivante :

Pj(X, E) : 1l existe une courbe projective C sur une extension de k et un k-morphisme dominant
h:C — X tels que h*F soit ample sur C.

Proposition 2.1.10 Soient X un schéma projectif de dimension > 1 et E un Ox-module
localement libre de rang fini. La condition P3(X, E) est équivalente & chacune des conditions
suivantes :

1) Pour tout Ox-module inversible L et tout Ox-module cohérent sans torsion F, il existe
A > 0 tel que, pour tout entier d > X et tout entier n > A\d, on ait

H(X,S"EY @ L® ® F) = 0.

2) 1l existe un Ox-module inversible ample L tel que, pour tout Ox-module cohérent sans
torsion F, il existe A > 0 tel que, pour tout entier d > X et tout entier n > A\d, on ait

H(X,S"EY @ L% @ F) = 0.

3) 1l existe un Ox-module inversible ample L et un nombre A > 0 tels que, pour tout entier
d > X\ et tout entier n > A\d, on ait

H(X,S"EY ® L®) = 0.

Démonstration. “1)==2)=-3)” est trivial.

“P3(X,FE) =1)” : Soit L1 un Ox-module inversible ample tel que Ly = L1 @ LY soit tres
ample. D’apres le lemme 1.3.5 il existe deux entiers m et a ainsi qu’un homomorphisme injectif
de F dans (L{™)®. 1l induit un homomorphisme injectif

S"EY @ L% @ F — S"EY @ (L)% @ Ly®d.
Comme L%Z’d est tres ample, il est effectif, donc il existe un homomorphisme injectif de L§/®d
dans Ox. Par conséquent, on obtient un homomorphisme injectif

S"EY (Li@(d*‘m))@a ® L;/@d N (SnE\/ ® L‘i@(d*‘m))@a

Si (X, E) vérifie la condition Ps, il existe A > 0 tel que, pour tout entier d > A et tout entier
n > A\, HO(X,S"EY @ L¥“t™)) = 0. Sous ces hypotheses, HO(X, S"EY @ L8 ® F) = 0 car
c’est un sous-groupe du groupe H°(X,S"EY ® L?(‘Hm))@“ =0.

“3)= P3(X,E)” : Soit L' un Ox-module inversible. Alors il existe un entier m tel que
L™ @ L'V soit trés ample. Par conséquent, il existe un homomorphisme injectif Ox — L™ ®
LY qui induit un homomorphisme injectif L' — L®™. Par conséquent, pour tout entier n > 0
et tout entier d > 0 on a un homomorphisme injectif S"EY @ L'®* — S"EV ® L™, On a
donc un homomorphisme injectif des groupes de sections globales :

HY(X,S"EY @ I'®*") — HO(X,S"EY ® L&™%).

Lemme 2.1.11 Soit h : X — Y un morphisme dominant de schémas intégres. Si F' est un
Oy -module localement libre de rang fini tel que H°(X, h*(F)) =0, alors H*(Y, F) = 0.
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Démonstration. Soit x (resp. y) le point générique de X (resp. Y). Comme h est dominant on
ah(z) =y.Sise H(Y,F) # 0, alors s(y) # 0, donc son image canonique dans H°(X, h*(F))
est non-nulle puisque ’homomorphisme canonique F,, — h*(F'), est injectif. O

Proposition 2.1.12 Soit h: X — Y un morphisme dominant de variétés algébriques et E un
Oy -module localement libre de rang fini et non-nul. Alors

Py(X,h*E) = P3(Y,E)

Démonstration. Si L est un Oy-module inversible, alors h*L est un Ox-module inversible.
Donc il existe A > 0 tel que, pour tout d > A et tout n > Ad, on ait

HY(X,8"(h*E)¥ ® (h*L)®?) = H*(X, h*(S"(EY) ® L®?)) = 0.

Par conséquent, on a H°(X, S"(EY) ® L®?) = 0 compte tenu du lemme 2.1.11. O

Remarque 2.1.13 Dans la proposition 2.1.12, il suffit de supposer que X soit un schéma
projectif sur k qui est réduit. En effet, dans ce cas-la, toute composante irréductible de X est
integre. En appliquant la proposition 2.1.12 sur une des composantes irréductibles de X qui
domine Y on obtient le résultat.

Remarque 2.1.14 Soient X un schéma projectif sur k£ et £ un Ox-module localement libre
de rang fini et non-nul. Si K est une extension de k, alors

P3(XK,EK) <~ Pg(X, E)
En effet, pour tout Ox-module quasi-cohérent F, on a
H(Xk, Fx) = H*(X,F) @y K

compte tenu du [46] I11.1.4.15 (voir [47] IV.1.7.21), et si L est un Ox-module inversible ample
sur X, alors Lx est ample sur Xg.

Lemme 2.1.15 Soit 7 : X — Y un morphisme surjectif de schémas projectifs sur k. Si L
est un Ox-module inversible ample relativement a 7, alors il existe un Oy -module inversible
ample M tel que L @ m* M soit ample.

Démonstration. Comme L est ample relativement a 7, il existe un entier n > 0, un Oy-module
localement libre de rang fini et non-nul E et une immersion f : X — P(E) compatible a 7 tels
que L®" = f*(Og(1)). On désigne par p : P(E) — X la projection canonique. On a ainsi un
diagramme commutatif :

x Lo pE)

| A

Y

Comme 7 est propre, le morphisme f est une immersion fermée. Comme Y est projective,
il existe un Oy-module inversible ample M tel que E @ M®" soit encore ample. On a alors
P(E) = P(E® M®™), et
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Comme f est une immersion fermée,
(Lom* M)®" = f*(Op(1) ® f*(p"M)*" = [*(Op(1) ® p"M*") = f*(Opgaren(1))

est ample puisque £ ®@ M®" est ample. O

Proposition 2.1.16 Soit 7 : X — Y un morphisme surjectif de schémas projectifs sur k. Si
F est un Ox-module localement libre de rang fini et non-nul, ample relativement a m, alors il
existe un Oy -module inversible ample M tel que F @ w*M soit ample.

Démonstration. Soient ¢ : P(F) — X le morphisme canonique et L = Op(1). Comme F' est
ample relativement a w, L est ample relativement a f = wq. Si on applique le lemme 2.1.15 a f
et a L, on obtient qu’il existe un Oy-module inversible ample M tel que L ® f*M soit ample.
Comme L® f*M = L® ¢*(7*M) est isomorphe & Opgr+pr(1), le faisceau F @ 7* M est ample.
O

Proposition 2.1.17 Soient X un schéma projectif de dimension > 1 sur k et E un Ox-module
localement libre de rang fini et non-nul. Alors on a

Pg(IP)(Ev), OEV(_]-)) e PJ(X, E)

Démonstration. Dans la démonstration, on désigne par 7 : P(EY) — X le morphisme cano-
nique.

“=—": Soit L un Ox-module inversible. Comme (P(E"), Ogv(—1)) vérifie la condition Ps,
il existe A > 0 tel que, pour tout entier d > A et tout entier n > Ad, on ait

H(P(EY),Opv(n) @ 7 L% = 0.
Comme on a un isomorphisme canonique
7. (Opv(n) @ m*L®) = 7, (Opv(n)) @ L = S"EY @ L¥,
on en déduit que, si n > A\d,
H(X,S"EY ® L®Y) = HY(P(EY), O(n) @ 7* L) = 0.

“«=" : D’apres le lemme 2.1.15, il existe un Ox-module inversible ample M tel que L =
M ® Opv (1) soit ample sur P(EY). Comme la condition P3(X, E) est satisfaite, il existe une
constante A > 0 telle que, pour tout entier d > X et tout entier n > A\d, on ait H(X,S"EY ®
M®4) = 0. On en déduit que

H°(P(EY), Opv(n) © L¥) = HO(P(EY), Opv (n + d) @ m* M%) = HO(X, S"*EY @ M®?)

est nul si n > (A — 1)d. Comme L est ample sur P(EY), cela montre que (P(EY), Ogv(—1))
satisfait & la condition Ps. O
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2.1.2 Un théoreme de Hartshorne
Cette section est une “relecture” dans notre cadre des résultats établis par Hartshorne dans

[53].

Définition 2.1.18 Si X est un schéma et si F est un Ox-module cohérent localement libre,
on définit

I'"(E)=S"(EY)".
Si n! est inversible sur X, alors I'""(E) est (canoniquement) isomorphe & S™E. Il n’en va pas

ainsi en général.

Proposition 2.1.19 Soient X un schéma et ¢ : E — F un homomorphisme surjectif de
Ox -modules localement libres de rang fini. Alors pour tout entier n > 1, ¢ induit un homo-
morphisme injectif

S"(¢Y) : SU(FY) — S™(EY)

et un homomorphisme surjectif
() : T™(E) — I (F).
Démonstration. On note H = Ker ¢. Comme I est localement libre, la suite exacte

0 H E—YsF 0

est localement scindable. Donc H est aussi localement libre, et on a une suite exacte localement
scindable de fibrés vectoriels

oV

0 FY EY HY 0.
Par conséquent, on a pour tout z € X
SM(EY), = @ SH(FY), ® S"HHY),. (2.1)
k=0

Cela signifie que S™(FV) est localement une composante directe de S™(EY), i.e., 'homomo-
phisme
S"(@Y) s SM(FY) — S™(EY)

est injectif. Par passage au dual, (2.1) donne
B = @D M) @ 5 HY)Y.
k=0

Donc T (F) est localement une composante directe de T'"*(E). Par conséquent, "homomor-
phisme canonique I'"(p) : T (E) — I'"(F) est surjectif. O

Lemme 2.1.20 Soient X un schéma projectif sur k et E et F deur Ox-modules localement
libres de rang fini. Si E est ample, alors il existe un entier ng > 0 tel que, pour tout entier
n > ng, S"(E) ® F soit ample.
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Démonstration. En effet, il existe un entier my > 0 tel que S™(E) ® F soit engendré par
ses sections au-dessus de X. On suppose que ¢ : (’)E’?a — 8™ (E) ® F soit un homomorphisme
surjectif. D’autre part, il existe un entier dy > 0 tel que, pour tout d > do, S?(E) soit un
faisceau localement libre de rang fini ample (cf. [52] et [6]). Enfin, pour tout entier d > dy, on
a un homorphisme surjectif

SYE)® — SYE)® S™(E)® F.

Mais comme il existe un homomorphisme surjectif canonique de S¢(E)®S™° (E) vers S0 (E),
on voit que S40(E)® F est un quotient d’un fibré vectoriel ample, donc est aussi ample. O

Lemme 2.1.21 Soit X une courbe algébrique sur k. Si ¢ : F — G est un homomorphisme
surjectif de O x-modules cohérents, alors ¢ induit un homomorphisme surjectif de cohomologies
de faisceaux

HY(X,F) — HYX,G).

Démonstration. La suite exacte de faisceaux

0——=Kerp F g 0
induit une suite exacte de cohomologies
<o —— HYX,F) —— HY(X,G) —— H?*(X,Kerp) —0 .

Comme X est une courbe, H2(X,Ker¢) = 0. Donc 'homomorphisme H!(X,F) — H'(X,G)
est surjectif. O

Remarque 2.1.22 Le lemme 2.1.21 reste vrai lorsque ¢ est supposé surjectif seulement au
point générique. En effet, si on désinge par H l'image de F dans G et par K le conoyau de ¢,
alors on a une suite exacte

0 H g K 0.

Comme ¢ est surjectif au point générique, le support de K ne contient qu'un nombre fini
de point, donc on a H*(X,K) = 0. Par conséquent, on a un homomorphisme surjectif de
HY(X,H) dans H'(X,G). Enfin, comme on a un homomorphisme canonique surjectif de JF
vers ‘H, 'annulation de H'(X,F) implique celle de H*(X,H) compte tenu du lemme 2.1.21.
Cela conduit & 'annulation de H'(X,G) d’apres la surjectivité de H'(X,H) — H(X,G).

Lemme 2.1.23 Soient X une courbe projective sur k, E un Ox-module localement libre de
rang fini et non-nul sur X et L un Ox-module inversible ample. Si E est ample, alors il existe
un entier A tel que, pour tout entier d > X et tout entier n > A\d, on ait

HY(X,S"(E)® L®"%) =0.

Démonstration. Comme E est ample, il existe ng > 0 tel que LY @ S™(E) soit ample. Par
conséquent, E®S™ (FE)® LY est aussi ample. Donc il existe mgo > 0 tel que, pour tout m > my,
on ait

HYX,S™(E® S™(E)® L)) =0.
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Notons que
SMEeSY(E)oLY)= P SP(E) @89S (E)eLY)
ptg=m
et que SPT9"0(E) @ L®~ 1 est un quotient de SP(E)® S?(S™ (E)® L), donc, d’apres le lemme
2.1.21, on a
HY (X, 57T (B) @ L~ =0

pour tout p,q > 0 et p+ q > mg. O

Lemme 2.1.24 Soient X un schéma projectif de dimension < 1 sur k, E un Ox-module
localement libre de rang fini et non-nul sur X, L un Ox-module inversible ample, et F un
Ox -module cohérent. S’il existe X\ > 0 tel que, pour tout entier d > X\ et tout entier n > Ad, on
ait

HY(X,T"(E)® L®"%) =0,
alors il existe un N > 0 tel que, pour tout entier d > X\ et tout entier n > N'd, on ait

HY(X,T"(B)® L* % & F) = 0.

Démonstration. Comme L est ample, il existe un entier dy > 0 tel que L®% @ F soit engendré
par ses sections au-dessus de X, i.e., il existe un homomorphisme surjectif (Ox)®® — L®d @ F
qui induit un homomorphisme surjectif (L®~%)®¢ — F. Pour tout (n,d) € N? on obtient donc
un homomorphisme surjectif de faisceaux

¢: (I(E)® L®—(d+do))@a —I(E)® L84 g F.
Comme X est de dimension < 1, ¢ induit un homomorphisme surjectif
}11()(7 Fn(E) Q L®—(d+do))@a N HI(X, Fn(E) ® L&—d ® ]_-)

compte tenu du lemme 2.1.21. Notons qu’il existe un entier A > d; tel que, pour tout entier
d > X —dy et tout entier n > A\(d + dp), on ait

HY (X, T"(E) @ L®~(d+do))y — ¢,

Par conséquent, pour tout tel (n,d), on a H(X,I'(E) ® L®~? ® F) = 0. Enfin, si on prend
A > 2\, alors pour tout entier d > )\ et tout entier n > Md on a d > 2\ > X\ — dj et
n > Nd > 2\d > \d + dg\. Donc on a H'(X,T"(E) ® L® ¥ ® F) = 0. ad

Lemme 2.1.25 Soit f : X' — X un morphisme fini et surjectif de schéma noethériens
intégres. Si F est un Ox-module cohérent, alors il existe un Ox/-module cohérent G ainsi
qu’un homomorphisme « : f.G — F qui est surjectif au point générique.

Démonstration. Soit G' = Homo, (f«Ox+, F). Comme G’ est un f.Ox/-module, il existe un
Ox/-module cohérent G tel que f.G = G’ (cf. [50] 1.9.2.1 et 1.9.2.6). Soit « : G’ — F I’homo-
morphisme d’évaluation en la section unité. Comme f est surjectif, f.Ox est de rang > 0 au
point générique. Par conséquent, a est surjectif au point générique. O
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Lemme 2.1.26 Soient X une courbe algébrique projective et lisse sur un corps k, E un Ox-
module localement libre de rang fini et non-nul et L un Ox-module inversible ample. Si E est
ample, alors il existe un entier \ tel que, pour tout entier d > X\ et tout entier n > Ad, on ait

HY(X,T"(E)® L®~%) = 0.

Démonstration. En remplagant k par sa cloture algébrique, on peut supposer que k soit un
corps parfait. Si la caractéristique de k est nulle, on a S™(E) = I'"(E). Le lemme résulte alors
du lemme 2.1.23. Si la caractéristique de k est p > 0, comme F est ample et X est une courbe,
E est p-ample (cf. [52] 7.3). Donc il existe un entier b > 0 tel que (F%)*E ® LV soit engendré
par ses sections au-dessus de X, i.e., il existe un entier ¢ > 1 et un homomorphisme surjectif

0% — (Fx)’E® LY
qui induit un homomorphisme surjectif L¥¢ — (F%)PE. Pour tout entier n > 0,

n+z—1)

Fn(LEBa) o (L®n)€B( o Sn(LEBa).

D’apres le lemme 2.1.23, il existe un entier A tel que, pour tout entier d > A et tout entier
n > Ad, on ait
HY (X, TM(L®) @ (Fx)'L)®~%) = 0.

D’apres la proposition 2.1.19, 'homomorphisme surjectif L®* — (F%)PE induit pour tout
n € N un homomorphisme surjectif

I"(L%) — I ((F})"E),
et donc un homomorphisme surjectif
(L2 @ ((F3)'L)~ — (F{)!(T"(B) & L),
Compte tenu du lemme 2.1.21, on a donc pour tout d > X et tout n > A\d
HY(X, (F3)"(I™(E) ® L¥~%) =0.

D’apres le lemme 2.1.25, il existe un Ox-module cohérent G ainsi qu’un homomorphisme « :
(Fx.)*G — Ox surjectif au point générique. D’aprés le lemme 2.1.24 appliqué au O x-module
localement libre (F%)°E et au fibré inversible ample (F3)?L(= L®P%), il existe N > 0 tel que,
pour tout entier d > X\ et tout entier n > \'d, on ait

HYX,G® (F)P(T™(E)® L %) = 0. (2.2)
Comme I'"(E) ® L®~¢ est localement libre de rang fini, on a l'isomorphisme canonique
(Fx)'G @ T™(E) ® L8~ = (Fx.)*(G ® (F3)!(IT™(E) ® L8~%)).
Le morphisme Fx : X — X étant fini, on a donc 1’égalité de groupes de cohomologie :
HY(X, (Fx.)"(G ® (F3)"(T"(E) ® L®~1)) = H(X,G ® (F3)"(I"(E) ® L®~%)).
Par conséquent, ’annulation du groupe de cohomologie (2.2) montre que
HY(X,(Fx.)"G @ T™(E) @ L®~%) = 0.
Comme on a une surjection au point générique (Fx.)’G — Ox, on en déduit que
HY(X,T"(E)® L®%) =0

compte tenu de la remarque 2.1.22. O
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Théoréme 2.1.27 (cf. [53] lemma 6.1) Soient X une courbe algébrique non-singuliére pro-
jective sur k, E un fibré vectoriel de rang r > 0 sur X, L un Ox-module inversible ample, et
F un Ox-module cohérent. Si E est ample, alors il existe un entier \ tel que, pour tout entier
d > \ et tout entier n > Ad, on ait

HY(X,TYE)® L® *® F) = 0.

Démonstration. C’est une conséquence immédiate du lemme 2.1.24 et du lemme 2.1.26. O

2.1.3 Comparaison des conditions de positivité

Proposition 2.1.28 Soient X une courbe projective géométriqguement réduite sur k et E un
Ox -module localement libre de rang fini et non-nul. Alors

P (X,FE) = P;(X,E)

Démonstration. Soit k la cloture algébrique de k. D’aprés la proposition 2.1.2 3) et la remarque
2.1.5, on a
P\(X,FE) < P (X3, Ex).

D’autre part, on a P3(Xp, Ej) <= P3(X, E) compte tenu de la remarque 2.1.14. Donc on est
ramené a démontrer

Pl((XI})reda (Eﬁ)red) = P3((X2)reda (EE)FE'd)'

Comme X est géométriquement réduite, le schéma Xj est réduit, donc est la réunion d’un
nombre fini de courbes algébriques. D’apres le remaque 2.1.13, on se ramene au cas ou X est
une courbe algébrique projective sur un corps algébriquement clos k. _

Soit h : X — X la normalisation de X. C’est un morphisme fini et surjectif, et X est une
courbe projective et lisse sur k. D’apres la proposition 2.1.2 on a

Pi(X,E) <= P,(X,h*E).
D’autre part, comme h est surjectif, on a
P3(X,h*E) = P3(X, E)
compte tenu de la proposition 2.1.12. Par conséquent, il suffit de vérifier que
P (X,h*E) = P3(X,h*E),

i.e., on peut supposer X lisse car k est algébriquement clos.
Par la dualité de Serre, (X, E) satisfait a la condition Pj si et seulement s'il existe un entier
A > 0 tel que, pour tout d > A et n > Ad, on ait

dim HY(X,T"(E) ® L® @ wx) =0,

ol wyx est le fibré canonique de X. Donc le théoreme 2.1.27 implique que, si E est ample, alors
(X, E) satisfait & la condition Ps. O

Proposition 2.1.29 Soient X un schéma projectif sur k, E un Ox-module localement libre
de rang fini, et F' un quotient localement libre de E. Alors

Py(X,E) = P3(X,F).
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Démonstration. Supposons que ¢ : F — F soit un homomorphisme surjectif de fibrés vecto-
riels, alors on a un homomorphisme injectif ¢¥ : F¥Y — EY qui induit pour tout Ox-module
inversible L et tous entiers n et D un homomorphisme injectif

S"(FY)® LY — S"(EY) ® L%

Par conséquent,
H(S"(EY)® L) =0 = H°(S"(FV)® L) = 0.

Proposition 2.1.30 Soient X une courbe projective lisse sur k et L un Ox-module inversible.
Alors
Pg(X, L) - Pl(X,L)

Démonstration. 1l suffit de montrer que deg L > 0. Supposons que L’ soit un Ox-module
inversible ample. Alors il existe un entier n > 0 tel que

dim H(X,L® " @ L) = 0.

On peut supposer que deg L’ > g, ot g est le genre de X. D’apres le théoréme de Riemann-Roch,
on obtient

dim HO(X, L® " @ L') — dim H*(X,wx ® L¥" @ L'') =1 — g —ndeg L + deg L.

Donc on a
ndegL >1—g-+degL > 0.

Proposition 2.1.31 Soient X une courbe projective lisse sur k et E un Ox-module localement
libre de rang fini. On suppose que k soit de caractéristique 0. Alors

P3(X,E) = P\(X,E).

Démonstration. Pour montrer que E est ample il suffit de vérifier que, pour tout Ox-module
cohérent F,
HY(X,S"E® F) =0

pour n suffisamment grand. Soit L un Ox-module inversible ample. Il existe un entier d tel que
L®1® F @ wY soit engendré par ses sections au-dessus de X. Donc il existe un entier a > 0 et
un homomorphisme surjectif ¢ : (L®~¢ ® wx)®* — F. Comme (X, F) satisfait & la condition
P3, il existe ng > 0 tel que H°(X,S™"(EY) ® L®?) = 0 pour tout n > ng. Par la dualité de
Serre, cela revient a dire que

HY(X,S"(B)® L* ?@wx) =0

puisque S"(E) = I'*(E). Comme dim X = 1, 'homomorphisme de faisceaux ¢ induit un
homomorphisme surjectif

HY(X,(S"(E)® L* *@wx)®) — H'(X,S™(E) @ F),
donc on a H'(X, S™(E) ® F) = 0. O
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Proposition 2.1.32 Soient X une variété projective de dimension > 1 surk qui est géométriquement
réduite et E un Ox-module localement libre de rang fini. Alors

Pi(X,E) = Py(X,E) = P3(X,E)

Démonstration. “Py(X,E) = P,(X, E)” est trivial.

“Py(X,E) = P3(X,E)” : D’apres la remarque 2.1.9, il existe une courbe projective C
sur une extension de k et un morphisme dominant h : C' — X tel que h*E soit ample sur C.
D’apres le lemme 2.1.28, (C, h* E) satisfait & la condition P3. Enfin, comme h est dominant, on
en déduit que (X, F) satisfait aussi & la condition Ps, compte tenu de la proposition 2.1.12. O

2.1.4 Remarques sur les conditions de positivité

Il existe un exemple d’un fibré vectoriel F sur une variété algébrique X qui satisfait a la
condition P, mais pas a P;. En effet, on a la proposition suivante :

Proposition 2.1.33 Soient X et X' deur variétés algébriques de dimension au moins 1 sur
k. Soit E (resp. E') un Ox-module (resp. Ox:-module) localement libre de rang fini et non-nul
sur X (resp. X'). Posons W = X xj, X'. Soient pry : W — X et pry : W — X' les deux
projections. On note F = pri E @ pry E’. Si l'un des faisceauz E et E' est ample, alors (W, F)
satisfait a la condition Ps.

Démonstration. On peut supposer que E soit ample sur X. Soit K le corps des fonctions
rationnelles sur X’. Alors on a Wi = Xk, et Fix = Ef. Par conséquent, Fx est ample sur
Wgk. O

Il est possible de comparer la condition P3 aux autres conditions de positivité dans divers
contextes. Par exemple, on a la comparaison suivante dans le cadre de la géométrie complexe :

Proposition 2.1.34 Soient X une variété projective sur C et L un faisceau inversible her-
mitien sur X(C). Si pour tout x € X, sa 2-forme de courbure normalisée ©(L) n’est pas
semi-négative en x, alors (X, L) satisfait a la condition Ps.

P ) . - . . . .
Démonstration. On raisonne par l’absurde. On suppose que L soit un faisceau inversible
hermitien sur X et (n;,d;);>1 une suite dans N2>0 avec lim n;/d; = 400 tels que

- 1——+o00

HO(X, IV ®ni ® L/®di) 7& 0

pour tout ¢ > 1. D’apres la proposition 1.6.16, pour tout entier ¢ > 1, il existe un point

x; € X(C) tel que la forme hermitienne —n,;O(L),, + di@(f)xi soit semi-positive. Autrement
_ di
dit, la forme hermitienne O(L),, — —@(L/)m% est semi-négative. Comme X (C) est compacte
n;

pour la topologie analytique, il existe une sous-suite de (z;);>1 qui converge vers un point
zo € X(C). Comme liin d;/n; = 0, par passage a la limite, on obtient que ©(L),, est semi-
1—T00

négative. Cela est absurde. O

Remarque 2.1.35 Dans la proposition précédente, I’hypotheése de “non-semi-négativité” si-
gnifie encore que, pour tout x € X(C), il existe v € T, X = Tél’O)X((C) tel que ©(L)(v,v) > 0.
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2.2 Pente maximale asymptotique relative et positivité

Dans ce sous-paragraphe, sauf mention explicite du contraire, toutes les variétés algébriques
sont supposées sur Speck, C désigne une courbe algébrique projective lisse sur k qui est de
genre g et 7 le point générique de C.

Rappel sur le domaine de définition d’une application rationnelle

Soient S un schéma et X et Y deux S-schémas ; on rappelle qu'une S-application rationnelle
de X vers Y est par définition une classe d’équivalence de S-morphismes de sous-schémas
ouverts denses de X vers Y (cf. [50] chap. I §8). Si f est une S-application rationnelle de X
vers Y, on note f: X ->Y .SiS estle spectre d'un corps k, si X est integre et si ¥ est
localement de type fini sur Spec k, alors les k-morphismes rationnels de X vers Y s’indentifient
aux k-points de Y & valeurs dans k(X).

Soient S un schéma et f: X ->Y une S-application rationnelle. On dit que f est définie
au point x € X s’il existe un morphisme g : U — Y dans la classe f tel que z € U. On appelle
domaine de définition de f le sous-ensemble de X des points ou f est définie. C’est un ouvert
dense dans X qui peut donc étre considéré comme un sous-schéma ouvert de X. Si X est réduit
et si Y est séparé sur S, alors il existe un unique morphisme du domaine de définition de f
vers Y qui est dans la classe f.

D’apres [50] 1.8.2.12, si les conditions suivantes sont vérifiées :

1) X est réduit et localement noethérien,
2) Pensemble N des point z € X ot X n’est pas régulier est de codimension > 2 dans X,
3) le morphisme structural Y — S est séparé et universellement fermé,

alors I’ensemble des points de X ou f n’est pas définie est de codimension au moins 2.

En particulier si S est le spectre d’un corps k, si X est une courbe réguliere sur une extension
K de k, et si Y est une variété propre sur Spec k, alors tout k-point de Y & valeurs dans K(X)
se prolonge de fagcon unique en un morphisme de k-schémas de X vers Y.

Pente maximale asymptotique relative d’un module inversible

Lemme 2.2.1 Soit 7 : X — C un morphisme propre et surjectif d’une variété algébriqgue X
vers la courbe algébrique C. Alors il existe une extension de type fini et purement transcendante
k' de k, une courbe algébrique non-singulicre C' sur k', un morphisme fini p : ¢! — Cyr, et
un k-morphisme dominant f : C' — X tels que wf = qp, ot q : Cp — C est la projection
canonique.

C/

i)l;

Ck" _—

L

Spec k' —— Speck

Démonstration. Soient K (resp. K') le corps des fonctions méromorphes sur C' (resp. X).
Comme 7 est un morphisme de type fini, K’ est une extension de type fini de K, donc est une
extension finie d’une extension purement transcendante de K. Soit d de degré de transcendance
de K’ sur K, et soit k' une extension purement transcendante de degré d de k. On désigne par
(T;)1<i<a une base de transcendance de k' sur k. Le corps K" des fonctions rationnelles sur
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Cr = C Xy Speck’ est une extension purement transcendante de degré d de K. On désigne
par ¢ : C» — C la projection canonique. En choisissant une base de transcendance (z;)1<i<d
de K’ sur K on obtient un homomorphisme ¢ de K" dans K’ qui associe a T; 1’élément z;.
On peut donc considerer K’ comme une extension finie de K" (via ). Le corps K’ est une
extension de degré de transcendance 1 sur k’. Soit C’ une courbe projective normale sur k' de
corps de fonctions méromorphe K’ (C’est unique & un unique k-isomorphisme prés). L’homo-
morphisme ¢ : K” — K’ définit un point géométrique de Cys & valeur dans K’ au-dessus du
point générique de Cj (pour la notation cf. [44] 1.3.4.5), donc détermine une k’-application
rationnelle de C” vers Cy (cf. [44] 1.7.1.2 et 1.7.1.16). Celle-ci prolonge de fagon unique en un
k’-morphisme p : ¢! — Cjs. Le morphisme p est fini car K’ est une extension finie de K”.
D’autre part, comme X et C’ ont le méme corps des fonctions méromorphes K’, I'automor-
phisme Id : K/ — K’ définit une k-application rationnelle de C’ vers X & valeur dans K’
au-dessus du point générique du schéma X (cf. [44] 1.7.1.16) qui se prolonge de fagon unique
en un k-morphisme f de C’ vers X. Le morphisme f est dominant car son image contient le
point générique de X. Enfin, on a 7 f = gp puisqu’ils correspondent au méme k-point de C' a
valeurs dans K'. O

Remarque 2.2.2 Dans le lemme précédent, Si k(X)) est une extension séparable de k(C), on
peut choisir K tel que ¢ : K” — K’ soit une extension séparable. La courbe C’, de corps
de fonction K, réguliere, et finie sur C}, construite dans la démonstration ci-dessus, est alors
génériquement étale sur Cys. Si de plus la courbe C sur k est géométriquement réduite, la
courbe C’ sur k' est aussi géométriquement réduite.

Proposition 2.2.3 Soient m : X — C un k-morphisme propre, surjectif et séparable d’une
variété algébrique projective X sur k vers C, L un Ox-module inversible. Si m,L admet un
sous-O¢-module inversible ample M, alors (X, L) satisfait aux conditions Py et Ps.

Démonstration. Avec les notations du lemme 2.2.1, on a un morphisme dominant f d’une
courbe C’ sur une extension purement transcendant de k, vers X, tel que w = 7 f = gp.

Comme M est un sous-O¢-module inversible de 7, L, m, L ® MV = (L ® ﬂ'*MV) a une
section non-nulle au-dessus de C. Par conséquent, L ® 7*M" a une section non-nulle au-dessus
de X. Comme f est dominant, on sait que f*(L @ 7*M") = f*L ® w*M" admet une section
non-nulle au-dessus de C’. Par conséquent, on a

dege (f*L ® w*MY) = dege (f*L) — deger (w* M) > 0

puisque f*L est un O¢cr-module inversible. Comme M est ample sur C, w*M est ample sur C’
car ¢ est un changement de base par un morphisme de schémas affines et p est un morphisme
fini. Par conséquent, degq (w*M) > 0, et a fortiori degq (f*L) > 0. Comme f*L est de rang
1, il est ample. Donc (X, L) satisfait & la condition P», et a fortiori la condition Ps (cf. la
proposition 2.1.32). a

Corollaire 2.2.4 Soient m : X — C un morphisme propre, surjectif et séparable d’une variété
algébrique X vers C' et L un Oc-module inversible ample. Alors (X, n*L) satisfait aux condi-
tions Py et Ps.

Démonstration. D’apres 'adjonction des foncteurs m, et 7*, on a m*L = m,,(Ox) ® L.
Comme I'(C, 7.(0Ox)) = I'(X,0x) # 0, L est un sous-fibré inversible de m,7* L. Cela montre
que (X, 7*L) satisfait aux conditions P, et Ps puisque L est ample sur C. O
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Proposition 2.2.5 Soient m : X — C un morphisme projectif et surjectif d’une variété
algébrique X wvers C, F un Ox-module sans torsion et L un Ox-module inversible. Alors
il existe une constante e1(F) dans R telle que, pour tout tel entier n > 0, on ait fmax(m«(F @
L®™)) < e1(F)n.

Démonstration. La variété X est projective sur k. On choisit un O x-module inversible ample
% sur X. En plongeant F dans une somme directe de faisceaux inversibles, on voit qu’il suffit
d’établir la proposition lorsque F est lui-méme inversible, ce que nous supposerons désormais.

Posons d = dim X et K le corps des fonctions rationnelles sur C'. Oberservons que ’on a
Pégalité dans le groupe de Chow CH;(C) :

mu(e1(L)17) = (degg, Xk)[C].

Supposons que M soit un Og-module inversible et que ¢ : M — 7, (F ® £%") soit un
homomorphisme injectif. On désigne par ¢ : 7*M — F ®@ £®" le morphisme de O x-modules
qui correspond a ¢ par adjonction. Ce dernier s’identifie a une section non-identiquement nulle
de MY @ F @ £%™, dont le diviseur div ¢ est effectif. On a donc

degy (1(2)"aiv(@)]) > 0.
Or [div @] = —7*c1 (M) + ¢1(F) + nei (L) dans CH'(X),
donc
degy (e1(£)" [div(P)])
— degy, ((—W*cl(M) + 1 (F) +ney(L))er (.,sf)dfl)
= —degc: (e1(M)ma(e2(£)771)) + deg (1 (F)er (£)) + ndegi (e1 (L)er (£)7).
Par conséquent,

degx (c1(L)er (L)1) . degx (c1(F)er(£)*71)

deg (M) <
gc(M) < deg g, Xk deg g, Xk

Enfin, d’apres la comparaison que ’on a établi dans la proposition 1.3.15, on déduit la majo-
ration linéaire en n de fimax (7« (F ® £®™)) annoncée. O

Proposition 2.2.6 Soient 7 : X — C un morphisme surjectif d’une variété algébrique pro-
jective X wvers C' et E1 et Ey deux Ox-modules localement libres de rang fini et non-nuls. Si
7« (E1) et mo(E2) sont non-nuls, alors on a

/-lmax(ﬂ'* (El ® EQ)) Z //Lmax(ﬂ-*El) + ,Umax(ﬂ'*EQ) - 2@(0),
ot a(C) est la constante dépendant de C' dans la proposition 1.3.15.

Démonstration. Comme 7, (E1) et m.(E2) sont non-nuls, il en est de méme de m,(F; ® E»).
D’apres la proposition 1.3.15, il existe deux Og-modules inversibles M7 et M ainsi que deux
homomorphisme injectifs

My — m.(E1), My — m.(E2)

tels que
deg Ml > ,umax(ﬂ-*El) - a(C)7 deg M2 > Mmax(ﬂ-*E2) - a(C)
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Comme My ® m.(E1) et My ® m.(F2) ont des sections non partout nulles au-dessus de C,
7*(M1)V ® FEy et 7*(Ms)Y @ Es ont des sections non partout nulles au-dessus de X. Par
conséquent,

HO(X, 7" (My © My)" @ (Ey ® Ey)) = H*(C, (My ® M)" @ m.(Ey ® Ey)) # 0.

Donc
0 S ,umax((Ml ® MQ)V ®7T*(E1 ® EQ)),

et donc

Hmax(ﬂ-* (El ® EQ)) Z deg Ml + deg M2 Z /-Lmax(ﬂ-* (El)) + Mmax(ﬂ'*(EZ)) - QG(C)

Proposition 2.2.7 Soient 7 : X — C un morphisme surjectif d’une variété projective X vers
C et L un Ox-module inversible ample relativement a w. Alors la suite (fmax(m«(LE™)) /1) n>1
admet une limite dans R.

Démonstration. On note a, = fmax(m(L®™)) si m. (L") # 0 ce qui a lieu des que n est
suffisamment grand. D’apres la proposition 2.2.5, il existe une constante ¢ > 0 tel que a,, < cn
pour n suffisamment grand. D’autre part, la proposition 2.2.6 montre que, pour tous entiers
m,n suffisamment grands,

Umtn = G + an — 2a(C).

D’apres le corollaire 1.5.3, la suite (ay,/n)n>1 admet une limite dans R. O

Remarque 2.2.8 La proposition précédente reste vraie si, au lieu de 'amplitude de L rela-
tivement a m, on suppose seulement que I'( Xk, L?}") est non-réduit a 0 pour n suffisamment
grand.

Définition 2.2.9 Soit 7 : X — C' un morphisme projectif et surjectif d’une variété algébrique
X vers C. Pour tout Ox-module inversible L ample relativement & 7, on désigne par uZ . (L)

la limite ron
Mglax (L) = lim /J/maX(Tr*( )) )

n—00 n

appelée la pente maximale asymptotique de L relativement a .

Proposition 2.2.10 Soit 7 : X — C un morphisme projectif et surjectif d’une variété algébrique
X wvers C.

1) Si L est un Ox-module inversible ample relativement a 7, alors pour tout entier n > 1, on
a

e (LE™) = npfo (L),

2) Si L est un Ox-module inversible ample relativement & 7 et si M est un Oc-module inver-
sible, alors
Himax (L @ 7" M) = deg M + pax (L)

3) Si Ly et Ly sont deuxr Ox-modules inversibles amples relativement a w, alors

,uglax(Ll ® L2) > :U’ernax(Ll) + :u;rna,x(LQ)
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4) Soient Ly et Lo deuzx Ox-modules inversibles amples relativement a w. S’il existe un homo-
morphisme non-nul ¢ : L1 — Lo de Ox-modules, alors uZ .. (L1) < pl .. (L2).

Démonstration. 1) est immédiat d’apres la définition de ul . .
2) On a pour n > 0,

fma (T (LE" @ T ME™)) = pimmax (12 (LZ") @ M®") = i (1 (LE™)) + 1 deg M.
D’ot

1 1
lim — pmax (T« (L @ 7 M®™)) = deg M + lim Eumax(w*(L‘g’"))

n—oo M
3) Pour tout entier n > 0,
MmaX(W*(L?n ® ngm)) > NmaX(W*(L?n)) + /‘maX(W*(Lg@n)) - 2a(C).

Donc

s (T (LE" 9 LE™) _ (7 (L57)) |, ps (. (L)) 20(C)

n n n n

Par passage a la limite on obtient
/’Lgax([’l ® L2) > /jr;ax(Ll) + u;rnax(LQ)'

4) Pour tout entier n > 1 on a un homomorphisme injectif " : LY" — L$". En
prenant Iimage directe on obtient un homomorphisme injectif de m.(LY™) vers m,(LS™).
Par conséquent, on a fmax (T« (LE™)) < pmax (T« (LY™)). Par passage & la limite on sait que
u&ax(Ll) < :u’gax(LQ) U

Définition 2.2.11 Soient 7 : X — C un morphisme projectif et surjectif d’une variété
algébrique vers C, L un Ox-module inversible, .Z un Ox-module inversible ample relativement
a . D’apres [45] chap 11, 4.6.13, il existe un entier ng(L,.%) > 0 tel que L @ Z®" soit ample
relativement & m pour tout entier n > ng(L,.%). On définit pour tout entier n > ng(L,.Z)
ATL(L’X) = /’[’gax(L Y "%@n) - n/’(’;ax("gﬂ)'

Proposition 2.2.12 Awvec les notations de la définition 2.2.11.
1) La suite (An(L, L)) n>no(L,2) €st croissante et converge vers une limite dans R.

2) Si M est un Oc-module inversible, on a Ap(L, L @ M) = A,(L, L) pour tout n >
no (L, .i/ﬂ)

3) Si on désigne par Z (resp. Er) Uensemble des Ox-modules inversibles amples (resp. amples
relativement a m ), alors

inf lim A,(L,%¢)= inf lim A,(L,%). (2.3)
L EEn——+oo L'eZ, n—+o0
4) Si L est un Ox-module ample relativement & m, alors la valeur (2.3) est égale a pT.. (L).

5) Si L est de la forme m* M, ot M est un Oc-module inversible, alors la valeur (2.3) est égale
a deg(M).
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Démonstration. 1) D’apres la proposition 2.2.10 3), pour tout entier n > ny(L,.%),
Pinasc (L @ LETD) >y (L@ L") + pa ().

Donc on a A, 1(L,. %) > A,(L,£). D’autre part, comme ¥ est ample relativement a m, il
existe un O¢-module inversible M tel que £ @ 7* M soit ample (lemme 2.1.15). Donc il existe
un entier m > 0 et un homomorphisme injectif de L vers (£ @ 7*M)®™. Par conséquent, on a

Pinax (L ® L%7) < pia (£ @ T M)®™ @ L) = (m + 1) i (L) + m deg(M),

ie., Ap(L,Z) < m(ula (L) + deg(M)). Par conséquent, la suite A, (L, ZL))n>ng(r,2) est
croissante et bornée supérieurement, donc converge dans R.

2) Si L ® £®" est ample relativement & m, il en est de méme de L ® (£ ® n*M)®" =
L® 2% @n*M®" ([45] chap I, 4.6.5), et

Hinax(L @ (£ @7 M)®") = pif 00 (L © Z°7) + ndeg M.
Par conséquent,
An(Ly % &7 M) = (L © L9™) + ndeg(M) — npi (£ © 7 M) = An(L, ).

3) L’égalité (2.3) est une conséquence immédiate de 2) et de la proposition 2.1.16.
4) Pour tout O x-module inversible . ample relativement & 7, d’apres la proposition 2.2.10,
on a

/jr;lax(L ® °§’ﬂ®n> - n/jr;ax(g) > :uglax<L) + M:'Tnax(g(@n) - n/jr;ax(g) = M;aX(L)'

Donc on a inf lirf An(L,Z) > pl . (L). D’autre part, comme L est ample relativement &
€= n—+00

T,

inf lim A.(L,2) < lim A (L,L)= lim (M;aX(Le@L@”)—WgaX(L)) = ur . (L)

¥ n—+oo n—-4oo n—-4oo

Donc on a I’égalité.
5) Si L =7*M, ou M est un Oc-module inversible, alors pour tout Ox-module inversible
ample relativement a 7, et tout entier n > 0,

An(L,f) = :u’glax(ﬂ—*M@g@n) _nugax("g) = deg(M) +Mgax(g®n) _nluglax(g) = deg(M)

0O

Définition 2.2.13 Soit 7 : X — C un morphisme projectif et surjectif d’une variété algébrique
X vers C. Pour tout Ox-module inversible L on définit

(D) = inf T (7 (L 257) = np (2))), (2.4)
¥ n——+oo

ou .Z parcourt tous les Ox-modules inversibles amples relativement a 7. C’est un élément de

[—00, +oo[. 11 est fini et coincide avec la définition 2.2.9 lorsque L est ample relativement & 7

(cf. la proposition 2.2.12 4)).

Proposition 2.2.14 Soitm: X — C un morphisme projectif et surjectif d’une variété algébrique
X wvers C.
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1) Pour tous Ox-modules inversibles Ly et Lo, on a
Hmax (L1 ® L2) = o (L1) 4 oy (L2)-
2) Pour tout Ox-module inversible L et tout entier n >0 on a
Fmax (LE™) = npig (L)

3) Si Ly et Ly sont deux Ox-modules inversibles et s’il existe un homomorphisme non-nul de
Ly vers Lo, alors pl . (L1) < ul . (L2).
4) Pour tout Ox-module inversible L et tout Oc-module inversible M on a

Fmax (L @ T M) = i (L) 4 deg(M).

Démonstration. 1) Pour tout Ox-module inversible . ample relativement & 7 et tout entier
n suffisamment grand,

:uglax(Ll QL2 ® $®2n) > ,uaax(Ll & Dg/p@n) + ,u'gax(LQ X $®n)7

d’ott Aoy (L1 ®@L2,.L) > An(Ly,. L)+ Ap(La, ). Par passage a la limite on sait que p7 .. (L1 ®
L2) > NgaX(Ll) + /J’:Tnax(LQ)'

2) Pour tout Ox-module inversible . ample relativement & 7 et tout entier m assez grand,

on a

Pinas (L7 ® LEM) = npf o (L® LFM).
Par conséquent, on a A, (L®", L) = nA,, (L, Z). Par passage a la limite, on a uZ . (L®") =
hinax (L)-

3) Pour tout Ox-module inversible .Z ample relativement & 7 et tout entier n suffisamment
grand, on a un homomophisme injectif de L; ® Z®" vers Ly ® £®". Par conséquent, on a
P (D1 @ ZL9™) < ult . (Le @ L%™), ie., Ap(L1,2) < Ap(Le, Z). Par passage a la limite,
on a Mgax(Ll) < /‘Lgax(LQ)'

4) Pour tout O x-module inversible £ ample relativement & 7 et tout entier n suffisamment

grand, on a
A (L@ M, Z) = A, (L, L) + deg(M).

Par passage a la limite on obtient ul (L@ 7*M) = uZ (L) + deg(M). 0

Corollaire 2.2.15 Soient 7 : X — C un morphisme projectif et surjectif d’une variété
algébrique X vers C, L un Ox-module inversible.

1) Sipl, (L) >0, alors pT, (LY) < 0.

2) Si =, (L) <0, alors H*(X,L) = 0.

3) Si L est ample, alors p= . (L) > 0.

Démonstration. 1) OnapT,  (Ox) = ul,  (7*O¢) = deg(O¢) = 0, donc T, (L)+u= . (LY) <
0.

2) Si H°(X,L) # 0, alors il existe un homomorphisme non-nul de Ox vers L, d’olt
fimax (L) 2 pax(Ox) = 0.

3) Soit M un O¢-module inversible tel que deg(M) > 0. Comme L est ample, il existe un
entier n > 1 tel que 7*MY ® L®" ait une section non identiquement nulle au-dessus de X.
D’apres 2), on a

e (7MY @ L97) = puT (L) + deg(MY) > 0,

Donc pZ (L) > deg(M)/n > 0. O
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Théoréme 2.2.16 Soient m1 : X — C un morphisme projectif et surjectif d’une variété
algébrique vers C et L un Ox-module inversible. Si uT . (LV) < 0, alors (X, L) satisfait a
la condition Ps. La réciproque est vraie lorsque LV est ample relativement a .

Démonstration. “=" : Si uT  (LY) < 0, alors il existe une constante ¢ > 0 et un Ox-
module ample .Z tels que, pour tout entier m suffisamment grand, A4,,(LY,.¥) < —e. En
prenant une puissance tensorielle de ., on peut supposer que u” . (LY ® £) < ul . (Z) —e.
Soit A > e~y (%) une constante. Pour tout entier d > 1 et tout entier n > Ad, on a d’apres
la proposition 2.2.14

(M= DL )+ (LVE" L DY) < T (LY D.L)P™) = i (LY.L < 1y (£)—2).
Par conséquent, on a
[ (LVE" @ 29 < dul . (£) — ne < 0.

Donc H(X, LV®" @ %) = 0. Ainsi (X, L) satisfait & la condition Ps.

“<=” : On suppse que L soit ample relativement & 7 et que la condition P5(X, L) soit
vérifiée. Soit M un Oc-module inversible ample. Comme (X, L) satisfait & la condition Ps, il
existe A > 0 tel que, pour tout entier d > A et tout entier n > Ad, on ait

HO(X,LV®" @ n* M®%) = 0.
D’apres le lemme 1.3.13, on a
Pranax (T4 (LYE™ @ m* M®4)) = ddeg M + piax (. (LVE™)) < g — 1.

On prend une suite (dy,),>1 telle que
i) pour tout entier n > 1, d,, > A,

ii) pour n suffisamment grand, d,, < n/A,

i) lim -~ = A.

n—oo n

Alors pour n suffisamment grand, on a :
deg(M)d’ﬂ + Mmax(ﬂ-*(LV(gn)) <g-—1,
c’est-a-dire :

fmax (75 (LYE™)) < 9= 1
n - n

dp
deg(M)F +

Par passage a la limite, on obtient 7, (LY) < —A"tdeg M < 0. O

Corollaire 2.2.17 Soient 1 : X — C un morphisme projectif et surjectif d’une variété
algébrique vers C et L un Ox-module inversible. Si ul . (L) > 0, alors (X,L) satisfait a
la condition Pj.

Démonstration. D’apres le corollaire 2.2.15, uf . (LY) < 0. Le corollaire résulte donc du
théoreme 2.2.16. o
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Pente maximale asymptotique relative d’un module localement libre

Définition 2.2.18 Soit 7 : X — C un morphisme projectif et surjectif d’une variété algébrique
X vers C. Si E est un Ox-module localement libre de rang fini et non-nul et si p : P(F) — X
est le morphisme canonique, on définit

fmax (B) = i (Op(1)).

Remarque 2.2.19 Si F est ample relativement a 7, alors Og(1) est ample relativement & 7p.
Dans ce cas-1a on a

/’L;ax(E) = nh—{r;o /J/max(ﬂ'* (SnE))

Théoréme 2.2.20 Soient m : X — C un morphisme projectif et surjectif d’une variété
algébrique X vers C, E un Ox-module localement libre de rang fini et non-nul. Si pu7 . (EY) <
0, alors (X, E) satisfait a la condition Ps. La réciproque est vraie lorsque EV est ample relati-
vement @ .

Démonstration. “=" : Soient p : P(EY) — X le morphisme canonique et f = mp. Comme
plha(Opv (1)) = T, (EY) on a pf,. (Ogv(1)) < 0. Donc on a P3(P(EY),Opv(—1)) compte
tenu du théoréme 2.2.16. D’apres la proposition 2.1.17, on a P3(X, E).

“<” : Si on a P3(X,FE), alors P3(P(EY),Opv(—1)) est vérifiée d’apres la proposition
2.1.17. Si de plus EV est ample relativement & 7, alors Ogv(—1) est ample relativement & f.
Le théoreme 2.2.16 implique que gl (Opv (1)) <0, i.e., uf  (EY) <0. O

Un exemple de calcul des pentes maximales asymptotiques

On désigne par K le corps des fonctions méromorphes sur C.
Soient 7 : &/ — C un schéma abélien de dimension relative d, L un faisceau inversible sur
&7. On désigne par ¢ : C' — & la section nulle et par T} le fibré tangent relatif.

Proposition 2.2.21 Si L est ample relativement a w, on a

1 detr(a@™ n[)
d+1 degy, (k)

1
p(meL) + 3 dege*Ty;

st de plus L est symétrique, alors
1 * *
w(m L) = 3 deg e*T) + dege*L.

Démonstration. 1) On a un isomorphisme de Og-modules 7*¢*T, ~ T, (autrement dit, le
O-module T, “provient de la base”). D’apres le théoréeme de Riemann-Roch-Grothendieck,
on a ch(Rm.L) = m.(ch(L) Td(T,)). Comme L est ample relativement & 7, on a ch(w.L) =
7« (ch(L) Td(Ty)). Donc

deg(m.L) = deg m. (Td(n*e*Ty) ch(L))
= deg Td(e" Ty )m«(ch(L)) = deg ((1 + 301(5*TW)> w*(ch(L)))
= ﬁ deg(m.(c1 (L) N [7])) + % degy . (k) deg(e*Ty).
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D’autre part, on a
1
rgm, L = dim H (o, Ly) = a degp, k.

Donc
1 deg(mi(ci (L) N []))

d+1 degy . (k)

2) D’apres la formule d’adjonction, on a

p(mi L) =

1
+ 3 dege*T.

(e (L@ 7 e*LY)) = u(me(L) @ e*LY) = p(msL) — dege*L
D’autre part, on a
e (Lem e*LlY)=e*L®e" LY = Oy.
Donc on est ramené au cas gfl e*L est trivial. Comme L est symétrique et ¢*L = Oy, pour
tout entier n, [n]*[L] = [L®™"] dans Pic(A). Par conséquent,
2] (2 (L) N []) = [n](er([n]" L) N [o])
= (L) N (o] = n?ey (L) N [
car [n] : &/ — o est une isogénie de degré n?¢. Par conséquent, on a
n® deg(m(e1 (L) N [#])) = deg(m.(cr (L) 0 [#7])),
i.e., deg(my(c1 (L) N [e7])) = 0 si on prend n > 1. O
Par ailleurs, la “théorie algébrique des fonctions théta” de Mumford [71] — qui décrit Pes-
pace H O(W'f, L) des sections de L sur la fibre générique géométrique de &/ — C comme une
représentation projective irréductible du sous-groupe H (L) C o/ (K) de Mumford — admet
comme conséquence (cf. [8] pour 'analogue dans la situation arithmétique plus compliquée ou

I'on s’intéresse a un fibré inversible hermitien cubiste sur un schéma abélien sur le spectre de
lanneau des entiers d’un corps de nombres) :

Proposition 2.2.22 Si L est ample relativement a 7 et si k est de caractéristique 0, alors
L est semi-stable, et donc pimax(m« L) = p(miL).

Corollaire 2.2.23 Si L est ample relativement a w et si k est de caractérsitique 0, on a

(L) = 1 deg(m. (e (L) N [a]))
Himax d+1 deg(ci(Lg)in[ox])

st de plus L est symétrique,

Pmax (L) = deg(e*L).

Si L est un O, -module inversible quelconque et si .Z est un Oz -module inversible ample
relativement & 7. On suppose que n est un entier positif tel que .£*" ® L soit ample relative-
ment a 7. D’apres le corollaire 2.2.23, on sait calculer A,,(L,.%) (cf. la définition 2.2.11). Plus
précisément, on a

1 deg(m((e1(E) + ney(2))™7)
d+1 deg((c1(Lk) + nci1(ZLx))?)
1 deg(mi(ea ()M )ntt L (d+ 1) deg(m. (2 (L)er (£))n + o(n)
T d+1 deg(en(Zi) N + ddegler (Lx)er (L) ndL + o(nd1)

Himax (L © Z%T) =
(2.5)
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D’autre part, on a
1 deg(m(c1(-2)"™))

fimax (L) = d+1 deg(ci(ZLx)?)

On déduit de (2.5) et (2.6) que

(2.6)

. _deg(m(@(Der(2)Y)  ddeg(ea(Li)er (L)) deg(m (e (L))
P Al D) = Gt @) drd deg(er (Zi)?)? |

(2.7)
Si L et £ sont 'un et 'autre symétriques, on a pour tout entier n suffisamment grand

An(L, Z) = deg(e*L).
En particulier, si L est symétrique, 7. (L) < deg(e*L).

Proposition 2.2.24 Pour tout O, -module inversible L on a

" (L) =inf deg(mi(ci(D)er (L)) d deg(er(Li)er (L)) deg(me(er (£)4))
Hmax\H) =15 deg(c1 (L)) d+1 deg(c1 (L )d)? ( ’)
98

ot £ parcourt tous les Oz -module inversible ample relativement a .

2.3 Condition P; et algébricité

2.3.1 Un critere d’algébricité

Soit k un corps. Soient X une variété algébrique projective sur k, ¥ un sous-schéma fermé
integre de X, V' un sous-schéma formel du complété formel de X le long de Y. On suppose que
V' a pour schéma de définition Y et que le noyau J de 'homomorphisme canonique Op — Oy
soit localement engendré par une suite réguliere. On désigne par N = (J/J?)V le fibré normal
de Y dans V. C’est un Oy-module localement libre de rang fini.

Proposition 2.3.1 Avec les notations ci-dessus, si dimY > 0 et si (Y, N) satisfait & la condi-
tion Ps3, alors V est algébrique.

Démonstration. Reprenons les notations du paragraphe 1.8. D’apres la définition de la condi-
tion Pj, il existe A > 0 tel que, pour tout entier D > X et tout entier ¢ > AD, on ait

H(Y,LI$P @ S'NY) = 0.

Comme chaque sous-quotient E%/EH™ s'injecte, par 4%, dans H(Y, L|$P ® S'NV), on en
déduit que pour tout D > A

Z D rgK(ED/EBH) = Z D rgK(ED/EBH)
i>0 0<i<AD
<A Y wek(Ep/ERY) S AY rex(Ep/ELY).
0<i<AD i>0

La proposition résulte donc de la proposition 1.8.2. O
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Comme la condition P3(Y, N) est plus faible que 'amplitude de N (la proposition 2.1.32),
on en déduit que si N est ample sur Y, alors V' est algébrique. On retrouve donc un résultat
de Hartshorne (cf. [53] thedréme 6.7), établi sous 'hypotheése supplémentaire de lissité formelle
de V sur k.

On déduit de la proposition 2.3.1 et du théoreme 2.2.20 un critere numérique d’algébricité
de V :

Corollaire 2.3.2 Sl existe une courbe projective lisse C' sur Spec k ainsi qu’un k-morphisme
propre et surjectif m de Y wvers C tels que T, (NV) <0, alors V est algébrique.

Corollaire 2.3.3 On suppose satisfaites les conditions suivantes :

1) il existe une courbe algébrique C' projective lisse sur k et un k-morphisme propre et surjectif
m de'Y wvers C de telle sorte que Y soit un schéma abélien de dimension relative d sur C ;

2) N est un Oy-module inversible ;

3) si on désigne par n le point générique de C, il existe un Oy -module inversible £ ample
relativement a m tel que le nombre

d deg(ci(Ny)er(Z) ") deg(mi(c1 (L)) deg(mi(cr(N)er (L)1)
d+1 deg(c1(Z5)4)? deg(c1(-Zy)%)
soit négatif.
Alors V est algébrique.

Démonstration. C’est une conséquence immédiate du corollaire 2.3.2 et du calcul explicite
(2.8). a

Remarque 2.3.4 Dans le corollaire 2.3.3, si on suppose que N soit symétrique sur le schéma
abélien Y, on peut remplacer la condition 3) par :

3) deg(e*N) >0, ot e: C =Y est la section nulle.

On reprend maintenant les notations du paragraphe 1.8 en supposant que A soit une courbe
projective lisse sur un corps k. Les résultats obtenus ci-dessus montre que, si V' se prolonge en
un sous-schéma formel ¥ du complété formel £, alors la condition P3(#', Ng¥') implique

I’algébricité de ¥ et donc celle de V. Dans la suite du paragraphe, on étudiera le cas général.
D’abord on a l'inégalité

U(gé/ggi_l) < Mmax(ﬂ*ﬁzO*(gF@%D ® (%/%4—1)‘@’))
pour tout (i, D) € N2,

Proposition 2.3.5 On suppose qu’il existe trois nombres a, A, A dans Rsq tels que les condi-
tions suivantes soient vérifiées :

1) pour tout entier D > X et tout entier i > AD, on a u(&h/EQTY) < —ai (ici on utilise la
convention 1(0) = —oo );

2) pour tout entier D >0 et tout entier i < A\D on a u(&}/Eh™) < AD.
Alors V est algébrique.



Condition P3 et algébricité 7

Démonstration. Quitte & remplacer X par Z, on peut supposer que &}, = 0 pour i suffisam-
ment grand. On a

deg(&p) = Y _ deg(&h/EH)

i>0
< Z I‘g(EE/EgH) (M(gé/gg‘rl) + ai) — aerg(EZD/Eg‘l)
0<i<AD =
Donc
. i H/ES #(p) 1 i i+l i eitl .
= < — _
rg(Ep) Z D rg(Ep/ER ) < oD + D Z rg(Ey /ES M) (u(Eh/ELT) + ai)
i20 0<i<AD
) 1 i il .
s- + rg(Ep/E AD + ai
aD aDrg(Ep) OS;)\D (Ep/Ep ) )
1(ép) 1 on
=- + rg(E} /B )(AD + aAD
aD aDrg(Ep) OSiZS:/\D g(Ep/Ep ) )

iép) | Atar

<
aD a

Comme .Z est ample relativement a 7, on connait I'existence de la limite Dhril w(ép)/D.
— 100

Donc u(&p)/D est borné inférieurement (on aurait pu raisonner de fagon plus élémentaire en
choisissant . ample sur X et en observant que &p est alors engendré par ses sections globales,
et donc de pente > 0, pour D suffisamment grand). D’apres la proposition 1.8.2, on en déduit

que V est algébrique. O

2.3.2 Une application : comparaison des voisinages formels et étales
des variétés projectives

Définition 2.3.6 On appelle couple de schémas (noethériens) tout couple (X,Y) constitué
d’un schéma noethérien X et d’un sous-schéma fermé et réduit Y de X. On applle morphisme
de couples de schémas de (X,Y) vers (X', Y’) un morphisme de type fini de X vers X’ dont
la restriction & Y donne un morphisme de Y vers Y.

Définition 2.3.7 On appelle voisinage étale d'un couple de schémas (X,Y") la donnée d’un
couple de schémas (W, Y) et d’un morphisme de couples de schémas f: (W,Y) — (X,Y") dont
la restriction a Y est le morphisme identité et qui est étale en tout point y € Y.

Définition 2.3.8 On dit que deux couples de schémas (X,Y") et (W,Y) sont équivalents dans
un voisinage formel s’il existe un isomorphisme de schémas formels ¢ : Xy — Wy dont la
restriction a Y est I'identité.

Définition 2.3.9 On dit que deux couples de schémas (X,Y") et (W,Y) sont équivalents dans
un voisinage étale s’il existe un couple (U,Y) et deux morphismes f : (U,Y) — (X,Y) et
g:(U,Y) = (W,Y) qui font de (U,Y) un voisinage étale de (X,Y") et un voisinage étale de
(W Y).
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Lemme 2.3.10 ([37] 4.5) Soient (X,Y) et (U,Y) deux couples de schémas noethériens et
f:(UY) = (X,Y) un morphisme de couples de schémas dont la restrictions sur Y est le
morphisme d’identité. Alors f définit un vozsmage étale de (X,Y) si et seulement si f induit
un isomorphisme de schémas formels f Uy — Xy

Démonstration. Le probleme étant local, on est ramené au cas ou X et U sont affines. Soient A
(resp. B) 'anneau de X (resp. U) et I (resp. J) l'idéal de Y dans X (resp. U). Soit ¢ : A — B
I’homomorphisme correspondant a f. Comme f est un morphisme de couples on sait que
I = o7 1(J) et f induit un isomorphisme de A/I vers B/J. D’autre part, pour tout entier
n > 1, 'homomorphisme ¢ induit un homomorphisme de A/I™ vers B/J". Par _passage a
la limite inductive, I'homomorphisme ¢ induit un homomorphisme continu ¢ : A, —» B g
Autrement dit, f induit un morphisme de schémas formels f Uy — Xy

=7 On suppose que le morphisme f soit étale en tout point de Y. En diminuant
éventuellement U et X on est ramené au cas ou f est un morphisme étale. Pour tout entier
n > 1 soit Y, (resp. V') le ni*™¢ voisinage infinitésimal de Y dans Uy (resp. Xy ). Comme
remarqué ci-dessus, on a un morphisme g, : Y, — Y, induit par f qui prolonge Idy. Le
sous-schéma fermé Y de Y,, est défini par un idéal nilpotent. Comme f est étale, I’application
canonique

Homx (Y,,,U) — Homx (Y,U)

est bijective. Soit h, : Y, — U le morphisme qui prolonge I'immersion fermée de Y dans U.
Alors h,g, est 'immersion fermée de Y,, dans U puisque ’application canonique

Homx (Y,,,U) — Homx (Y,U)

est bijective. Cela montre que h,, se factorise par Y,, et h,g, = Idy, . Enfin, par construction
gnhn = fhy = Idyﬁ. Donc gy, : Y;, — Y, est un isomorphisme.

“<=" : 5i on a Uy 2 Xy, alors pour tout point y € Y, Oy, = Ox . Donc Oy, est une
algebre étale sur Ox , (cf. [49] IV.17.6.3), i.e., le morphisme f est étale en y. a

Théoréme 2.3.11 Soient (X,Y) et (W,Y) deux couples de variétés algébriques projectives
sur un corps k algébriquement clos. On suppose que X et W soient lisses sur k, que Y soit
integre, de dimension > 1 et localement une intersection compléte dans Xy et que le fibré
normal de Y dans Xy satisfasse a la condition Ps. Alors (X,Y) et (W,Y) sont équivalents
dans un voisinage formel si et seulement s’ils sont équivanlents dans un voisinage étale.

Démonstration. “<=" est vrai d’apres le lemme 2.3.10.

d,Id
: Soit A Y(I*I;Y X, Y —— X x;; W la diagonale de Y dans X x; W. Suppo-

sons que @ : Xy — Wy soit un isomorphisme de schémas formels dont la restriction sur Y est
Iidentité. Considérons le “graphe formel” de ¢

FSD : )/(:y — (X Xk W)A(y)

qui fait de Xy un sous-schéma formel de (X/Xk\W) A(y)- Comme Ny)?y satisfait a la condition
P T, ()?y) est algébrique dans (X/Xk\W)A(y), i.e., il existe un sous-schéma fermé integre Z de
X x W contenant A(Y') tel que dim Z = dim Xy (= dim X = dim W) et que Za(y) D T'p(Xy).
Soit v : Z — Z la normalisation de Z. Elle induit un morphisme Ev—l(y) — Zy. Sa restriction

au-dessus de I'y, (Xy)7 formellement lisse, est un isomorphisme. On en déduit 'existence d’'un
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sous-schéma fermé integre Y dans Z tel que v|y : Y — Y soit un isomorphisme et que v in-

duise un isomorphisme v : 7 v = F¢()A(y). Par conséquent, les morphismes de schémas formels
induits par les morphismes de couples pryov : (Z,Y) — (X,Y) et pryov : (Z,Y) — (W,Y)
sont des isomorphismes. D’apres le lemme 2.3.10, (Z , 17) définit un voisinage étale commun de
(X,Y) et (WY). ]

La question de comprendre quand ’équivalence de deux couples dans un voisinage for-
mel implique leur équivalence dans un voisinage étale, ainsi que sa version analytique (o
on s’intéresse a 1’équivalence analytique dans un voisinage analytiques de couples d’espaces
analytiques formellement isomorphes) a donné lieu de nombreux travaux, depuis les premiers
résultats en géométrie complexe établies par Nirenberg et Spencer [74] en 1960 et Griffiths [43].
Nous renvoyons aux commentaires de Grauert dans [41] Vol.I pour une discussion détaillée et
des références. Signalons toutefois que le théoréme a été établi par Gieseker [37] lorsque le fibré
normal est ample (condition plus forte que P3) en appuyant sur les travaux de Harshorne sur
les conditions (G1)—(G3) (cf. [37][53]). Le théoreme 2.3.11, joint au fait que (Ps) est satisfaite
lorsque k = C si Y est lisse et si NxY admet une métrique hermitienne dont la courbure satis-
fait une hypothese de positivité faible (cf. proposition 2.1.34), fournit une variante algébrique,
valable lorsque k¥ = C, d’un théoréme établi par Commichau et Grauert [22] en géométrie
analytique complexe. Enfin, a cause du fait que la 1-positivité implique la condition Pis, le
théoreme 2.3.11 devient un avatar algébrique, valable sur tout corps algébriquement clos k,
d’un théoréme de Hirschowitz [55] qu’il a démontré dans un cadre analytique complexe par des
techniques de déformations.
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Chapitre 3

Positivité faible des fibrés
vectoriels et algébrisation II : cas
arithmeétique

Dans ce chapitre, on désigne par K un corps de nombre de discriminant Ag et par Ok
son anneau d’entiers algébriques. On fixe 7 : 24~ — Spec Ok un schéma projectif et plat sur
Spec Ok tel que 2k soit lisse sur Spec K et équidimensionnel de dimension d. On choisit pour
tout plongement ¢ : K — C une forme volume de type C'*° qui définit une mesure de probabilité
Ao sur 25 (C) et on suppose que la collection (Ay)q:x—c soit invariante par 'action de Fi,. Si
E est un fibré vectoriel hermitien sur 2", on désigne par m.E le Ox-module H(.2", E), muni
de la métrique L2. C’est un fibré vectoriel hermitien sur Spec O .

3.1 Pente maximale asymptotique arithmétique
3.1.1 Pente maximale asymptotique arithmétique d’un fibré inver-
sible hermitien ample sur la fibre générique

Lemme 3.1.1 Soit .Z un fibré inversible hermitien sur 2 tel que Ly soit ample. Il existe
une constante C telle que, pour tout entier n > 2 et tout élément (D;)1<i<n € ZZ, si on note

D=Di+---+D,, ona

=N —®D LI, —®D; 1 )
Fimax(T(Z77)) 2 3 fiman (w0 (7)) = 5 log(rgg HO(Zic, L27))
=1

(3.1)
- 1 log |AK|>
—d log(D;)+ =[K : Q] —n(logC 4+ ——— ).
> toa(D) + 311 @) —n (log + R
Démonstration. D’apres (1.19), on a
~ —®D 1 58D
a1 (Z°7)) 2 3 log[K : Q] ~ loge(m. (Z°7)) (3:2)
D’autre part, compte tenu du lemme 1.7.19, on a
n n
—10g6(7‘('*(§®D)) > —nlogC — leog D; — Zloge(m(?éﬂ)i)). (3.3)

i=1 =1

81
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Enfin, la proposition 1.7.16 montre que pour tout 1 <i <mn, on a

®D; B log |Ak]|

2[K : Q]
En combinant (3.2), (3.3) et (3.4) on obtient (3.1). a

—log 5(7r*(§®Di)) > lmax (T (27 1)) — %log(rg(@ HO(%K,XI(?Di)) (3.4)

Lemme 3.1.2 Soit .Z un fibré inversible hermitien sur X tel que Lx soit ample. Il existe
une constante C' telle que, pour tout entier D > 1, on ait

Aimax (1. (Z°")) < OD.

Démonstration. Soit L un fibré inversible hermitien sur .2~ qui est arithmétiquement ample
avec ¢1(L) > 0. Si s est une section de £®P au-dessus de 2, alors div s est un diviseur effectif
de Z. Par conséquent, on a

hz(div s) = & (L)? ~81(§®D) + / log ||s]|e1 (L) > 0.
2(C)

D’autre part, comme ¢1(L) > 0, on sait que

[ toglsla(® < max toglslo [ (@
Z(C) €30 Z(C)

On en déduit donc
—1
—maxlog ||5]|.sup < Dé1 (L) - €1 (2) / c1(L)? .
7 Z(C)

D’apres la proposition 1.7.17, il existe une constante Cy tel que ||s||osup < CoDd||s||U7Lz pour
tout plongement o : K — C. Par conséquent,

1 1 o
—log sf| = 5 log ( D lsll2 1) < —5log (C52D 7" max ls|12 o)

TEY
<logCy+dlog D — max log ||s]|o,sup < log Cy + dlog D + C1 D,
[ASPIPNS

ou 1:/6\17(1'/0\17 Clid .
C =a (@) & (@) ( /m <L>>

Donc l'inégalité 1.20 montre que

log |Ak| _

~ 29D 1
- 1 ®D —olTkKI|
fimax (1. (£ ) <log Co + dlog D + C1.D + 5 log(rgy (m (£97))) + 2K : Q)

o(D).

Proposition 3.1.3 Soit .Z un fibré inversible hermitien sur 2 tel que Lk soit ample. La
—QRn

suite (L limax (e (L)) n>1 admet une limite dans R.
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Démonstration. Pour tout entier n > 1 on note a, = fmax (T« (?gm)). D’apres le théoreéme
de Hilbert-Samuel, il existe une constante C1 > 0 telle que rgg HO(%K,ZI‘?") < Cin? pour
tout entier n > 1. D’apres le lemme 3.1.1, il existe deux constantes Cs et C5 telles que, pour
tout (n)1<i<r € ZLo (r>1),sin =ny+---+n,, on ait

I T
an > Z ap, — Co Zlogni — Csr.
i=1 i=1

La proposition résulte donc du corollaire 1.5.2 et du lemme 3.1.2. O

Définition 3.1.4 Soit .Z un fibré inversible hermitien sur 2 tel que £ soit ample. On
appelle pente mazimale asymptotique arithmétique de £ relativement a 7 et on note uf, (%)

lA —Rn
la limi li — Domax (T« .
a limite Jm n,u ax (M (Z 7))

Proposition 3.1.5 Soient &, yliet L trois fibrés inversibles hermitiens sur 2~ dont les
restrictions sur Lk sont amples, M un fibré inversible hermitien sur Spec Ok .

) = nfigax(ZL) ;
2) Wi (Z @ 7 ) = deg(M) + i (2) ;
3) ﬁ&ax(yl ® §2) > ﬁgax(yl) + ﬁ?nax(yQ)'

1) pour tout entier n > 1, ﬁgax(§®"

Démonstration. 1) est immédiate d’apres la définition.
2) En effet, on a 7, (Z ® 7*(3))®") = m,(Z°") @ M"". Par conséquent,
~T 72 * (T \®n ~T =®n ToAT
fimax (£ @ 7 (M))®") = ifax (L) + ndeg(M).

max

3) D’apres le corollaire 1.7.18, on sait qu’il existe une constante C' > 0 telle que, pour tout
entier n > 1, on ait

T (12 (Z1 @ 2))%") > %log[K . Q) — log e(m (Z2" 0 Z5™))

—_

> 3 log[K : Q] —2log C' — 2dlogn — loga(w*(yf@n)) - logs(m(ygm))
~ —8n ~ —Q®n 1 0 on (35)
> Hmax(T+ (L)) + Bmax (1:(L ) — §1Og(rgQH (2 L))
1 0 Qn log |AK|
5 log(rgg H™ (2, L5 ) K Q) 2log C' — 2d logn.

Si on divise les deux c6tés de (3.5) par n, par passage a la limite, on obtient

fimax (L1 @ ZL2) 2 o (L1) 4 s (Z2).
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3.1.2 Pente maximale asymptotique arithmétique d’un fibré vectoriel
hermitien

Remarque 3.1.6 Soit 1 : Spec K — Spec Ok le point générique. C’est un morphisme plat.
On désigne par p: Zx — Spec K et ¢ : Zx — Z les morphismes canoniques, qui s’inserent
dans un carré cartésien :

4% X

lul

Spec K — Spec Ok.

D’apreés [46] chap III, 1.4.15, pour tout Og-module quasi-cohérent %, ’homomorphisme
canonique N*m,.# — p.q*.F est un isomorphisme. Par conséquent, on a un isomorphisme
HY(2k,ZK) = H(Z',7)k. Si & et F sont deux Og-modules localement libres de rang
fini, alors Homoe,, (&,.%) s’identifie aux sections de &Y ® . au-dessus de 2. D’autre part,

Homo%K(é“’K,ﬂK) = HO(%K,gl\é@ﬂK) = HO(%,g\/ ®9)K

Par conséquent, pour tout homomorphisme f : & — Z, il existe un élément non-nul a €
Ok tel que f se prolonge en un homomorphisme de &, — .%,, autrement dit, I'image de
I’homomorphisme composé

gi}g%q*é{}(—)q:ﬂg‘}(

est dans .%. On obtient ainsi un homomorphisme de & vers .%. Cet homomorphisme est injectif

lorsque f est injectif.

Soient & et .# deux fibrés vectoriels hermitiens sur 2" et f : & — .Zx un homomorphisme.
Alors f induit un homomorphisme ¢ : H'(2%, &) — H°(2k, Fk). D’autre part, f peut
étre considéré comme une section de &Y @ Fi au-dessus de Zk. Soit o : K — C un élément
dans Y.,. Pour tout section s € H*( 2%, k),

lo(s)]2 = /x (

o

i,supHsugv

1f(s(@))lI5dNe () < Hflli,sup/ Is(2)15dAs () = |||
C) Z+(C)

o

ot [[f losup = sup || £l Par conséquent, on a [[plly < | llosup-

T€EXo(

Définition 3.1.7 Soient L et .Z deux fibrés inversibles hermitiens sur 2". On suppose que
Lk soit ample. Il existe alors un entier ng(L,.Z) > 0 tel que Lx ® Z}?” soit ample pour tout
n > ng(L,Z). On définit pour tout entier n > ng(L,.Z),

AL, D) = [ L® Z°") = nfif (D).

Proposition 3.1.8 Soit © l’ensemble des fibrés inversibles hermitiens L sur X tel que Lx
soit ample. Soit L un fibré inversible hermitien sur Z .

1) Pour tout £ € ©, la suite (Ay(L, L)) n>no(1,2) €t croissante et converge vers une limite.

2) Si M est un fibré inversible hermitien sur Spec Ok, £ € O, alors
AT, Z © ) = AL D)

pour tout n > ng(L,.Z).
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3) Si Ly est ample, alors o
ar. (L) = inf lim A,(L,%2).
Zeon—too

4) Pour tout fibré inversible hermitien M sur Spec Ok, on a

d/eTg(M) :éxéf@nl_lglooAn(w*(M),y)

Démonstration. 1) D’apres la proposition 3.1.5, on a pour tout n > ng(L,.%)

L0 Z7 "
Donc on a A, 1(L,.Z) > A, (L, ZL).

Comme Zk est ample, il existe un entier m > 1 et un homomorphisme injectif de Ly
vers Z2™ qui induit un homomorphisme injectif ¢ : L — £®™ (cf. la remarque 3.1.6). Pour
tout n > ng(L,.%), ’homomorphisme ¢ induit un homomorphisme injectif ¢, : L @ £®" —
Z®mEn) Soit ¢, : HO(Zk, L © L&) — HY (2, £ ™) I'homomorphisme injectif
entre les espaces de sections globales correspondant. D’apres 'inégalité de pentes, pour tout
entier u > 1, on a

) > (L@ Z7") 4 i (D).

Nmax (’/T* (L ® $®u’ﬂ)) S ﬁmax (71—* (§®U(n+m))) + h(T/JS?U)

Comme 2" provient d’un homomorphisme de O g -modules, on sait que [[¢2*|, < 1 pour
tout p € Xy. Si 0 : K — C est un plongement, alors

||1/}S?u||0 S ||(P ”(T sup ||(pﬂ KHO’ ,sup ||<pK||o ,sup”

Par conséquent,

—Qun Y —Qu(n+m)
MmaX(ﬂ'*(L ‘o2 ) < Hmax(m: (£ ) +u Z log |9k [l sup-
oEY
Par passage a la limite, on obtient que
~r - 0N ~r ——53( m+n
/‘Lmax(L ®YZ ) < /j’max(g Z log ||§DK||U sup-

TEY o
Autrement dit,

An(z7 y) < mﬁgax(y) + Z IOg ||¢K||U,SUP'
0EY

Par conséquent, la suite (A, (L, % ))n>no(L, ) €st bornée supérieurement, donc converge.
2) En effet, pour tout n > no(L,.2),

AL, Z 07 (W) = e L © 27" 0 7" (")) = il (Z © 7 (3)) = A (L, 2).

3) D’apres 1), A, (L,L) = =, (L), done uT,. (L) > inf hrf A, (L, Z). D’autre part,
Leon—Too
pour tout .Z € O,

An(L, 2) 2 [ifax (D) + Bax (£
4) En effet, pour tout £ € O,

A (7 (M), Z) = (7 (M) © Z°") = i (Z) = deg(M),

) = (D) = (D)
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Définition 3.1.9 Avec les notations de la proposition 3.1.8, on appelle pente mazimale asymp-
totique arithmétique relativement a m de L la valeur

ar. (L) := inf lim A,(L,2).
Zeon—too

Lemme 3.1.10 Soient Z; et Lo deux fibrés inversibles hermitiens sur % dont les restrictions
sur Zx sont amples. Si f 1 L1 — £ est un homomorphisme non-nul, on a

~ —5®n ~ N
,Umax(ﬂ'* (gl )) < Mmax(ﬂ-* ($2 )) +

1
wa (3.6)

Démonstration. Pour tout entier n > 1 on désigne par ¢y, : H*( 25, £y By — HO(%K,,,%X’;;)

I’homomorphisme induit par f®". D’apres l'inégalité de pentes on a

~ 2N ~ 7
Nmax(ﬂ—*(gl )) S ﬂmax(ﬂ—*(fQ Z log HQOHHO’
UEZ
~ —®n 1
< Tmax (T« (L5 ))—Fm Z nlog || fx
’ TEY
Par passage a la limite on obtient (3.6). m

Proposition 3.1.11 Soient L, L; et Ly trois fibrés inversibles hermitiens sur 2, M un fibré
inversible hermitien sur Spec Ok . On a

1) ﬁglax (Zl ® ZZ) > ﬁgax (Zl) + ﬁgax (ZQ) 5
2) hax(L ) =nut . (L) pour tout n >1;
3) (L © 7 (3)) = iy (L) + deg(3) ;
4) si f: Ly — Lo est un homomorphisme non-nul, on a

_ — 1
ar (L)) < it (Do) + —— 1 .
,umax( 1) = :uma,x( 2) + [K . Q] XE: 0g ||fK|| ,Sup

Démonstration. Pour tout fibré inversible hermitien .Z sur 2 tel que 2k soit ample, et tout
entier m suffisamment grand, on a

Agm(Ly ® Lo, .,sf) A (L, ?) A (Ly, 2),

A (L7 (M )? A (L §)+deg(ﬂ),

) =
Am(zlvy) ( 'i/ﬂ) [ ! Z longKHUsup

JGE

Par passage a la limite, on obtient les (in)égalités annoncées. O

Définition 3.1.12 Soit E un fibré vectoriel hermitien sur 2. On appelle pente mazimale
asymptotique arithmétique relativement a w de F la valeur

fimax (B) = [ (OE(1)),

oup:P(E) — Z est le morphisme canonique et ou la métrique sur Og(1) est la métrique de
Fubini-Study.
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Proposition 3.1.13 Awec les notations de la définition 3.1.12, si Ex est ample, alors

T N —=
pr o (E)= lm —fmax(m(S"E)).
n—+4oo n
Démonstration. Soit r le rang de E Pour tout entier n > 1, on désigne par || - ||gs (resp. || - ||)
la métrique L? sur 7. (S"E) = (7p).(O(n)) par rapport a la métrique de Fubini-Study sur
Og(1) (resp. la métrique produit symétrique sur S™FE). D’apres (1.16), on a la relation

112 = ("7 st

pour tout f € m,(S™E). La proposition 1.7.5 montre que, pour tout sous-Ox-module F' de
T (STE),

A1) = AE N - lles) - mbg (HZ ) 1)'

Par conséquent, on a

~ ~ 1 n+r—1

max \ 7t SnE7 : = HMmax\Tx SnEy ' -1 .

P (S BV 1) = o8BV ) — g tow ("7 )
Par passage a la limite on obtient

S A o
:umax(E): lim 7,Umax(7r*<s E))

n—+4oco n

3.2 Pente maximale asymptotique arithmétique et condi-
tions de positivité

Proposition 3.2.1 Soit L un fibré inversible hermitien sur 2 .

1) i [ (L) > 0, alors i, (L) <0

2) si it (L) <0 (resp. i% .. (L) <0), alors L n’a pas de section effective (resp. strictement
effective) ;

3) si L est arithmétiquement ample, alors i%,.. (L) > 0.

Démonstration. 1) Comme 17, (Og9) =0, on a

N o~ Y
MmaX(L) +/J‘max(L ) S O'

T L Y
Donc pf,.(L) > 0 implique gf . (L") < 0.
2) D’apres la remarque 1.7.22, L a une section effective (resp. strictement effective) si et
seulement §’il existe un homomorphisme non-nul f : Og — L tel que max | frllosup < 1
€

(resp. max | fi||osup < 1). D’apres la proposition 3.1.11 4), on obtient que 4%, (L) > 0 (resp.

fimax (L) > 0).

3) Soit M un fibré inversible hermitien sur Spec O tel que deg(M) > 0. Comme L est
arithmétiquement ample, il existe n > 1 tel que 7*(MV) ® L®" ait une section effectif. Cela
implique que

i (7" (M) @ ") = njify (L) — deg(M) > 0.
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Donc p%,.(L) > 0. a

Lemme 3.2.2 Soient Z un fibré inversible hermitien sur 2 qui est arithmétiquement ample
et L un fibré inversible hermitien quelconque sur % . Pour tout € > 0, il existe un entier n > 1
et un homomorphisme injectif  : L — £®™ tel que max lek|losup < €-

A SPITNY

Démonstration. On démontre d’abord le cas ot L = O 4. Comme .Z est arithmétiquement
ample, il existe un entier m > 1 tel que £®™ a une section strictement effective. Soit
P Og — L™ homomorphisme correspondant & la section. D’apres la remarque 1.7.22,
Jnax 1Vk]losup < 1. Par conséquent, il existe un entier p > 1 tel que nax 08 N0 sup < -

Autrement dit, p = ®P : Qg — LE™P vérifie la condition. Pour le cas général, comme &
est ample, il existe un entier ¢ > 1 et un homomorphisme injectif p de L vers .£®4. Soit o
max MK |lo.sup- Solent ¢ : O g — £ un homomorphisme injectif tel que max loK o sup
0EY o [ SPIPNS

o Al

e/aet ¢ =n® ¢. On a pour tout o € Yoo, Pk losup < [I7llosupll@llosup < &

Lemme 3.2.3 Soient .Z un fibré inversible hermitien arithmétiquement ample sur X et E
un fibré vectoriel hermitien sur 2 . Pour tout nombre € > 0 il existe deux entiers m,n > 1 et
un homomorphisme injectif p : E — (ZL®™)®™ tel que max ek losup < €.

[ SPIPNS

Démonstration. Comme .Z est arithmétiquement ample, il existe deux entiers p,m > 1 et un
homomorphisme injectif 1) : E — (Z®P)®™ . Soient o = max VKl osup €6 7 : Ozr — £®7 un
(oA SPIISS

homomorphisme injectif tels que max K |losup < €/, et que p =Y @n : E — (LEWP+ra)om,
[SPIINY

On a pour tout ¢ € X, ||@K|losup < €. O

Remarque 3.2.4 Si on combine le lemme 3.2.3 et le lemme 3.1.2, on obtient que, pour tout
fibré inversible hermitien L sur Z et tout fibré vectoriel E sur %, il existe une constante C

telle que, pour tout entier D > 1, on ait fimax (7« (E ® Z®D)) < CD. C’est un analogue de la
proposition 2.2.5.

Définition 3.2.5 Soit £ un fibré inversible hermitien sur 2°. On dit que E est faiblement
positif si pour tout fibré inversible hermitien L sur 2, il existe A > 0 tel que, pour tout entier
D > X et tout entier n > AD, on ait (7, (Ev®n

d’un vecteur non-nul (cf. définition 1.7.14).

—®D
® L% )) > 1, ol € est la plus petite norme

Proposition 3.2.6 Soit E un fibré inversible hermitien sur % . Les conditions suivantes sont
équivalentes :

1) pour tout fibré inversible hermitien L et tout fibré vectoriel hermitien F sur 2, il existe
A > 0 tel que, pour tout entier D > X\ et tout entier n > AD, on ait

e(m (B 9T 0 F)) > 1;

2) E est faiblement positif ;
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3) il existe un fibré inversible hermitien £ arithmétiquement ample sur 2, un nombre A > 0
tel que, pour tout entier D > X et tout entier n > AD, on ait

—VRn

e(m(E op

L 7)) > 1.

Démonstration. “1)=—2)=—=3)” sont triviaux.
“3)=1)” : D’apres les lemmes 3.2.2 et 3.2.3, il existe trois entiers p, q,r > 1 ainsi que deux
homomorphismes injectifs ¢ : F' — (L®P)" et ) : L — L9 tels que max lok|losup < 1 et
(A SIS

max %k ||lo.sup < 1. Pour tout entier D > 1 on a un homomorphisme injectif ¢p = =P @ ¢
(e SPIFNY

de L®P @ F vers (£®P4+P))®" tel que max 6D K|
[SSPIPNY

osup < 1. D’apres 3) il existe A > 0 tel

" ®§®(Dq+p))) > 1. Par

> 1. Comme max oD,k ||losup < 1, on sait que
[eASPITSY

que, pour tout entier D > X et tout entier n > AD, on ait &(, (EV®
— —&(D
conséquent, on a £(m, (B ® 7 qﬂ)))@r)

—V&n

e(me(E ®Z®D®F)) > 1. 0

Théoréme 3.2.7 Soit L un Og -module inversible hermitien. Si ﬁgax(fv) < 0, alors L est
faiblement positif. La réciproque est vraie lorsque LY, est ample.

. . . s ~ Vv . . .
Démonstration. “Nécessité” : Comme u7, (L ) < 0, il existe une constante £ > 0 et un fibré

inversible hermitien .Z sur 2" qui est arithmétiquement ample tels que A, (ZV7§) < —¢ pour
tout entier m suffisamment grand. En remplacant . par une puissance convenable on peut

supposer que %, (L’ ® Z) < it (Z) —e. Soit A > e~ 1ir . (Z) une constante. Pour tout
entier D > 1 et tout entier n > AD, on a d’apres la proposition 3.1.11,

(n = D)ifc(@) + i " 0 Z°7) < i, (T © 2)®") < n(fifsun (L) — 2).

max

Par conséquent,
i (I 0 2%y < D, (Z) — ne < 0.

Mmax :u’max

- ——-®D . .
Donc L"®" ® 7" wa pas de section effective.
“Suffisance” : Soit M un fibré inversible hermitien sur Spec Ok tel que deg(M) > 0. 11
existe une constante A > 0 tel que, pour tout entier D > X et tout entier n > AD, on ait

ven ®D

e(n (L") @n (M 7)) >1,

—Vvan log |A
fimax (1 (L% op log|Ax|

. —VRn T T
) = Fmax (7 (L)) +Ddeg(M) < 2[K : Q|

®r* (M log(rgy (. (LYE™)))+

DN =

Soit (Dy,)n>1 une suite telle que
i) D, > X pour tout entier n > 1;

ii) D, <n/X pour n suffisamment grand ;

i) lim =\

n—-+oo Dn
On a ) D 1 log [Af|
~ —V&n ny - Ven 0g K
— —_— < — T AT
Pima(m (L)) + Tdeg(W) < 5o log(vg(m. (L) + 5 =)

Par passage a la limite on obtient

ir. (L) < —A~'deg(P) < 0.

Mmax
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O

Remarque 3.2.8 Si on utilise la convention £(0) = 400 et fimax(0) = —o0, alors les résultats

de 3.1.1 & 3.1.3 sont encore valables pour un fibré inversible hermitien .Z quelconque. On en
déduit donc Pexistence d’une limite dans [—oco, +-00[ de la suite (£ Zimax (7« (Egm)))nzl. Lorsque
Lk n'est pas ample, on sait seulement que cette limite est inférieure ou égale a ™, (£). De
plus, la partie “suffisance” de la démonstration du théoreme 3.2.7 montre aussitot que la

positivité faible de z’ implique la négativité de cette limite.

Proposition 3.2.9 Soient L et £ deuz fibrés inversibles hermitiens sur 2 . Si L est faible-
ment positif, alors il existe deuz nombres réels a, N > 0 tels que, pour tout entier D > X\ et

tout entier n > N'D, on ait (7. (f\/@n ® §®D)) > e,

Démonstration. D’apres le lemme 3.2.2 il suffit de démontrer la proposition pour le cas ot £
et LR L admettent au moins une section effective. Soit M un fibré inversible hermitien sur
Spec Ok tel que deg(M) > 0. Comme L est faiblement positif, il existe A > 0 tel que, pour
tout entier D > X et tout entier n > AD, on ait

e(m (T @ Z°° @ n*(B)®P)) > 1.

On fixe maitenant deux entiers Do > A et ng > ADy. Pour tout entier n > 0 on observe que

e(m (T7%"" @ 2" @ nr (A1) PoY) > 1.
On en déduit
—~ —V@nn —®n D,
MmaX(ﬂ'*(ng) ’ ®$® O))
= s (m (L @ 2" @ 7* (W1)®"P0)) — nDydeg(M)
_ 1 —V®nn. —®nD, IOg |AK|
< —nDydeg(M) + 3 log(rgy (m. (L ‘) + AK Q'
Par passage a la limite on obtient
1 —Vnn —®n 1 —Vvnn, —®n —_—
lim E,7mx(7r,ﬁ(LV L K ZAtit) — lim E1oge(7r*(LV ° 2" < —Dydeg(B1).

Par conséquent, il existe un nombre réel a > 0 et un entier n; > 1 tels que

—Vnng —®nDg

e(my(L ® L ) > e

pour tout n > ni. Comme £ a une section effective, et comme il existe un homomorphisme ¢

de T” vers 2 tel que max lok |losup < 1, on obtient
(A SIS

5(7T* (Zv®(nno+l) ®§®D)) > oan

pour tout entier Dy < D < nDj et tout entier 0 <[ < nDy — D. On note

\ ( noni n% 2n0)
=max (ng, ——, —5 + —

0 "Dy 'D2 " Dy

P . . —V®m —®D am/(no+1)
our tout entier D > Dy et tout entier m > AgD, on a e(m,(L L)) >e 0

puisque dans ce cas-1a, il existe deux entiers n > nj et 0 <1 < nDy— D tels que m = nng + L.

O
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Définition 3.2.10 Soit E un fibré vectoriel hermitien sur 2. On dit que E est faiblement
positif si pour tout fibré inversible hermitien L sur £, il existe deux nombres réels a, A > 0 tel

. . . el +®D
que, pour tout entier D > A et tout entier n > AD, on ait e€(7r*(S”Ev ®IL® )) > e

Proposition 3.2.11 Soit E un fibré vectoriel hermitien sur 2. Les conditions suivantes sont
équivalentes :

1) pour tout fibré inversible hermitien L et tout fibré vectoriel hermitien F sur 2 il existe
deux nombres réels a, A > 0 tel que, pour tout entier D > \ et tout entier n > AD, on ait

e(m(S"E @ T @ F)) > e

2) E est faiblement positif ;

3) il existe un fibré inversible hermitien Z arithmétiquement ample sur 2, deur nombres
a,\ > 0 tels que, pour tout entier D > X et tout entier n > AD, on ait

6(7T*(S"EV ®§®D)) > e,

Démonstration. “1)=—=2)=—=3)” sont triviaux.
“3)=1)” : D’apres les lemmes 3.2.2 et 3.2.3, il existe trois entiers p, q,r > 1 ainsi que deux
homomorphismes injectifs ¢ : F — (L®P)®" et ¢ : L — £ ®1 tels que max lok|losup < 1 et
<SPS

max %k ||losup < 1. Pour tout entier D > 1 on a un homomorphisme injectif ¢p = =P @ ¢
[<SPIPNS

de L®P @ F vers (L®PatP))Or te] que max 6D K|
[ SPITN

o,sup < 1. D’apres 3) il existe a, A > 0 tels

®(D(I+p)))

que, pour tout entier D > X et tout entier n > AD, on ait E(?T*(SnEv ®ZL > e,

Par conséquent, on a s(w*(S"EV ® §®(Dq+p))®r)

> e, Comme max ||¢p illesup < 1, o0
0EY

sait que e(ﬂ*(S”Ev 2 T®" ®F)) > e, O

Lemme 3.2.12 Soit p: % — 2 un schéma projectif et plat sur 2" tel que ¥ soit lisse sur
Spec K et équidimensionnel de dimension d. Soit de plus L un fibré inversible hermitien sur %
tel que L soit ample relativement a p et tel que, pour chaque pointy € 2 (C), ¢ (Z|p71(y)) soit
strictement positive. Alors il existe un fibré inversible hermitien M sur 2 tel que L @ p*(M)
soit arithmétiquement ample.

Démonstration. Comme 2 est projectif sur Spec O, il existe un fibré inversible hermitien
M tel que M; soit ample et tel que ¢y (M) soit strictement positive. Apres torsion de L par
une puissance tensorielle de p*M; on peut supposer que L soit ample et que ¢1(L) soit stric-
tement positive. Comme L est ample, il existe une puissance L®" de L qui est engendrée par
ses sections au-dessus de #. Plus précisément, il existe m sections (s;)1<i<m de %" sur # tel
que ’homomorphisme (s;)1<i<m : Ogm — L®" soit surjectif. On désigne par h la métrique
hermitienne sur L®™ qui provient de la métrique de L. Si a > 0 est un nombre réel, on désigne
par h, la métrique hermitienne sur L®" qui provient de la métrique de L ® p*(O4-, || - ||4), olt
12l = a pour tout 2 € 2 (C). On a la relation ||s;|n, = a™||s:||» pour tout section s de
L®". En choisissant un a assez petit, on a ||s;||sup,n, < 1 pour tout 1 < i < m. Cela montre
que (L@ p*(Oa, || - |la))®™ est engendré par des sections strictement effectives. La remarque
1.7.24 montre que le fibré vectoriel hermitien L ® p*(Og-, || - ||o) est arithmétiquement ample.
O
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Remarque 3.2.13 Le lemme 3.2.12 montre en particulier que sur 2" il existe un fibré inver-
sible arithmétiquement ample. En effet, comme le morphisme 7 : 2~ — Spec Ok est projectif, il
existe un faisceau inversible ample L sur 2 . Par conséquent, pour tout plongement o de K dans
C, L, est un faisceau inversible ample sur 25 (C). En remplacant L par I'une de ses puissances
tensorielles on peut supposer que L soit tres ample. On choisit un produit hermitien quelconque
sur £ = H°(Z,(C), L,). L’'image réciproque de la métrique de Fubini-Study sur P(E) par le
plongement canonique de 2, (C) dans P(E) donne une métrique hermitienne strictement po-
sitive sur L. Enfin, si on applique le lemme 3.2.12 au morphisme 7 : 2~ — Spec Ok, on sait
qu'il existe un fibré inversible hermitien M sur Spec Ok tel que 7* M ® L soit arithmétiquement
ample.

Proposition 3.2.14 Soit E un fibré vectoriel hermitien sur 2 . On désigne par L le fibré
inversible Opv(=1) sur P(EY), muni de la métrique duale de la métrique de Fubini-Study sur
Opv(1). Alors E est faiblement positif sur 2 si et seulement si L est faiblement positif sur
P(EY).

Démonstration. On désigne par p : & := P(EY) — 2 le morphisme canonique et par r le
rang de E.

“«<=": On suppose que M est un O g--module inversible hermitien. Comme L est faiblement
positif, il existe deux nombres a, A > 0 tels que, pour tout entier D > A et tout entier n > AD,
on ait

—VRn

e((mp)« (L7 @ p* (M)®P) > e,

Par conséquent

n+r—1
n

1
2
e (S"E @ MP7Y) = ( ) e((mp) (L7 @ p*(M)®P) > e,

“=": Le faisceau LY = O 4 (1) est ample relativement & p. De plus, la métrique de Fubini-
Study sur LV est strictement positive sur les fibres. Par conséquent, il existe un fibré vectoriel
hermitien M sur 2 tel que 2 := L' ® p*(M) soit arithmétiquement ample (cf. le lemme
3.2.12).

Comme FE est faiblement positif, il existe deux nombre réels a, A > 0 tels que, pour tout

entier D > X et tout entier n > AD, on ait
—V _ —@®D
5(7T*(S”Ev ® M )) > e

Autrement dit,

NI

—V&n

e((mp)« (L

9" (W0°P)) = el(mp) (0" 0 2P > en ("IN

Soit ng € N tel que, pour tout n > ng, on ait

an(n+r1>é
e > 1.
n

Soit A = max(ng, A), alors pour tout entier D > X et n > XD on a
e((mp) (" @ Z°7)) > 1.

Donc L est faiblement positif. O
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Théoréme 3.2.15 Soit E un fibré vectoriel hermitien sur 2 . Si ﬁgax(Ev) <0, alors E est
faiblement positif. La réciproque est vraie lorsque EY, est ample.

Démonstration. Soient p : P(EY) — 2 le morphisme canonique et L le fibré inversible
Opgv(—1) muni de la métrique duale de celle de Fubini-Study sur Ogv (1).

“=" : Comme ﬁgax(ﬁv) = urk (fv) < 0 le fibré inversible hermitien L est faiblement

“max
positif, donc il en est de méme de F.

“e=" : Si FE est faiblement positif, il en est de méme de L. D’autre part, si E}; est ample,

alors L}, est aussi ample. D’apres le théoréme 3.2.7 on sait que a7, (Ev) =nre (ZV) <0. O

3.3 Etude du probléme d’algébricité via les modéles sur
les entiers

On reprend les notations du paragraphe §1.8 en supposant les conditions suivantes :
1) K est un corps de nombres;
2) A est le spectre de anneau des entiers algébrique Ok ;

3) Zk et ¥ sont des schémas integres et lisses sur Spec K, et 2 (C) et #(C) sont munis de
formes volumes positives invariantes par conjugaison ;

4) L et N sont munis de métriques hermitiennes ;
5) les espaces vectoriels Ep , sont munis de métriques hermitiennes, qui induisent des métriques

“sous-quotient” sur (B /EH),.

On obtient donc des fibrés vectoriels hermitiens &7, /&5 sur Spec Ok

Proposition 3.3.1 Sl existe trois nombres A\, a, et A dans R~ tels que les conditions sui-
vantes soient vérifiées :

1) pour tout entier D > X et tout entier i > A\D on a [i(6}/EH) < —ai,
2) pour tout entier D > 0 et tout entier i < \D on a i(&/Ep™) < AD,

alors V est algébrique.

Démonstration. La démonstration est la méme que celle de la proposition 2.3.5. O

Remarque 3.3.2 Sur l'espace Ep on a une métrique hermitienne “canonique” — celle de
L?, mais rien ne nous empéche d’obtenir la proposition 3.3.1 si nous prenons une métrique
hermitienne générale sur Ep.

Grace a 'inégalité de pentes on peut ramener la vérification des conditions dans la pro-
position 3.3.1 & Pétude de la “négativité” des fibrés vectoriels hermitiens (-%;/.%;11)|a, ol les
structures hermitiennes proviennent de celles de L et de N. Une difficulté nouvelle par rapport
au cas géométrique est que la hauteur de 'homomorphisme d’évaluation ~4, intervient dans la
majoration. Plus précisément, on a I'inégalité pour tout (i, D) € N,

AL/ 6™ < tmax (100)4 (2157 @ (i) Fi)lw) + h(vp)- (3.7)
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Proposition 3.3.3 On suppose que les Ep soient munis de métriques hermitiennes de L?. Si,
pour un plongement o € Y, le sous-schéma formel V de X(,y est défini par un germe de
sous-variétés analytiques (lisses) autour de Y,(C) dans X,(C), alors il existe des réels o et 3
tels que, pour tout couple d’entiers naturels (i, D), on ait

log [[v5le < aD + Bi.

Démonstration. Soient d la dimension de Zk et dy la codimension de %k dans Zk. Soit
o : K — C un plongement. Pour tout point y € %, (C) soit I‘"D’y I’homomorphisme canonique
de Ei, vers L?D ® SiN;/ . Ce dernier est muni de la métrique hermitienne qui provient des
structures hermitiennnes de L et de N. Soit ¢ : D(0; ) — 27(C) une carte locale qui envoie
0 en y, ot D(0; R;)) = B(0; R;)* C C* est le produit direct de disques ouverts de rayon R,. Soit
0< Ry < R; un nombre réel. On désigne par z1,--- , zq les coordonnées de cette carte locale
et on suppose que dans la carte locale ¢, la sous-variété %' (C) est déterminée par I’annulation
des premieres dy coordonnées. On suppose de plus que dans cette carte locale, le fibré L se
trivialise via la section sg. Localement une section s dans Fp ¢ s’écrit de la forme fs?D , oll
f est une fonction analytique sur D(0; R,). D’autre part, si la section s est dans E}ic, alors

localement I’homomomrphisme I'%, , envoie fs$P en

. aq
o' 20 0
“1 do ®D
Z a f(O) T ® S0,y -
I=(a;)EN? [32?1 -0z, do a! Q! Y
=(aj s
||=i

Gréace a l'inégalité de Cauchy, il est possible d’estimer la norme de l’application Fi),y (cf.
[10] [21]). En effet, d’apres la formule de Cauchy (cf [26] chap. I (3.8)), on a pour tout I =
(aj)1<j<d, € N0

_ o' 1 flz1, 24, w)
1 o) = e B ) g g,
Qzyt -0z, (2my/-1)" Lt ZZSUH o

ou par définition I! = aq!---ag4,!. D’ou

_ 1 1
D79 f0)] < = sup  [f(z1,-,240,0)| < = sup  [f(2)].
i R
y V‘1S|J<S}go’ y 2€D(0;Ry)
Zjlshy

Si on note oy = sup Hz]||Nv alors
1<5<

i ay\'
IT% ., (f @ s§) < llsoullZ, (y> sup  |f(2)]

Ry z€D(0;Ry)
D .
501, () o
N o,sup-
inf ”sO,go(z) ‘|L4p(z) Ry P

z€D(0;Ry)

Comme %, (C) est compact, on sait qu’il existe deux constantes A; et B telles que, pour toute
section s € EY, et tout plongement o : K — C, on ait

”’ViD(S)”msup < A?Bi HS”msup-
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D’apreés la comparaison de la norme || - [|sup €t la norme L? (la proposition 1.7.17), il existe
deux constantes «, 8 > 0 telles que

log |7p llo < aD + Bi. (3.8)

O

Proposition 3.3.4 On suppose que pour tout plongement o de K dans C, le sous-schéma

formel 1//; de )/(;yd soit défini par un germe de sous-variétés analytiques lisses autours de
Y, (C) dans X,(C). Si de plus V se prolonge en un sous-schéma formel ¥ du complété formel

—

Zay tel que ¥ soit régulierement immergé dans 7//\, alors la condition 2) de la proposition 3.3.1
est satisfaite.

Démonstration. Soit A = N@77. D’apreés I’hypotheése on sait que (& /F11)|o = siyY
Donc pour tout place finie p et tout paire d’entiers naturels (i, D), on a |75, < 1. Soit
P =P(NV) et M le fibré inversible canonique sur &2, muni de la métrique de Fubini-Study.
On désigne par p : & — % le morphisme canonique. Il existe une constante b > 0 tel que,
pour tout (i, D) € N2,

fimac (7] p) (0" Z|5P © A °")) < b(i + D). (3.9)

En effet, on peut plonger de facon effective les fibrés inversibles hermitiens p*.Z|s et .# dans
le méme fibré inversible hermitien arithmétiquement ample. L’inégalité (3.9) résulte donc du
lemme 3.1.2.

La comparaison de la métrique de Fubini-Study et la métrique produit symétrique (1.16)

montre que
_ — j -1
imax (7). (2152 © ST7Y) < b(i + D) + log (”df )

Par conséquent, on sait qu’il existe une constante A > 0 tel que, pour tout entier D > 0 et
tout entier ¢ < AD, on ait

imax (]2 (Z|5P @ S'F ") < AD.

La condition 2) de la Proposition 3.3.1 résulte donc de la majoration (3.7) et (3.8). a

Lemme 3.3.5 Soit [ une fonction holomorphe sur un voisinage de B(0, R) C C" qui admet
comme développement de Taylor a lorigine f(z) = Za;zl. Si la fonction f s’annule d’ordre
I

au moins © en 0, alors

1 2 n 2% i p12
A(B(0, R)) dz 2 o B 3.10
A(B(0, R)) /B(O,R) F()Pdz > g B3 s, (3.10)

1 n ,
log sup |[f(z)| >ilog R+ log - +log || f||2. 311
zeB(07R)| @)l 2 "2 +n 117° flles (3.11)

Démonstration. Pour tout nombre complexe t tel que |t| < 1 soit fi(z) = Z art1=iz1 . Alors
I

I’intégrale

/ Fi(2)2dA(2)
B(0,R)



96 Positivité faible des fibrés vectoriels et algébrisation II : cas arithmétique

est sous-harmonique sur {t € (C| [t| < 1}. Comme f; = f et fo = j'f, on déduit que
i ) @R 2 s [ 1 EPA)
—_ _ itf(z z).
A(B(0,R)) Jpo,r) AB(0,R)) Jpo.m)

Pour tout nombre réel 0 < r < R, soit o, la mesure de Lebesgue sur 0B(0,r). On a do, =
r"~Ydoy et doy = 01(0B(0,1))do, ol o est la mesure de probabilité U,-invariante sur le cercle
unité 9B(0,1). On a

) _1 R )
m /B(OvR) A / ar /dB(O r) / ar /aB(o r) d f(z)|2dgr)

R
- (/ 01(0B(0, 1)) / dr/ P F(2)P 01 (9B(0,1))do )
0 aB(0,1)
R -1, B _ . L
= (/ rnfldr) (/ rQH"*ldr/ |j’f(z)|2da) :nR*”||jlf||%s/ r2tn=lgy
0 0 aB(0,1) 0
__n 24 51 1|2
On obtient donc (3.10). Enfin, si on compare 'inégalité
B L HEPAG < s (7P
MB(0,R)) Jpo.r) T LeB(0.R)
et I'inégalité (3.10), on obtient (3.11). O

Lemme 3.3.6 Soient P(z) = ap+ a1z + -+ + anz" un polynéme sur C et R > 0 un nombre

réel. On a pour tout 1 <i<n
1
la;| < sup |P(2)|—;
il |z|<R RY

Démonstration. C’est une conséquence directe de la formule de Cauchy :

PO(0 1 P
W POO) _ 9,
7! 271'\/ [¢|=R Cn—i—
O
Corollaire 3.3.7 Soit ¢ un élément dans Z[T1,--- ,T,] qui définit une fonction méromorphe

sur un voisinage de la boule fermée B(0; R) de C™, ot R > \/n, alors ¢ est rationnel.
Démonstration. Soient X = IP’&+1 = ProjQ[Xo, - ,Xn,Z] et P : SpecQ — X un point

rationnel (de coordonnés (1 :0: ---: O)) Le schéma formel Xp s’identifie au spectre formel
de I'anneau topologique! Op = Q[T1, -+ , Ty, Y]. L’élément © définit un sous-schéma formel
fermé V de Xp d’idéal (Y —o(Ty,-- -, )) Le schéma formel V, qui est isomorphe & A, peut

étre considéré comme le “graphe formel” de .

On prend un modele entier 2" = ]P’”+1 de X et on désigne par & : SpecZ — 2 la section
qui prolonge P. Comme @ est a coefficients dans Z, le schéma formel V se prolonge en un
sous-schéma formel ¥ de 2 » qui est isomorphe a A”

Len posant T; = X;/Xo pour tout 1 <i<mnetY = Z/Xo.
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Soient . le faisceau inversible canonique sur 2 = IP’g+1 et L = %. On suppose que L¢
soit muni de la métrique de Fubini-Study. Soient A4~ = Ngf/? et N =Mp = pr}. D’apres la
définition, NV est un espace vectoriel de rang n sur Q, engendré par Ty, - - ,T,. On munit N¢
de la métrique hermitien de sorte que 171, -- -, T, forment une base orthonormée.

Pour tout entier D > 1 soit

Ep = T (LOP) = L[ X0, Xn, Zlp 2 2Ty, , Ty, Y]<p

et soit Ep = &p . On utilisera les notations du paragraph §1.8. L’espace E%, s’identifie au
sous-espace de Q[T1, - ,T,,Y]<p des polynémes ¥ tels que

\I’<Tla" . 7Tna§0(Tl7"' 7Tn))

s’annule en (0,---,0) & Pordre au moins 4. Soit ¥ un élément dans E})’C. L’homomorphisme
Yp ¢ envoie W en le jet d'ordre i de (T, - -+, T, @(T1,- -+, Tn)) en (0, - ,0). Comme ¢ définit
une fonction méromorphe sur un voisinage du boule fermée B(0; R), elle sécrit de la forme ¢/,
ou ¢ et 0 sont des fonction holomorphe sur un voisinage de B(0; R) et 6(0,--- ,0) = 1. En effet,
cela résulte de la résolubilité du deuxiéme probléme (ou probléme multiplicatif) de Cousin sur
le domaine B(0, R + £). Grosso modo, si {2 est un ouvert d’une variété analytique complexe,
on dit que le deuxieme probleme de Cousin est résoluble pour € si I'application canonique

T(Q, . 4%) — T(Q, 4% |O%)

est surjectif, out 4 (resp. O) est le faisceau d’anneaux des germes de fonctions méromorphes
(resp. holomorphes). Il est connu que lorsque le deuxiéme probleme de Cousin est résoluble
pour €2, alors le probléme de Poincaré est aussi résoluble, i.e., toute fonction méromorphe sur €2
peut s’écrire comme le quotient de deux fonctions holomorphes. Comme on a des suite exactes :

1 O% M M*] O ——1

exp

0 Z (@) O0x 1,

le deuxieme probleme de Cousin est résoluble notamment si H*(Q, O*) = 0 et si H*(Q2,Z) = 0.
On peut consulter [62] pour une présentation plus détaillée.
On suppose que ¥ s’écrit sous la forme

D
U(Ty, - T, Y) =Y Ug(Th, -, T,)YY,
d=0

oun¥,eCl[T, - aTn]S(D—d)~ Alors

(I)(Tla"' 7Tn) : :9(T17 aTn)D\I/(Tla 7Tna¢(T17"' 7T7L))

D
=3 W(Ty,-+ , Tn)$(T, -+ To)*0(Ty, -, T,) P~
d=0
est une fonction holomorphe sur un voisinage de B(0; R). Comme 6(0,--- ,0) = 1 et comme la
fonction W(Ty, -+ , Ty, (11, -+ ,Ty)) est d’ordre au moins 7 en 'origin, on obtient
- 1 o'
i (D) = = —  _®0.---.0)| T ... T
,YD,(C( ) I' I_(Z):ENn |:an1 e aT”‘l"n ( ) ) ) 1 n
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ou I' =ay!---a,! pour I = (a;)i<j<n € N". Autrement dit, 'yiDﬂ(\I/) s’identifie au jet d’ordre
1 de la fonction holomorphe ®. D’apres le lemme 3.3.5, on déduit que

1 n
22 +n’

log [[vp c(¥)[ps < log  sup )II‘P(Z)H*HOgR*

2€B(0,R

D’apres la comparaison de la métrique produit symétrique et la métrique de Fubini-Study
(1.16),

1 ) -1
1®(2)] —ilog R — = —— +log (”’; ) (3.12)
)

log |75 ~(0)|| < log su ;
glvpc(¥) < gzeBp 22i+n

)

ol la métrique sur S*N¢ est la métrique produit symétrique. De plus, on a la majoration

sp (@) <max( s 617 s [0(:)7) sup [ (2)]
z€B(0;R) z€B(0;R) z€B(0;R) z€B(0;R)
0<d<D (313)

< CF Ca[¥|sup,

ou C; et Cy sont deux constantes positives uniformes pour /n < R < /n + 1, || ¥||sup est la
norme sup pour la métrique de Fubini-Study. En outre, comme ¢ est a coefficients dans Z,
pour toute place finie p, hy(7%) < 0. D’autre part,

- —®@D — — —n o~ —

i (27 (Z°7) © STH) = DAcg(P*Z) + Fima (ST
i\

— 1 — (3.14)
<D * —log ——— D * L .
< Ddeg(2*.%) + 5 log T/n+ 1" < Ddeg(2* L) +ilog\/n

D’apres l'inégalité des pentes (cf. proposition 1.7.13), combinée avec (3.12), (3.14) et la compa-
raison de la norme sup & la norme L? (cf. le théoréme 1.6.6), on obtient que, pour tout nombre
€ > 0, il existe deux nombres réels A\,a > 0 tels que, pour tout entier D > X et tout entier
i > AD, on ait

~—t Hitl .

(&, /80" < (log vn — log R + €)i + aD.

D’apres la proposition 3.3.1 et la proposition 3.3.4, si R > 1/n, ¢ est une fonction algébrique.
Par conséquent, il existe un polynéome @ a coefficient dans Z tel que Q¢ soit holomorphe sur
un voisinage de B(0, R). On est donc ramené au cas ol ¢ définit une fonction holomorphe sur
B(0, R). Comme R > +/n, il existe r > 1 tel que B(0, R) contient le polydisque D(0,r). Si on

suppose que
¢(z) = Z arz’,
1

alors d’apres la formule de Cauchy,

1
arl < sup (el
T zeD(05r)

Donc ay s’annule pour |I| suffisamment grand, i.e., ¢ est un polynoéme. O
Remarque 3.3.8 Le corollaire 3.3.7 généralise un résultat de Borel sur la rationalité d’une

série formelle & un indéterminé (voir [2] pour une démonstration classique, voir [21] pour une
présentation panoramique dans un point de vu Arakelovien dont la démonstration du corollaire
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3.3.7 s’inspire). Récemment J.-B. Bost et A. Chambert-Loir ont démontré un théoreme fort de
rationnalité (d’une série formelle d’un indéterminé) en proposant une condition sur le domaine
de mémorphicité (complexe ou p-adique) plus faible que le critere de Borel-Dwork qui implique
la rationnalité de la série formelle.

Apres avoir terminé la rédaction de ce travail et I’avoir soumis comme these, I'auteur a
appris que le corollaire 3.3.7 avait été établi antérieurement par Y. André, sous une forme plus
générale qui généralise le théoréme de Borel-Dwork, dans son ouvrage [3], Chapter VIII.

Remarque 3.3.9 Dans le corollaire 3.3.7, la borne /n est optimale. En effet, toute série de
la forme Zsi (Ty---Tn)" (g5 € {0,1}) définit une fonction holomorphe sur la boule ouverte
i>0
B(0; R). Comme l’ensemble des séries formelles algébriques a coefficients dans Z forment un
ensmble dénombrable (cf. [11] page 410), il existe une suite (g;);>0 constituée en des 0 et des
1 telle que la série Zzsi(Tl -+ Ty,)" ne soit pas algébrique.
i>0

Remarque 3.3.10 Il est possible d’affaiblir la condition dans le corollaire 3.3.7 en demandant

que la série ¢ définissent une fonction méromorphe sur le polydisque D(0;r), ou r > 1. En

effet, pour tout entier ¢ > 0, S*NV contient une base de la forme B; = (T - - ~T,‘f‘")(aj)?:1€Nn.
) |a|=1

Si on choisit la métique hermitien ho sur SNV de sorte que B; soit une base orthonormée,

alors fimax(S* A, ho) = 0. D’autre part, 'inégalité (3.12) devient

i . 1 1+n—1
log [[7p,c(¥)lln, < log sup [®(2)] —ilogr + S log ( >
z€D(0;r) 2 n—1

Par conséquent, pour tout € > 0, il existe deux nombres réels A\, a > 0 tels que, pour tout
entier D > \ et tout entier 4 > AD, on ait

A&/ < (—logr + )i + aD.

Par conséquent, ¢ est algébrique et donc rationnelle dés que » > 1. Le méme contre-exemple
que celui dans la remarque 3.3.9 montre qu’ici la borne 1 est aussi optimale.
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Chapitre 4

Filtrations

4.1 Préliminaires sur les filtrations

4.1.1 Filtrations dans une catégorie

Dans ce sous-paragraphe, on donnera la définition de filtrations des objets dans une catégorie
et on discutera des constructions de nouvelles filtrations & partir d’une filtration donnée.

On fixe dans ce sous-paragraphe un ensemble non-vide totalement ordonné I. Soit I* le
prolongement de ’ensemble ordonné I obtenu en rajoutant un élément minimal —oo, & savoir,
I* := I I {—o0}, et pour tout ¢ € I, —oco < i. L’ensemble totalement ordonné I* peut étre vu
comme une catégorie petite dont la classe d’objets est I* et telle que, pour tout couple d’objets
(i,7) € (I*)?, Hom(i, j) soit un singleton (resp. vide) si @ > j (resp. si i < j). On notera
u;; I'unique élément de Hom(¢, j) lorsque ¢ > j. L’ensemble I peut étre considéré comme une
sous-catégorie pleine de [*. L’élément —oco € I* est 'objet terminal dans la catégorie I*.

Sii < j sont deux élément dans I*, lexpression [i,j] (resp. |i,j[, [¢, ][, |¢,7]) désignera
lensemble {k € I* | i < k < j} (xresp. {k € I* | i < k < j}, {keI"|i<k<j}
{kel*|i<k<j}).

4.1.2 Filtration d’un objet dans une catégorie, catégorie des filtra-
tions

Définition 4.1.1 Soient C une catégorie et X un objet de C. On appelle I-filtration de X dans
C tout foncteur F : I* — C tel que F(—o0) = X et que, pour tout morphisme ¢ de I*, F(¢)
soit un monomorphisme.

On dit qu'une filtration F est ezhaustive si imF |1 existe et si le morphisme lim 7 lr — X
défini par le systeme (F(u;,—o0) : Xi; — X )ier est un isomorphisme. On dit que F est séparée
si lim 7 existe et est un objet initial dans C.

Si 7 est un élément de I, on désigne par I; (resp. Is;) le sous-ensemble de I des éléments
strictement plus petits (resp. strictement plus grands) que 7. On dit que I est dense a gauche
(resp. dense a droite) en i si I.; (resp. Is;) est non-vide et sup I; = i (resp. inf Is; = 7).

Proposition 4.1.2 Soit i un élément de I. Les conditions suivantes sont équivalentes :
1) I est dense d gauche en i ;

2) I.; est non-vide et l’ensemble ]j,i| est non-vide pour tout j < i;
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3) I.; est non-vide et l’ensemble ]j,i| est infini pour tout j < i.

Démonstration. “1)==2)” : S’il existe j < i tel que ]j,i[= @, alors pour tout k <ionak < j.
Autrement dit, j est un majorant de I;. Comme i = sup I;, on a j > i, cela est absurde.

“2)==3)” : Soit j < i un élément dans I. Comme j,i[# () on peut choisir jo €]7,7[. Sion a
déja choisi jg < j1 < -+ < jp—1 dans |j, [, comme ]j,_1,i[# 0 il existe un j, €]j,_1,%[. Par la
méthode de récurrence on peut extraire une suite infinie d’éléments dans ]j,i[. Donc |7, i[ est
un ensemble infini.

“3)==2)” est trivial.

“2)=1)” : Evidemment 4 est un majorant de I;. Si j est un majorant de I; tel que j < 1,
alors on peut trouver un élément k €]j,¢[. Cela est absurde puisque k € I; et j est un majo-
rant de I;. Par conséquent, tout majorant de I.; est supérieur ou égal ai,i.e., s =supl.;. O

Par dualité, on en déduit la proposition suivante :

Proposition 4.1.3 Soit i un élément de I. Les conditions suivantes sont équivalentes :
1) I est dense a droite en i ;

2) I; est non-vide et l’ensemble )i, j| est non-vide pour tout j > i;

3) I, est non-vide et l’ensemble i, j[ est infini pour tout i > j.

On dit que F est continue & gauche (resp. continue d droite) en i € I si I n’est pas dense a
gauche (resp. dense a droite) en 4 ou si la limite projective (resp. inductive) de la restriction de
Fen I; (vesp. I5;) existe et le morphisme (i) — lim F|;_, (resp. lim F|;_, — F(i)) défini par
le systeme (F(u;j) @ F(i) — F(§))j<i (vesp. (F(uji) : F(§) — F(i));>i) est un isomorphisme.
On dit qu’une filtration F est continue d gauche (resp. continue & droite) si elle est continue &
gauche (resp. continue & droite) en tout élément i € I.

Soient F et G deux filtrations dans C. On appelle morphisme de filtrations de F vers
G toute transformation naturelle de F vers G. Les filtrations dans C et les morphismes de
filtrations forment une catégorie, notée Fil(C). C’est une sous-catégorie pleine de la catégorie
des foncteurs de I* vers C. On désigne par Fil?(C) (resp. Fil?(C)) la sous-catégorie pleine de
Fil(C) des filtrations continues & gauche (resp. continues & droite) dans C.

Soient (X,Y’) un couple d’objets de C, F (resp. G) une I-filtration de X (resp. Y'). On dit
qu’un morphisme f : X — Y est compatible aux filtrations (F,G) s’il existe un morphisme de
filtrations F' : F — G tel que F(—o0) = f. Si un tel morphisme F existe, il est unique puisque
les morphismes G (i) — Y sont des monomorphiques.

Soit X un objet dans C. Les I-filtrations de X et les morphismes de filtrations valant Idx
en —oo forment une catégorie, notée Filx. On désigne par Fil% (resp. Fi1§() la sous-catégorie
pleine de Fily des filtrations continues & gauche (resp. & droite). La catégorie Filx admet un
objet terminal C'x qui envoie tout ¢ € I* vers X et tout morphisme de I* vers Idx.

Lemme 4.1.4 Soit C une catégorie et X EN Yy —> 7 deus morphismes dans C. Si gf
est un isomorphisme et si g est monomorphique, alors f et g sont des isomorphismes.

Démonstration. Soit h : Z — X un morphisme dans C tel que hgf = Idx et gfh = Idz.
Comme gfhg =1dz g = g = gIdy et comme g est monomorphique on a aussi fhg = Idy. Cela
montre que f et g sont des isomorphismes. a

Proposition 4.1.5 Soient C une catégorie et F une filtration dans C. S’il existe des éléments
i > j dans I* tels que F(u;;) soit un isomorphisme, alors pour tout couple d’éléments (7', ;")
dans I* tel que i > 14" > j' > j, le morphisme F(u; j/) est un isomorphisme.
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Démonstration. Comme F'(u; ;) = F(ui ;) F(u;,+) est un isomorphisme, le morphisme F'(u; ;)
est aussi un isomorphisme compte tenu du lemme 4.1.4. D’autre part, F'(uy ;) = F(uj ;) F(uy j1),
et, encore d’aprés le lemme 4.1.4, le morphisme F(u; j/) est un isomorphisme. O

4.1.3 Filtration continue a gauche (a droite) associée a une filtration

On considere les deux conditions suivantes sur une catégorie C :

(Mon) Tout systéme totalement ordonné de monomorphismes dans C admet une limite projec-
tive.

(Mon*) Tout systéme totalement ordonné ( X; ——> X );es de sous-objets d'un objet X admet
une limite inductive. De plus, le morphisme lii)nXZ- — X induit par les morphismes
()i est encore un sous-objet de X.

Proposition 4.1.6 Soit C une catégorie. On suppose vérifiée la condition (Mon) pour la
catégorie C. Si X est un objet de C, alors le foncteur d’oubli de Fil% vers Filx admet un
adjoint a gauche F — F9.

Démonstration. Pour tout i € objI ou I est dense a gauche on désigne par F9(i) la limite
projective de la restriction de F en I.;. Si I n’est pas dense & gauche en ¢ € objI, on pose
F9(i) = F(i). Enfin, soit F9(—o0) = X. Alors F9 : I* — C est un foncteur. On a une trans-
formation naturelle f de F vers F9 donnée par la propriété universelle de la limite projective.
La filtration F est continue a gauche si et seulement si la transformation naturelle f : 7 — F9
est un isomorphisme.

Si I n’est pas dense a gauche en i, alors F9(i) = F(i). Donc le morphisme canonique
FI9(i) — X est monomorphique. D’autre part, si ¢ > j et si I n’est pas dense & gauche en j,
alors F9(j) = F(j), donc le morphisme F9(i) — F9(j) est monomorphique. Si I est dense
a gauche en j, alors il existe [ < j. Comme F(i) — F(l) est monomorphique, le morphisme
FI(i) — F9(j) = lim F(k) est aussi monomorphique. Si I est dense a gauche en i, pour tout

k<j
J < i on désigne par ¢;; le morphisme canonique de F9(i) = lim (k) vers F(j). Si u,v: Z —
k<i
F9(i) sont deux morphismes tels que ¢;;u = @;;v, alors pour tout k €]7,[, on a @;pu = YRV
puisque F'(u;x) est monomorphique. Par conséquent, on a u = v puisque F9(i) = lim F(k).

j<k<i
Cela montre que le morphisme canonique F9(i) — F(j) est monomorphique. Donc F9(i) — X
est aussi monomorphique. En outre, si I est dense a gauche en j, alors il existe k < j. Comme
F9(i) — F(k) est monomorphique, le morphisme F9(i) — F9(j) est aussi monomorphique ; si
I n’est pas dense a gauche en j, alors F9(j) = F(j), donc F9(i) — F9(j) est monomorphique.
On a donc démontré que FY est une I-filtration de X.

On a un morphisme canonique de filtrations de F vers F9. Cette construction est fonctorielle
par rapport a F puisque la limite projective est fonctorielle. Si on répete le procédé ci-dessus en
remplacant F par F9 on obtient une nouvelle filtration F99. Si I n’est pas dense a gauche en i,
alors F (i) = F9(i) = F99(3). Si I est dense a gauche en i, alors pour tout j < i il existe k € I
tel que j < k < i. Le composé du morphisme canonique F99(i) — F9(k) et du morphisme
canonique F9(k) — F(j) donne un morphisme de F99(4) vers F(j). Ce morphisme ne dépend
pas du choix de k puisque I est totalement ordonné. Les morphismes F99(i) — F(j) induisent
un morphisme

F99(i) — Lm F(j) = F9(i)

Jj<i
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qui est I'inverse du morphisme canonique F9(i) — F99(i). Par conséquent, la transformation
naturelle canonique F9 — F99 est un isomorphisme, i.e., FY est continue & gauche.

Si G est une I-filtration continue a gauche de X et si ¢ : F — G est un morphisme, alors
@ induit par fonctorialité une transformation naturelle ¢ de F9 vers GY9. Par I'isomorphisme
G — GY on obtient une transformation naturelle @9 : F9 — G telle que le diagramme

F——>F9 (4.1)

N

g

commute. Pour tout ¢ € I ol I n’est pas dense & gauche, on a F (i) = F9(i), donc 9 (i) = ¢(4).

Si I est dense a gauche en 4, alors F9(i) = lim 7 (k). Comme le diagramme (4.1) est commuta-
k<i

tif, d’apres la propriété universelle de la limite projective, le morphisme 9(i) est unique. Par

conséquent, le foncteur F — F9 est adjoint & gauche du foncteur d’oubli de Fil% vers Filx.

O

Proposition 4.1.7 Soit C une catégorie. On suppose la condition (Mon™) soit vérifiée pour
la catégorie C. Si X est un objet de C, alors le foncteur d’oubli de Fil;l( vers Filx admet un
adjoint a droite.

Démonstration. Si I est dense & droite en i, on note F%(i) = lim F(j), sinon on note F?(i) =
j>i
F(i). Alors F¢ est un foncteur de I vers C, et on a une transformation naturelle canonique de
F® vers F. La filtration F est continue & droite si et seulement si la transformation naturelle
F? — F est un isomorphisme.
Montrons que F¢ est bien une filtration. D’aprés ’hypothese (Mon*), pour tout élément i €
I, le morphisme canonique F9(i) — F(i) est monomorphique. Par conséquent, le morphisme
F4(i) — X est monomorphique. En outre, pour tout j < 4, le morphisme F¢(i) — F(j) est
aussi monomorphique. Cela implique que le morphisme F%(i) — F%(5) est monomorphique.
Montrons que la filtration F¢ est continue & droite. Il suffit de vérifier que F = F9. Pour
les point ¢ € I ou I n’est pas dense a droite, 1'égalité est vraie par définition. Si I est dense
a droite en ¢, alors pour tout j > i il existe k tel que j > k > ¢. Le composé du morphisme
F(j) — F(k) et du morphisme F¢(k) — F(i) donne un morphisme de F(j) vers F94(i). Ces
morphismes induisent un morphisme F¢(i) — F94(7) qui est I'inverse du morphisme canonique
Faa(i) — Fa@).
Si G est une filtration continue a droite et si G — F est un morphisme, alors pour tout ¢ ol
I est dense & droite on a un morphisme canonique de G(i) = lim G(j) vers F4(i) = lim F ().
i>1 i>1
On obtient alors un unique morphisme de G vers F tel que le éiagramme ’

G — Fd

N\

F

soit commutatif. La proposition est donc démontrée. O

Corollaire 4.1.8 Soit C une catégorie.
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1) Sous la condition (Mon), le foncteur d’oubli de Fil?(C) vers Fil(C) admet un adjoint a
gauche F — F9 ;

2) sous la condition (Mon*), le foncteur d’oubli de Fil*(C) vers Fil(C) admet un adjoint
droite F — F1.

4.1.4 Constructions de filtrations

On suppose que la catégorie C soit & produits fibrés'. Si f : X — Y est un morphisme dans
C et si G est une [-filtration de Y, alors le produit fibré dans la catégorie Fil(C)

f*G:=Gxc, Cx

est une I-filtration de X, ou Cx (resp. Cy) est la filtration triviale de X (resp. Y') qui envoie
tout ¢ € I* en X (resp. Y) et tout morphisme de I* en Idx (resp. Idy). La filtration f*G est
appelée I'image réciprogue de G par le morphisme f. Comme le produit fibré commute aux
limites projectives, le foncteur image réciproque f* : Fily — Fily envoie Fil{ en Fil%. La
projection canonique P de f*G vers G donne un morphisme de filtrations dans Fil(C) tel que
P(—o00) = f. Autrement dit, le morphisme f est compatible aux filtrations (f*G,G).

Définition 4.1.9 Soit f : X — Y un morphisme de C. On appelle décomposition admissible
de f tout triplet (Z,u,v) de morphismes de C satisfaisant aux conditions suivantes :

1) Z est un objet de C;

2) u est un morphisme de X vers 7 ;

3) v est un monomorphisme de Z vers Y';
4) f=ou.

Si (Z,u,v) et (Z',u/,v") sont deux décompositions admissibles de f, on appelle morphisme de
décompositions admissibles de (Z,u,v) vers (Z',u',v") tout morphisme ¢ de Z vers Z’ tel que
pu =u' et que v =v'p.

Z/

Les décompositions admissibles et leurs morphismes forment une catégorie, notée Dec(f). Si
la catégorie Dec(f) admet un objet initial (Zy,ug,v), on dit que f a une image. Le mono-
morphisme vy : Zg — Y est appelé une image de f, ou encore 'image de X dans Y par le
morphisme f, notée Im f.

LC’est a dire, tout systeme de la forme
X

|

Y —Z

dans C admet une limite projective. Dans ce cas-la, pour tout catégorie petite D, la catégorie des foncteurs de
D vers C est aussi & produits fibrés. En particulier, la catégorie Fil(C) est & produit fibré.
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Définition 4.1.10 Soit C une catégorie. On suppose que tout morphisme dans C admette une
image. Si f : X — Y est un morphisme dans C et si F est une filtration de X, on définit une
filtration f,F de Y qui associe & chaque i € I* le sous-objet Im(f o F(u; _)) de Y, appelé
Pimage directe faible de F par le morphisme f. Si de plus la condition (Mon) est vérifiée pour
la catégorie C, la filtration f.JF := (f,F)9 est appelée I'image directe forte par f.

On remarque que pour toute filtration F de X, le morphisme f est compatible aux filtrations
(F, [, F) et (F, fF). D’autre part, f, (vesp. f.) est un foncteur de Fily vers Fily (resp. Fili,).

Proposition 4.1.11 On suppose que la catégorie C soit a produit fibré et que tout morphisme
dans C admette une image. St f : X — Y est un morphisme dans C, alors le foncteur f* :
Fily — Filx est adjoint a droite du foncteur f,.

Démonstration. Soient F une filtration de Y, G une filtration de X et 7 : G — f*F un
morphisme. Pour tout ¢ € I soient ¢; : F(i) — Y et 1); : G(i) — X les morphismes canoniques,
et soit (f,G(7),u;,v;) 'image de G(i) dans Y par le morphisme fv;. Comme le morphisme
@i : F(i) — Y est monomorphique, il existe un unique morphisme n; de f,G(i) vers F(i) tel
que @;1; = v; et tel que nu; = pry 7(4).

/f*
X

On a donc une application bijective fonctorielle

/

1[G (1)

\

.

Hompii, (G, f*F) — Homgu, (f,G, F).

Corollaire 4.1.12 On suppose que la catégorie C soit a produit fibré et que tout morphisme
dans C admette une image. On suppose de plus que la condition (Mon) soit vérifiée pour la
catégorie C. Si f : X — Y est un morphisme dans C, alors le foncteur f* : Filj, — Filx est
adjoint a droite du foncteur fi.

Démonstration. Pour toute filtration F de X et toute filtration G continue a gauche de Y, on
a les bijections canoniques fonctoriels

Hompii (F, f*G) — Hompa, (f,F,G) — Hompyg (f.F,G).

4.1.5 Filtrations de longueur finie

Définition 4.1.13 Soit C une catégorie. On dit qu’une filtration F de X € objC est de
longueur finie il existe une partie finie Iy de I telle que, pour tout ¢ > j avec Iy N [j,i] =0, le
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morphisme F(u;;) est un isomorphisme. Le sous-ensemble Iy de I est appelé un lieu de sauts
de F.

On a plusieurs choix de lieux de sauts. En effet, si I; est un sous-ensemble fini quelconque
de I et si Iy est un lieu de sauts de F, alors Iy U I; est aussi un lieu de saut de F. On désigne
par Filx ; (resp. Fil% ;, Filgl(,f, Fil;(C), Fil}(C), Fil?(C)) la sous-catégorie pleine de Fily
(resp. Fil%, Fil%, Fil(C), Fil?(C), Fil*(C)) formée des filtrations de longueur finie.

Remarque 4.1.14 On suppose que C soit une catégorie a produits fibrés. Soit f: X — Y un
morphisme dans C. Si G est une filtration de longueur finie de Y, alors f*G est une filtration
de longueur finie puisque le produit fibré transforme un isomorphisme en un isomorphisme.

Définition 4.1.15 Soient C une catégorie, X un objet de C et F une [-filtration de X. On
dit que la filtration F est localement constante & gauche (resp. & droite) en ¢ € I si I n'est
pas dense & gauche (resp. a droite) en i ou s’il existe j < ¢ (resp. j > 1) tel que F(u;;) (resp.
F(uj;)) soit un isomorphisme, ou, de facon équivalente, tel que F(u;x) (resp. F(ux;)) soit un
isomorphisme pour tout k € [j,i[ (resp. pour tout k €]i,j]). On dit que la filtration F est
localement constante & gauche (resp. & droite) si elle est localement constante & gauche (resp.
a droite) en tout i € I.

Proposition 4.1.16 Soient C une catégorie, X un objet dans C, F une filtration de longueur
finie de X, et Iy un lieu de saut de F. Pour tout i € I\ Iy, la filtration F est localement
constante a gauche et a droite en 1.

Démonstration. Soit ¢ € I\ Iy un élément ou I est dense & gauche. Comme I est fini, ;NI
est aussi un ensemble fini. Soit jo = max(I-; N Ip). On a jp < ¢, donc 'ensemble jo, [ est
non-vide (cf. la proposition 4.1.2). Soit j €|jo,i[. Alors [j,i] NIy = 0, donc F(u; ;) est un
isomorphisme. Par conséquent, F est localement constante & gauche en i. La démonstration
que F est localement constante a droite en i est similaire. O

Proposition 4.1.17 Awvec les notations de la definition 4.1.15, si la filtration F est locale-
ment constante a gauche (resp. a droite), alors elle est continue d gauche (resp. a droite). La
réciproque est vraie lorsque la filtration F est de longueur finie.

Démonstration. “=" est triviale.

“«<=": On suppose que F soit une filtration de longueur finie et continue & gauche. Soit I
un lieu de sauts de F. Si I est dense a gauche en ¢, alors il existe un élément j < ¢ dans I tel
que [j,i[Nfy = 0. Comme F est continue & gauche en i, F () est la limite projective totalement
ordonnée d’isomorphismes. Par conséquent, F(u;;) est un isomorphisme. La démonstration de
I’autre assertion est identique. O

Corollaire 4.1.18 Soit C une catégorie. On suppose que la condition (Mon) (resp. (Mon™))
soit vérifiée pour la catégorie C. Si F est une filtration de longueur finie dans C, alors F9 (resp.
F?) est aussi de longueur finie.

Démonstration. Soit Iy un lieu de sauts. On sait que la filtration F est continue a gauche en
dehors de Iy, donc pour tout ¢ € I\ Iy on a F9(i) = F(i), et si [,4] est un intervalle de I ne
rencontrant pas Ip, alors F9(u;;) = F(u;;). Par conséquent, F9 est de longueur finie, et I est
un lieu de sauts de F9. La démonstration de l'autre assertion est similaire. a
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Corollaire 4.1.19 Soit C une catégorie. On suppose que tout morphisme dans C ait une image.
Soit f : X — Y un morphisme dans C. Si F est une filtration de longueur finie de X, alors
foF est une filtration de longueur finie de Y. Si de plus la condition (Mon) est vérifiée pour
la catégorie C, alors f.JF est aussi une filtration de longueur finie de Y.

Remarque 4.1.20 Soient C une catégorie a objet initial et F une I-filtration d’un objet X
de C. On suppose que F soit de longueur finie. Alors

1) la filtration JF est séparée si et seulement s’il existe i; € I tel que F(4) soit un objet initial
pour tout 7 > 77 ;

2) la filtration F est exhaustive si et seulement s’il existe io € I tel que F(u;;) soit un isomor-
phisme pour tous ¢ < j < iy dans I*.

Définition 4.1.21 Soient C et D deux catégories et F': C — D un foncteur. Si F' envoie tout
monomorphisme de C en un monomorphisme de D, alors F induit un foncteur F : Fil(C) —
Fil(D). Si X est un objet de C et si F est une filtration de X, F(F) est appelée la filtration
de F(X) induite de F par le foncteur F.

Remarque 4.1.22 Avec les notations de la definition 4.1.21.
1) Si F est de longueur finie, alors il en est de méme de F(F).
2) Si F est localement constante & gauche (resp. & droite), alors il en est de méme de F(F).

)
3) Sila filtration F est de longueur finie et exhaustive, alors il en est de méme de F (F).
)

4) On suppose que C et D soient a objet initial et que F' envoie 'objet initial de C en celui de

D. Si la filtration F est de longueur finie et séparée, alors il en est de méme de F(F).

4.2 R-filtrations d’un espace vectoriel

Dans ce paragraphe on s’intéresse aux propriétés particulieres des R-filtrations d’un espace
vectoriel de rang fini sur un corps. Les références sont [29] et [24].

On fixe dans ce sous-paragraphe un corps K et on désigne par Vecy la catégorie des espaces
vectoriels sur K. C’est une catégorie abélienne dont les suites exactes sont scindées. Toutes les
filtrations dans ce sous-paragraphe sont supposées étre des R-filtrations. Si £ est un espace
vectoriel sur K et si F est une R-filtration de F, dans la suite, on utilisera souvent le symbole
F.E (ou méme le symbole E, s’il n’y a aucune ambiguité) pour le sous-espace F(r) de E, ou
r € R. On rappelle que la filtration F est séparée (resp. exhaustive) si et seulement si

Eioe ® (B = {0} (resp. B & | J E, = B).
reR reR

4.2.1 Fonction indice associée a une filtration

Définition 4.2.1 Soient F un espace vectoriel sur K, F une R-filtration sur E. Pour tout
élément x € E on appelle indice de x relativement a F 1'élément sup{r € R | z € F,E} dans
R U {+o0}, (olt sup® = —c0), noté Ax(z) (ou simplement A(z) ¢’il n’y a aucune ambiguité),.
L’application A\r : E — RU{£o0} est appelée la fonction de l'indice associée  la filtration F.

Remarque 4.2.2 Avec les notations de la définition 4.2.1, 'ensemble {r € R | x € F.E} est
non-vide si et seulement si A(x) > —oo; il est alors ou bien de la forme | — oo, A(z)[, ou bien
de la forme | — 0o, A(z)]. Les propriétés suivantes de la fonction A sont immédiates :
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1) Ma) = 400 si et seulement si x € E} o ;
2) A(x) = —oo si et seulement six € E\ E_o ;

3) A(z) > r si et seulement si z € U E,;
s>r

4) A(xz) > r si et seulement si z € ﬂ E,.
s<r

Proposition 4.2.3 Avec les notations de la definition 4.2.1,

1) siae K* et six € E,
Mazx) = Mx);

2) six ety sont deuz éléments de E,
Az +y) = min(A(z), My));

3) six ety sont deuz éléments de E tels que A(x) # A(y), alors x +y # 0, et
Az + y) = min(A(z), A(y)).

4) si E est de rang fini, l'image de \ est un sous-ensemble fini de R U {+oo} de cardinal
<rgpg E+1.

Démonstration. 1) Comme a € K*, x € F.E si et seulement si ax € F.E. Donc
{reR|lzeFE}={reR|arc F.E}

Par conséquent, on a A(z) = A(ax).
2) En effet, on a

{tle+yeFRE}D{r|zeFE}N{s|y e FsE}.
D’apres la remarque 4.2.2; on a
sup{t | z +y € FrE} > min(sup{r |z € F,.E},sup{s | y € F;E}),

ie, Az +y) > min(A(x), A(y)).

3)Six+y=0,alors z = —y. D’apres 1) on a A(z) = A(y). Cela est absurde. Donc x + y
est non-nul. On pourra supposer que A(z) < A(y). Dans ce cas-1a pour tout r €]A\(x), A(y)[ on
ay € F.E mais ¢ ¢ F.E. Par conséquent x +y ¢ F, E, autrement dit A(z +y) < r. Comme r
est arbitraire on obtient A(z + y) < A(z). D’apres 2) on a 'égalité.

4) Supposons que z1, - - - ,x, soient des éléments non-nuls dans E tels que A\(x1) < AM(x2) <
<o < Mxy) < 4o0. Dapres 1) et 3), pour tout (a;)1<i<n € K™\ {0},

Marmy + -+ + apzy) = min{\(z;) | a; # 0} < +oo.

Cela montre que a1x1+- - -+anx, # 0. Par conséquent, x1, - - - , z, sont linéairement indépendents.
Donc n <rggy E. m|

On donnera a ’aide de la fonction de 'indice A des criteres numériques pour des conditions
sur les filtrations d’espaces vectoriels.
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Proposition 4.2.4 Soit E un espace vectoriel sur K muni d’une R-filtration F. Alors la
filtration F est séparée (resp. exhaustive) si et seulement si pour tout x € E \ {0} (resp.
x € E), AMx) < 400 (resp. AM(z) > —o0).

Démonstration. 1) Sila filtration est séparée, alors pour tout élément non-nul z de E, il existe
r € R tel que x ¢ F.E, donc A(z) < r. Inversement pour tout élément non-nul x € E tel que
A(r) < 400, si A(x) € R, alors & € Fy(y)4+1E, sinon A(z) = —oo et par définition » ¢ F.F
pour tout r € R.

2) Si la filtration est exhaustive, alors pour tout élément x de E il existe r € R tel que
x € F,.E. Par conséquent, \(x) > r. Inversement pour tout élément z € F tel que A(z) > —oo,
ou bien A\(z) € R, et x € F)(;)—1F, ou bien A\(z) = +o00 et x € F,.E pour tout r € R. O

Soit E un espace vectoriel sur K. On rappelle qu'une R-filtration F sur E est continue a
gauche si et seulement si pour tout r € R,

F.E=FIE=()F.E.

s<r

Proposition 4.2.5 Soit E un espace vectoriel sur K muni d’une R-filtration continue a gauche
F. Pour tout élément non-nul x de E et tout r € R, x € F.E si et seulement si A\(x) > r.

Démonstration. Par définition si « € F,.E alors r < A(z). Réciproquement si A(z) > r, alors
pour tout € > 0 on a A(x) > r — e. Par conséquent x € F,._.F pour tout £ > 0. Ceci montre
que

T € ﬂ F._.E=ZF.E.
e>0

Proposition 4.2.6 Si E est un espace vectoriel sur K est si F est une filtration de E, pour
tout élément x© de E, on a

Ar(r) = Apa ().
Démonstration. Comme F,.E C FE, on a
Ar(z) < Ara().
D’autre part, si z € FIE, alors pour tout s < r on a z € FgF, donc Ax(z) > r. D’ou

Ar(x) > AFa ().

Corollaire 4.2.7 Soient E un espace vectoriel sur K, F une filtration sur E. Si F est séparée
(resp. exhaustive), il en est de méme de F9.

Démonstration. C’est une conséquence immédiate de la proposition 4.2.4 et la proposition
4.2.6. m|
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4.2.2 Image réciproque, image directe faible, image directe forte

On rappelle d’abord quelques résultats obtenus dans le sous-paragraphe 4.1.1 dans la si-
tuation considérée ici des R-filtrations d’espaces vectoriels. Soit f : F — F une application
K-linéaire d’espaces vectoriels sur K. Si G est une R-filtration de F', alors I'image réciproque
de G par f est donnée par (f*G),.E = f~1(G.F). Si F est une R-filtration de E, on sait que
I'image directe faible et 'image directe forte de F par f existent, et on a (f,F),.F = f(F.E),
FF =(hHF).

On discutera ensuite quelques propriétés particulieres des filtrations images réciproques ou
images directes (faibles ou fortes).

Proposition 4.2.8 Soient E un espace vectoriel sur K, f: E' — E (resp. m: E — E") une
application K-linéaire injective (resp. surjective). On suppose que F soit une R-filtration de
E. Alors

1) sila filtration F est séparée, il en est de méme de f*F ;
2) sila filtration F est séparée et si E est de rang fini, la filtration m,F est aussi séparée ;

3) sila filtration F est exhaustive, les filtrations f*F, m,F et m.JF sont toutes exhaustives.

Démonstration. 1) Si F est séparée, alors ﬂ F.E = {0}. Comme f est injectif, on a
reR

N FE =S NEE) = () E) =710} = {0}

Par conséquent, la filtration f*F est aussi séparée.

2) Sirg E < 400, alors Ax ne prend qu’un nombre fini de valeurs. Soit rg = sup ()\}-(E) \

{:too}) < 4o00. Pour tout nombre réel r > 1y et tout x € F.E on a Ag(x) > r > rg, donc

Ar(x) = +o0, ie., x = 0 puisque la filtration F est séparée. Par conséquent, F,.E = 0 et
(mF)-E" = n(F.E)=0.
3) Comme la filtration sur F est exhaustive, on a U F.E = E. Par conséquent,

reR
U F)E = | J(EnFE) =En ( U fTE) _ENE-E
reR rER reER
UmA)E" = Jn(FE) = | FE) = (E) = E".
reR reR reR

Donc les filtrations f*F et m,F sont exhaustives. Enfin, 7.F = (m,F)Y est exhaustive d’apres
le corollaire 4.2.7. O

Proposition 4.2.9 Soient E et F' deux espaces vectoriels de rang fini sur K, F (resp. G) une
R-filtration de E (resp. F), ¢ : E — F une application linéaire.

1) On suppose que ¢ soit injectif. Si F = ¢*G, alors pour tout x € E, Ag(x) = Ag(¢(x)). La
réciproque est vraie lorsque les filtrations F et G sont toutes deux continues a gauche.

2) On suppose que ¢ soit surjectif. Si G = @ F, alors pour tout élément y de F,

Noly) = s Ar(a).

r€p~1(y)

La réciproque est vraie lorsque les filtrations F et G sont toutes deux continues a gauche.
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Démonstration. 1) “=" : Comme F = ¢*G, un élément non-nul x € F appartient dans F)
si et seulement si p(z) € Fy, d’ou

AMz)=sup{reR |z e F.} =sup{r e R| p(z) € E.} = Ap(x)).

“«=":8ix € E,, alors A(p(z)) > A(xz) > r. Donc

o(z) € ﬂ F, =F,

s<r
puisque la filtration sur F est continue & gauche. Inversement si 0 # x € ¢ (F,), alors
Az) = Mep(z)) > r, don
ze()Es=E,

s<r

puisque la filtration sur E est continue & gauche. Par conséquent, on a E,. = ¢~ 1(F,.).
2) “=" : Six € E,, alors p(x) € F,, donc A(p(z)) > A(x). D’out pour tout y € F \ {0}

AMy) > sup  A(z).
z€p~1(y)

D’autre part, y € F, implique que Es N <p_1(y) # () pour tout s < r. Par conséquent,

r< sup Ax),
zEp~(x)

et donc

AMy)=sup{reR|ye F.} < sup ().
z€p~H(y)

“<—=” : Pour tout élément non-nul y de F, si y € F,., alors A\(y) > r, donc

sup  A(z) >
e~ (y)

Par conséquent, pour tout s < 7, il existe x € o~ 1(y) tel que A(x) > s. Comme la filtration sur
E est continue a gauche, on a x € F;. Cela implique que

y € [) e(Es).

s<r

Inversement si y est un élément non-nul dans ¢(E), alors il existe x € E; tel que y = ().
Donc A(y) > A(z) > s. Cela implique que y € F car la filtration sur F' est continue a gauche.
Par conséquent,

() #(Es) C () Fo=F.

s<r s<r

4.2.3 Mesure de probabilité associée a une R-filtration

Dans ce sous-paragraphe, K désigne un corps commutatif, toutes les filtrations sont sup-
posées étre des R-filtrations d’un espace vectoriel de rang fini sur K (donc de longueur finie).
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Probabilité associée a une filtration pour une base

Définition 4.2.10 Soit E un espace vectoriel de rang 0 < n < +o0o sur K, muni d’une
filtration séparée et exhaustive F. Si e = (e;)1<i<n €st une base de E, on définit une mesure
de probabilité sur (la tribu borélienne de) R

1 n
HFe = 25,\(@,)7
i=1

appelée la probabilité associée a la filtration F et a la base e. S’il n’y a aucune ambiguité, on
note aussi e au lieu de pur o pour simplifier les notations.

Remarque 4.2.11 Avec les notations dans la definition 4.2.10, la proposition 4.2.6 montre
que pFe = HUF9e-

Définition 4.2.12 Si y; et o sont deux mesures boréliennes bornées sur R, on dit que pu est
& droite? de g si pour toute fonction croissante bornée f on a

/R fdpn > /R fdps,

noté p1 > ps. On dit que py est strictement a droite de po si pug >> po mais po 3% 1.
Si pq est a droite de ps, on dit aussi que ps est @ gauche de p, noté ps < py.

Base maximale, mesure associée a une filtration

Définition 4.2.13 Soit F un espace vectoriel de rang fini sur K, muni d’une filtration séparée
et exhaustive F. On dit qu'une base e de E est mazimale si pour toute base ¢’ de F on a
He > [e'-

Proposition 4.2.14 Soit E un espace vectoriel de rang fini sur K, muni d’une filtration F qui
est séparée, exhaustive et continue & gauche. Alors une base € = (e;)1<i<n de E est mazimale
st et seulement si pour tout nombre réel r,

card(eNE,.) =rg E,.
Démonstration. “=—" : Comme e est une base de F, on a
cardleNE,) <rgE,
pour tout r € R. Supposons qu’il existe un nombre réel r tel que
card(eN E,) < rg E,.

Soit E! le sous-espace vectoriel de E, engendré par e N E,., on a rg E/. < rg F,.. Donc il existe
¢ € E, \ E!. Comme e est une base de E, il existe (a;)1<i<n € K™ tel que

/
e =aie; + -+ anen.

2C’est aussi équivalent 3 dire que pour tout r € R,

/ﬂ[r,+oo[dﬂl Z/ll[r,+oo[d#2.
R R
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Comme e’ € E/ il existe un 1 < i < n tel que e; € E, et tel que a; # 0. Alors
e/ = (613 Ty 61, 6/, €it1," 76n)

est une base de E. De plus, comme ¢; ¢ E,., on a A(e;) < r puisque la filtration est continue a
gauche. D’autre part, comme e’ € E,., on a A(e’) > r. Soit g une fonction croissante telle que

g(A(e:)) < g(Ae),

alors

[ e = [ gdne = LoD ~ 9r(ei)) > 0.
R R

Cela est absurde car e est maximale.
“<=" : Pour tout nombre réel r et toute base € de E, on a

card(e' N E,) = n/ W 4 oopdite -
R
Donc, pour tout nombre réel r, on a

/ﬂ[r,+oo[d/1’e’ S/]]-[r,—&-oo[dp@'
R R

Soit I = {ap < a; < -+ < a,} un sous-ensemble fini de R tel que supp pre Usupp pter C I. Si g
est une fonction croissante et bornée, soit

go(.%‘) = ﬂ]*OO,ao[ yl{r_noog(y) + Zg(a’i_l)]l[ai—l,ai[ + ]l[an,+00[g(an)'
i=1

C’est une fonction croissante bornée continue a droite telle que

/ gdpie = / godjie, / gdpier = / godpier.
R R

Soit v la mesure de Lebesgue-Stieljes définie par gy, c’est-a-dire la mesure borélienne sur R tel
que pour tout —oo < a < b < +00, v(]a,b]) = go(b) — go(a). Alors pour tout r € R,

go(w)=/ﬂ]_oo,x]dv+ lim g(y).

Yy——0

D’apres le théoreme de Fubini,
[ gdne= [ aot@yine =gtao)+ [ [ 0-c)avipe(z)
R R R JR
:g(aO)Jr//ﬂ[,.,+oo[(z)due(x)d1/(r)
R JR
> glao) + [ [ Wi )
R JR

:g(a0)+//ﬂ]—w,w](T)dydﬂe’ :/godue/ :/gdueu
RJR R R
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Proposition 4.2.15 Soit E un espace vectoriel de rang 0 < n < 400 sur K, muni dune
filtration séparée et exhaustive F. Si e = (e1, -+ ,e,)’ est une base de E, alors il existe
une matrice triangulaire A € My, (K) avec diag(A) = (1,---,1) telle que Ae soit une base
mazimale de E.

Démonstration. On raisonne par récurrence sur le rang n de E. Sin =1, alors

E. = E‘7 r < )\(61),
"0, > Aer).

Donc on a
card(E,. N{e1}) =g E,..
Autrement dit, e est déja une base maximale.
Traitons le cas ot n > 1. Soit F' 'espace quotient E/Ke,, muni de la filtration image directe
forte. Alors € = ([e1], - ,[en—1])T est une base de F, ot [e;] est I'image canonique de e; dans
F (1 <i<n-—1). Dapres 'hypothese de récurrence on sait qu’il existe Ae Mn—1)x(n—1)(K)

avec diag(A) = (1,---,1) telle que
D= (g, o) = Ad
soit maximale.

Soit 7 : E — F D’application canonique. Pour tout 1 < i < n — 1, choisissons e; € F tel que

Ae;) = max A(z).

‘ zem—1(ay)

Cela est toujours possible car la fonction A ne prend qu’un nombre fini de valeurs. Soit e’ =
(eh, -+ ,el_1,en,)T. On remarque que e’ s’écrit sous la forme Ae, ot

A x
=(01)
est une matrice triangulaire. Comme @ est une base maximale, on a
card(F. N@) = rg F,
pour tout r € R. D’autre part, e, € E, implique a; = 7(e}) € F,.. D’ou

g F > 1gm(E,) =g By, en & Er,

card(e' N E,) >
gl +1>rgn(E.)+1=rgE,, e,€E,.

Donc on a toujours
card(E,. Ne') =rg E,,

i.e., € est une base maximale. m]

Remarque 4.2.16 On peut aussi démontrer la proposition 4.2.15 de la maniére suivante :
L’ensemble des drapeaux complets X de E est muni d’une action transitive de GL,,(K) et
s’identifie & I’espace homogene GL,,(K)/B, ou B est le sous-groupe des matrices triangulaires
supérieurement (cf. [20]). La proposition résulte donc de la décomposition de Bruhat® d’une
matrice inversible qui peut étre considérée comme une version intrinseque de 1’élimination
gaussienne (cf. [16] chap II, §10, n°13).

3Si A est une matrice carrée inversible, alors A peut étre décomposée en produit de trois matrices carrée
A = PLU, ou P est une matrice de permutation, L est une matrice triangulaire inférieure et U est une matrice
triangulaire supérieure.
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Corollaire 4.2.17 Awvec les notations de la proposition 4.2.15, il existe toujours une base
mazimale de E.

Définition 4.2.18 Soit E un espace vectoriel de rang fini sur K, muni d’une filtration séparée
et exhaustive F. Si F # 0, on appelle mesure (de probabilité) associée & F pour E et on note
wr g (ou simplement pp s’ n’y a aucune ambiguité) la mesure de probabilité ur e sur R,
ou e est une base maximale quelconque de F. Si F est I'espace nul, alors pp est définie par
convention comme la mesure nulle. La proposition 4.2.14 montre que la mesure pr g ne dépend
pas du choix de la base maximale e.

Remarque 4.2.19 Soit F un espace vectoriel de rang fini sur K. La donnée d’une R-filtration
continue a gauche F sur E est la méme chose que la donnée d’un drapeau

EO c @ c...c g

et une suite strictement décroissante (a;)1<i<n de nombres réels qui décrit le lieu de sauts. On
a
E© sir€lay, +o0],
FE=SEW  sirclaj,al], 1<i<n,

EM | sir €] — 00, an).

La filtration F est séparée (resp. exhaustive) si et seulement si E(®) = {0} (resp. E(™) = E).
Lorsque F est séparée et exhaustive, la mesure associée a F pour F est égale a

n

Z I'gE(7) — I'gE(i_l)(s
rg & i

i=1

Remarque 4.2.20 Soit F un espace vectoriel de rang fini et non-nul sur K, muni d’une R-
filtration séparée, exhaustive et continue a gauche F. Pour tout z € R, on a ’égalité

rg B,
1-— = — .
B = (]~ oc.a)

La fonction de répartition de la distribution pug est donc

E
F(z) = lim 1 B2y
y—z+ rg B
Proposition 4.2.21 Soit
¥
0 E——FE E" 0

une suite exacte courte d’espaces vectoriels de rang finie munis des R-filtrations continues a
gauche. On suppose vérifiées les conditions suivantes :

i) Uespace E est non-nul et la filtration de E est séparée et exhaustive ;
i) la filtration de E' est l'itmage réciproque par ¢ de celle de E ;
iii) la filtration de E" est l'image directe forte par ¢ de celle de E.
Alors

1) les filtrations sur E' et sur E" sont séparées et exhaustives ;
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1
2) pp = —F% (rg E'up +rg E”NE”)-
rg B

Démonstration. 1) Si G est un espace vectoriel de rang fini muni d’une R-filtration, la filtration
de G est séparée et exhaustive si et seulement si la fonction A : G\ {0} — RU {£o0} prend
valeurs dans un intervalle borné de R (voir la proposition 4.2.3 4) et la proposition 4.2.4). Ceci
étant, d’apres la proposition 4.2.8, si la filtration de E est séparée et exhaustive, alors il en est
de méme des filtrations de E’ et E”.

2) Soit €' = (€})1<i<n (resp. € = (€})1<j<m) une base maximale de E’ (resp. £”). Soit

e = (90(611)7 730(6;)a6n+17"' ;en—i-m)

une base de E telle que* pour tout 1 < j < m, ¥(en1;) = €] et AMeny;) = A(€]). Par définition
on sait que

1
fe = —— (rg E'pe +1g E"”e”)'
rg B

Il suffit donc de vérifier que e est une base maximale.
Soit 7 un nombre réel. D’abord on a

card({p(€}), - p(e)} N E,) = card(e' N E..) =rg E.. (4.2)
D’autre part, si e,4; € Ey, alors A(e/) = Meny;) > 7, donc €] € E. Par conséquent
card({€n41," " s enim} N Ey) > card(e” N EY) = rg(E)) > rg(¢v(E,)). (4.3)
La somme des inégalités (4.2) et (4.3) donne
card(e N E,) > rg(E,) + rg(¥(Ey)) = rg By,

donc e est bien une base maximale. O

Espérance, variance et corrélation

Soit V un espace vectoriel de rang fini et non-nul sur K. Si F est une filtration séparée,
exhaustive et continue a gauche sur V, alors elle détermine une probabilité de Radon sur R.
On désigne par E[F] (resp. var(F)) l'intégrale

E[F] :/Rxdufy (resp. /R(m—IE[]:]f)du}-y, (4.4)

appelée 1'espérance (resp. la variance) de F.
Soit F = (F (1))199Z une famille de filtrations séparées, exhaustives et continues a gauche
sur V. On considere la fonction G sur R™ suivante :
rg(FOV N - n FY)

Glar, - ,an)=1— .
(zla ,’JJ) I’gV

5

La fonction G détermine ° une mesure de probabilité pr - sur R™ telle que pour toutes familles

de nombres réels (az(-o))lgign et (agl))lgign telles que ago) > agl) pour tout 1 <4 < n, on ait

pryv(jai?,af”) x - <]l alV]) = > (-)llG (@™, ag™),
a:2—{0,1}

4Cela est toujours possible grace & la proposition 4.2.3 4) et la proposition 4.2.9 2)
5Voir le théoréme 2.25 de [60] pour une démonstration. Il faut faire attention que la fonction G ici est
continue & gauche pour chaque variable x;.
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ou 2 = {1,---,n}. Si on désigne par m; : R™ — R les n projections, alors on a m.(up,yv) =
Wr, v, autrement dit, pr, 1 sont les distributions marginales de pr . Toutefois, la mesure g 1
est un invariant plus fin de la famille F = (.7-'(’:))195” que la famille de mesures (uzw) v )1<i<n
qui décrit les “correlations” entre ces filtrations.

Si on considere la situation de deux filtrations séparés, exhaustives et continues a gauche
F et G sur V, il est naturel de définir leur covariance comme

cov(F,G) = /

w2 (x - E[ﬂ) (y - E[g])dﬂm,g),w (4.5)

On définit le produit scalaire (cf. [86] §6) de F et de G le nombre

(F,G) = /Rz zydp(r,g),v- (4.6)

On a la relation cov(F,G) = (F,G) — E[F] E[G].

4.2.4 Polygone associé a une filtration

Définition 4.2.22 Si f : R — [0, 1] est une fonction décroissante et continue a droite telle que

lim flz)=1, lirf flx)=0,
on définit le quasi-inverse de f lapplication f* :]0,1[— R qui associe a tout ¢ €]0, 1] la valeur
sup{z | f(z) > t}.

Proposition 4.2.23 Soit f : R — [0,1] une fonction décroissante et continue & droite telle
que
lim f(z)=1, lim f(z)=0.
Tr— —00 r——40o0
1) pour tout t €]0,1], et tout y € R, f(y) >t si et seulement si y < f*(t);
2) f* est une fonction décroissante, continue a droite;

3) on d® sup f*(t)=inf{x e R| f(x) =0} et inf f*(t)=sup{z eR| f(z)=1}.
t€]0,1] t€]0,1]

Démonstration. 1) Siy < f*(t) = sup{z | f(x) > t}, il existe z € R tel que f(x) > t et

que y < z. Comme la fonction f est décroissante, on a f(y) > f(x) > t. Siy > f*(¢), alors

y & {x | f(z) > t}, ie., f(y) < t. Enfin, si y = f*(t), comme [ est une fonction continue a

droite, on a

fly) =ff7@®) = lim f(z)<t.

z—f*(t)+
2) Si s >t, alors {z | f(x) > s} C {z | f(z) > t}. Par conséquent, on a f*(t) > f*(s), i.e.,
f* est une fonction décroissante.
Soit ¢ €]0,1[. Il existe une suite croissante (z,)n,>1 qui converge vers f*(¢) et telle que
f(zn) > t pour tout n > 1. Soit §,, = min((f(zn) — t)/2,1/n), alors f(z,) > t + J,, ie.,
Tn < f*(t+9,). Par conséquent,

lim f*(s)= lm f*(t+0,)> lm z, = f*(t).
i f5) = B S0 2 L e =170

Comme f* est décroissante, cela montre que hrﬁr f(s) = f*(t).
S§—

6Par définition inf ) = +oo, et sup® = —oo.
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3) En effet

sup f*(t) = sup sup{z € R| f(z) >t} <sup{z | f(z) > 0}.
t€]0,1] t€]0,1]

D’autre part, si f(z) > 0, alors il existe s €]0, 1] tel que f(x) > s. Doncx < f*(s) < sup f*(¢).
t€]o,1]
Comme x est arbitraire on en déduit que sup{z € R | f(z) > 0} < sup f*(¢). Enfin, comme f
t€]0,1]
est décroissante et prend valeur dans [0, 1], on obtient sup{x | f(z) > 0} = inf{z | f(z) = 0}.
Pour la deuxieme , on a

tei]%fl[f*(t) = tei]rgl[sup{x | f(z) >t} >sup{z | f(z) =1}.

D’autre part, sup{z | f(z) = 1} = inf{x | f(z) < 1}. Si f(x) < 1, alors il existe s €]0, 1] tel
que f(x) < s. Par conséquent, > f*(s) > i]r(l)fl[f*(t). Donc
telo,

sup{e | f(a) =1} =inf{e | f@) <1} > inf (1),

Définition 4.2.24 On appelle polygone toute fonction continue, concave et linéaire par mor-
ceaux & valeurs dans R sur [0, 1] qui vaut 0 au point 0.

Proposition 4.2.25 Soit i une mesure de probabilité sur R qui est une combinaison linéaire
finie de mesures de Dirac. Si on désigne par f : R — [0,1] la fonction f(x) = u(]z, +o0]), alors
la fonction sur [0,1] définie par

t
Pu)(e:= [ 1 (s)ds
est un polygone.

Démonstration. Comme p est une probabilité combinaison linéaire de mesures de Dirac, la
fonction f est décroissante, continue & droite, et constante par morceaux; de plus, f(z) = 0
(resp. f(z)=1) lorsque x est suffisamment grand (resp. petit). Par conséquent, f* est décroissante,
continue a droite, constante par morceaux et bornée. Comme P(u) est la fonction primitive de
f* qui vaut 0 en point 0, on sait que P(u) est un polygone. ]

Remarque 4.2.26 En fait, si f : R — [0, 1] est une fonction décroissante, continue a droite
et telle que lim f(z) =1et lir_sr_l f(z) =0, alors la fonction ¢ — fot f*(s)ds sur [0,1] n’est
T——00 r—+00

rien d’autre la transformation de Legendre de la fonction concave z +— fO‘T fy)dy (ct. [57] chap.
IT §2.2).

Définition 4.2.27 Avec les notations de la proposition 4.2.25, P(u) est appelé le polygone
associé a la mesure de probabilité .

Définition 4.2.28 Soit £ un espace vectoriel de rang fini et non-nul sur K, F une filtration
séparée et exhaustive de F. On appelle polygone associé a la filtration F pour E le polygone
P(ur g), noté Pr g (ou simplement Pg s’il n’y a aucune ambiguité).
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Remarque 4.2.29 Si F est un espace vectoriel de rang fini sur K et si F est une R-filtration
séparée, exhaustive et continue a gauche correspondant au drapeau

EO cp® c...c g

et & la suite strictement décroissante (a;)1<i<n (cf. la remarque 4.2.19), alors on a

j—1 . . .
re E® 1o BE-1) ro B
Pf,E(t)ZZai( =~ 8 )+aj<t— & )
i=1

rg B rg B rg B

rgE(j) rgE(j+1):|

pour tout ¢ € | =mem, =g

4.3 Filtration de Harder-Narasimhan

4.3.1 Catégorie de Harder-Narasimhan

On rappelle d’abord quelques notions concernant les catégories exactes (au sens de Quillen).
La référence est [76].

Soient C une catégorie additive essentiellement petite (i.e., équivalente & une catégorie
petite) et £ une classe de diagrammes de la forme

0 X’ X X" 0

dans C. On dit qu'un morphisme f : X — Y dans C est un monomorphisme admissible (resp.
épimorphisme admissible)” pour £ s'il existe une suite de la forme

0 XfY Z 0

(resp. 0 Z X Y 0 )

“ b2

dans €. On utilisera le symbole “ >——= 7 (resp. “ ——= ") pour représenter un monomor-

phisme admissible (resp. épimorphisme admissible). Si F : 0 b & X X
et G: 0 Y’ Y Y” 0 sont deux suites dans &, on appelle morphisme
de F vers G tout digramme commutatif
(®): 0 X/ X X" 0
W/l g,l iw,,
0 Y’ Y Y” 0

On dit que (@) est un isomorphisme si @', p et ¢’ sont tous des isomorphismes dans C.

Définition 4.3.1 On dit que (C,&) est une catégorie exacte si les axiomes suivants sont
vérifiés :
(Ex1) Pour toute suite
»
0 X =X X" 0

dans &, ¢ est le noyau de ¥ et 9 est le conoyau de .

7"Quand C muni de la classe £ forme une catégorie exacte, au sens de la définition 4.3.1 ci-dessous, un mono-
morphisme admissible (resp. épimorphisme admissible) est ipso facto un monomorphisme (resp. épimorphisme)
d’apres Iaxiome (Ex1).
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(Ex2) Si X et Y sont deux objets dans C, alors la suite

(Id,0) pry
00— X—=XINY —Y —=0

est dans £.
(Ex3) Toute suite isomorphe & une suite dans £ est aussi dans £.

(Ex4) Sif: X —Yetg:Y — Zsont deux monomorphismes admissibles (resp. épimorphismes
admissibles) pour &, alors ¢gf est un monomorphisme admissible (resp. épimorphisme
admissible) pour £.

(Ex5) Pour tout monomorphisme admissible f : X’ — X et tout morphisme u : X’ — Y dans
C, le coproduit de f et u existe. De plus, si le diagramme

s
u

N<_—X

Y g

est cocartésien, alors g est un monomorphisme admissible.

(Ex6) Pour tout épimorphisme admissible f : X — X" et tout morphisme u : Y — X" dans
C, le produit fibré de f et u existe. De plus, si le carré

Z Y
'I)i iu
X

S X//
f
est cartésien, alors g est un épimorphisme admissible.

g9
E——

(ExT7) Pour tout morphisme f : X — Y admettant un noyau (resp. conoyau) dans C, s’il existe
un morphisme g : Z — X (resp. g : Y — Z) tel que fg (resp. gf) soit un épimorphisme
admissible (resp. monomorphisme admissible), alors f est un épimorphisme admissible
(resp. monomorphisme admissible).

Sif:X — Y est un monomorphisme admissible, d’apres 'axiome (Ex1), le morphisme f
admet un conoyau, noté Y/X. Le couple (X, f) est appelé un sous-objet admissible de Y.

Exemple 4.3.2 Soient A une catégorie abélienne et C une sous-catégorie pleine additive de
A. Si € est la classe de suites exactes

0 X' X X" 0

dans A telles que X', X et X" soient tous des objets dans C, alors (C,€) est une catégorie
exacte. Gréace au foncteur de Yoneda (dans sa version additive a valeurs dans la catégorie des
groupes abéliens), toute catégorie exacte peut se réaliser comme une sous-catégorie additive
pleine d’une catégorie abélienne (cf. [76]).

Soit (C, &) une catégorie exacte. On désigne par Ky(C,E) le groupe commutatif libre en-
gendré par les classes d’isomorphisme d’objets de C, modulo le sous-groupe engendré par les
éléments de la forme [X] — [X'] — [X"'], ou

0 X' X X" 0
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est une suite dans £. Le groupe K((C, ) est appelé le groupe de Grothendieck de la catégorie
exacte (C,&).

Définition 4.3.3 Soient deg : K((C,&) — R et rg : Ko(C, &) — Z deux homomorphismes. On
suppose que rg([X]) > 0 pour tout objet non-nul X de C. Si X est un objet de C, deg([X])
(resp. rg([X])) est appelé le degré (resp. rang) de X, noté aussi deg(X) (resp. rg(X)), si de
plus X est non-nul, le quotient p(X) = deg(X)/rg(X) est appelé la pente de Pobjet X. On dit
qu'un objet non-nul X de C est semi-stable si pour tout monomorphisme admissible non-nul
f: X' = X, onapX') < uX).

Remarque 4.3.4 Avec les notations de la définition 4.3.3, si X est de rang 1, alors il est semi-
stable. En effet, si Y est un sous-objet admissible de X, alors on a rg(X) = rg(Y) +rg(X/Y) =
1. Par conséquent, ou bien on a rg(Y) = 0, ou bien rg(X/Y) = 0, autrement dit, on a Y = 0,
ouY = X. Donc X est automatiquement semi-stable.

Proposition 4.3.5 Soit X un objet non-nul de C. L’objet X est semi-stable si et seulement
si pour tout épimorphisme admissible non-nul g : X — X" on a p(X") > p(X).

Démonstration. Soit
g

0 X’ X X" 0
une suite dans €. Si X’ est nulle, alors deg(X) = deg(X") et rg(X) = rg(X"), donc pu(X) =
w(X'). Si X’ est non-nul, on a

() = B ) + B ux,
done p(X') < p(X) <= u(X") = p(X). 0o

Définition 4.3.6 Soient (C, &) une catégorie exacte, deg : Ko(C,€) — Retrg: Ko(C,E) — Z
deux homomorphismes. On suppose que rg(X) > 0 pour tout objet non-nul X de C. On dit que
(C, &, deg, rg) est une catégorie de Harder-Narasimhan si les axiomes suivants sont vérifiés :

(HN1) Pour tout objet non-nul X, il existe un sous-objet admissible non-nul Xges tel que
1(Xges) = sup{u(Y) | il existe un monomorphisme admissible de Y vers X},

et tel que tout monomorphisme admissible Z — X avec u(Z) = u(Xqges) se factorise
par Xdes'

(HN2) Si X et Y sont des objets semi-stables tels que p(X) > p(Y), alors Hom(X,Y') = {0}
La pente de Xges est appelée la pente mazimale de X, notée pmax(X).

Remarque 4.3.7 Avec les notations de la définition 4.3.6, si X est un objet non-nul de C,
alors X qes est semi-stable. En effet, tout sous-objet admissible Y de X g est aussi un sous-objet
admissible de X. Par la définition de Xges, on a (YY) < pu(Xges). Par conséquent, X = Xjeq
si et seulement si X est semi-stable. Si X n’est pas semi-stable, on dit que X4es est ’objet qui
déstabilise X.

Théoréme 4.3.8 Soit (C,&,deg,rg) une catégorie de Harder-Narasimhan. Si X est un objet
non-nul de C, il existe une suite de monomorphismes admissibles dans C

0= X, X, . Xy —>X, =X, (4.7)

unique G un unique isomorphisme pres, telle que
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i) pour tout entier 0 < i <n, X;11/X; est semi-stable;
it) p(X1/Xo) > p(Xa/X1) >+ > (X /Xno1).

Démonstration. On démontre d’abord l'existence d’une telle suite par récurrence sur le rang
r de X. Le cas ou X est semi-stable est trivial, il suffit de prendre 0 — X. Donc le casour =1
est démontré (cf. la remarque 4.3.4). Pour le cas général, on prend X; = Xges. Alors X est
un objet semi-stable de pente fimax(X). Soit X' = X/X;. On a rg(X’) < r. Si X’ = 0, alors
X = X est semi-stable, et on tombe dans le cas précédent, sinon on peut appliquer I’hypothese
de récurrence sur X’ pour obtenir une suite de monomorphismes admissibles :

[ i
0= X| i X} X, X =X

de X' vérifiant les conditions. Comme I’homomorphisme canonique de X vers X’ est un
épimorphisme admissible, pour tout 1 < i < n, si on pose X; = X xx X/, la projection
m; + X; — X/ est un épimorphisme admissible (I’axiome Ex6). Pour tout entier 1 <4 < n, on
a un morphisme canonique de X; vers X;;1 et le carré

X, — X (4.8)

mi iﬂwl

’ ’
Xi 7 Xi+1

est cartésien. Comme le morphisme f/ est monomorphique, il en est de méme de f; (cf. [68] V.
7). D’autre part, comme le carré (4.8) est cartésien, f; est le noyau du morphisme composé

Tit1 / Pi ’ ’
Xi+1 >3 Xi+1 > Xi-l—l/Xi»

ol p; est le morphisme canonique. Comme ;1 et p; sont des épimorphismes admissibles, il en
est de méme de p;m; 1 (axiom Ex4). Par conséquent, f; est un monomorphisme admissible.
De plus, pour tout entier 1 <i < n, X;41/X; = X/, /X est semi-stable, et on a

( X2/ X1) > p(Xs/X2) > - > p(Xn/Xn1).

Enfin

3

rg(Xo)p(Xa) — rg(X1)p(X1)
rg(Xy) —1g(Xy)

puisque X1 = Xges, €t donc p(Xz2) > p(X1). Par conséquent, la suite

§(Xs/X1) = < u(X)

0=Xo X3 Xp1— X, =X

satisfait aux conditions i) et ii).

On démontre ensuite 'unicité de la suite (4.7). Par récurrence (sur le rang de X), il suffit
de montrer que X; est isomorphe & Xgos comme sous-objet de X. Soit ¢ € {0,--- ,n — 1} le
premier indice tel que le morphisme canonique Xges — X se factorise par X;;1. Le morphisme
composé Xges — Xip1 — X;11/X; est non-nul. Comme Xges €t X;11/X; sont semi-stables on
a 1 Xges) < p(Xir1/X;). Sii > 0, cela implique que p(Xges) < p(X1), ce qui est absurde.
On a alors ¢ = 0, pu(Xaes) = u(X1), et donc X; — X se factorise par Xges puisque Xges est
maximal. Cela implique que Xges = X7. O



124 Filtrations

Remarque 4.3.9 D’apres la démonstration du théoreme 4.3.8, 'axiome (HIN1) suffit pour
lexistence de la suite de Harder-Narasimhan. Mais pour avoir 1'unicité, Uaxiome (HIN2) est
essentiel.

Corollaire 4.3.10 Soit (C,&,deg,rg) une catégorie de Harder-Narasimhan. St X est un objet
non-nul de C et si Y est un sous-objet non-nul de X, alors pimax(Y) < pmax(X).

Démonstration. Comme Yges est un sous-objet non-nul de X on se ramene au cas ou Y est
semi-stable. D’apres le théoreme 4.3.8 il existe une suite de monomorphisme admissibles

0=Xo— X1 — = X1 — X, =X,

qui vérifie les deux conditions du théoreme 4.3.8. Soit 7 le premier indice tel que le morphisme
canonique Y — X se factorise par X;;1, alors le morphisme composé YV — X; 11 — X;11/X;
est non-nul. Par conséquent

p(Y) < (X1 /Xi) < p(X1) = pmax(X)-

Définition 4.3.11 Soit (C, &, deg, rg) une catégorie de Harder-Narasimhan. Si X est un objet
non-nul de C, on appelle la suite (4.7) dans le théoréme 4.3.8 la suite de Harder-Narasimhan de
Pobjet X. La pente de X,,/X,,_1 est appelée la pente minimale de 'objet X, notée fimin(X).

Remarque 4.3.12 Soit (C, £, deg, rg) une catégorie de Harder-Narasimhan. Si X est un objet
non-nul de C et si

0= Xg—>X; —> - —> X,y —> X, = X
est la suite de Harder-Narasimhan de X, alors pour tout entier 1 <14 < n,

0= Xy X, Xi1 X

est la suite de Harder-Narasimhan de X;. Par conséquent, on a pimin(X;) = pu(X;/X-1)

Corollaire 4.3.13 Soit (C,&,deg,rg) une catégorie de Harder-Narasimhan. Si X et Y sont
deuzx objets non-nuls de C et si f : X — 'Y est un épimorphisme, alors pimin(Y) > fimin(X)

Démonstration. En prenant un quotient semi-stable de pente pimin(Y) de Y on peut supposer
que Y soit semi-stable. Soit

0=Xy—Xg ——X,.1— X, =X

la suite de Harder-Narasimhan de X. Soit 4 le plus petit indice tel que le morphisme composé
Xiy1 — X 4, Y soit non-nul. Comme le morphisme composé X; — X 4, Y est nul on ob-
tient un morphisme non-nul de X;1/X; vers Y, d’ott u(Y) > u(Xi41/X;) > pmin(X) d’apres
laxiom (HNZ2). a

Corollaire 4.3.14 Soit (C, &, deg,rg) une catégorie de Harder-Narasimhan. Si X est un objet
non-nul de C, alors
,Umin(X) S ,LL(X) S /»Lmax(X)-
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Démonstration. Soit

0=Xo X3 Xp1—X, =X

la suite de Harder-Narasimhan de X. On a deg X = Z deg(X;/X;—-1), dou

i=1

/‘L(X) = Z %N(Xz/)(zl) S [/lmin(X)vﬂmax(X)]o
i=1

Corollaire 4.3.15 Soit (C, &, deg,rg) une catégorie de Harder-Narasimhan, si f : X —Y est
un morphisme non-nul dans C, alors pimin(X) < timax(Y).

Démonstration. Soit

O:X() X1 Xn_lﬁXn:X

la suite de Harder-Narasimhan de X. Pour tout entier 0 < i < n soit h; : X; — X le
monomorphisme canonique. Soit 1 < j < n le premier indice tel que fh; soit non-nul. Comme
fhj—1 = 0 on obtient que fh; se factorise par X,;/X,_1, d’otl on a un morphisme non-nul g de
Xj/Xj—l ver Y. Soit

O = YO Yl et Ym—l Y;n

la suite de Harder-Narasimhan de Y. Soit 1 < k < n le dernier indice tel que g se factorise
par Yi. Si 7 : Y, — Yi/Yi_1 est le morphisme canonique, alors mg est non-nul puisque g ne se
factorise pas par Y;_1. Par conséquent, on a

fonin (X) < p( X5/ Xj-1) < pu(Ye/Yi-1) < pmax(Y).

4.3.2 Filtration et polygone de Harder-Narasimhan

Dans ce sous-paragraphe, on fixe une catégorie de Harder-Narasimhan (C, £, deg, rg).

Filtration de Harder-Narasimhan

Proposition 4.3.16 Soient X un objet non-nul de C et

0= XgIN XlHN XTI:IlVl N X,IL{N - X

sa suite de Harder-Narasimhan. Si, pour tout A € R, on note (avec par convention max() =0)
ix(N) = max{l <i <n|pX;N/X) > A}

et X\ = ngl\(IA)’ alors (Xx)xer est une R-filtration continue & gauche de l'objet X. De plus,

cette filtration est séparée, exhaustive et de longueur finie.
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Démonstration. SiA > X,onaix(A\) <ix()\), donc (Xx)rer est bien une R-filtration de X.
D’autre part, pour tout A € R, X, € {XgIN, e 7X,}LIN}, donc cette filtration est de longueur
finie. Quand A > fimax(X), ix(A\) = 0, donc Xy = XN = 0 est 'objet nul, donc la filtration
est séparée. Lorsque A < pmin(X), ix(A) =n, donc X, = X ; ainsi la filtration est exhaustive.
Enfin, pour démontrer la continuité a gauche de cette filtration, il suffit de vérifier que la fonc-
tion A — ix(\) est continue & gauche. En effet, cette fonction est méme localement constante
a gauche : si ix(A\) = 0, alors pour tout entier 1 < i < n on a u(XN/XN) < A, donc il
existe 9 > 0 tel que pour tout 0 < € < &g on ait u(XIN/XHN) < X — ¢ ie.,ix(A—¢) =0;
si ix()\) = n, alors pour tout entier 1 < i < n et tout ¢ > 0 on a u(XN/XIN) > A >\ —¢,
d'ott ix(A —¢) = n; enfin si 1 < ix(A\) < n — 1, alors on a u(Xg(l\(I)\)/Xg\g)\)_l) > A
et M(ng\g/\)H/Xg}(IA)) < A, donc il existe g9 > 0 tel que pour tout 0 < & < gy on ait
P(XEN /Xy 1) = A —e et (XN, /X)) <A —e e ix (A =€) = ix(N). o

X

Définition 4.3.17 Avec les notations de la proposition 4.3.16, la filtration (X)acr est appelée
la filtration de Harder-Narasimhan de X. La filtration de Harder-Narasimhan de 1’objet nul est
par définition le foncteur constant qui associe a chaque A € R I'objet nul.

Remarque 4.3.18 On garde les notations de la proposition 4.3.16. Soit X un objet non-nul.
Si (X))aer est la filtration de Harder-Narasimhan de X, alors pour tous nombres réels a > b,
le monomorphisme canonique de X, vers Xj est admissible. En effet, les morphismes dans la
suite de Harder-Narasimhan de X sont tous des monomorphismes admissibles.

Proposition 4.3.19 Avec les notations de la proposition 4.3.16, tout morphisme dans C est
compatible avec les filtrations de Harder-Narasimhan de sa source et de son but.

Démonstration. Soit f: X — Y un morphisme dans C. Le cas ou X ou Y est nul est trivial.
On supposera X et Y non-nuls. Soient

0= X(EIN X%{N - X}:Il\fl S X};IN - X

la suite de Harder-Narasimhan de X et

0=YJN yHN e YN — = yHN —y

celle de Y. Pour tous les entiers 0 < ¢ < 7 < m, soit P;; le morphisme canonique de YjHN vers
YjHN / YiHN. Pour tout entier 0 < ¢ < n soit U; le monomorphisme canonique de XZHN vers X.
Soit A un nombre réel. Si ix(A) = 0 ou si iy (A) = 0 on définit F)\ comme le morphisme nul
de X vers Yy ; siiy(\) =mona Yy, =Y et on définit F) comme le composé fU; (»); sinon
on a u(Xg(l\gk)/Xg(l\(I)\)_l) > Met M(Yisl(\&)/yisl(\t\)—l) > )\, mais H(YJHN/yjPE\IT) < X pour tout
7> Zy(>\)

Montrons par récurrence que le morphisme fU;, (x) se factorise par Ylsl(\&). D’abord le
morphisme fU;, () se factorise trivialement par YHN = Y. S'il se factorise par @ XZ})I(I\E N
YN, )Ofl j > iy (), alors le morphisme composé P; j_1¢; est forcément nul car (cf. le corollaire
4.3.15

pmnae (VT /YY) <X < (X0 /X Oy —1) = Hmin (X3000))-

Donc le morphisme fU;  (x) se factorise par Y1 Par récurrence, on obtient que fU;  (x) se fac-
torise (de fagon unique) par Fy : X;, (x) — Yi, (»). Ainsi, la famille de morphismes F' = (F))xcr
est un morphisme de foncteurs tel que (F, f) soit un morphisme de filtrations. O
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Remarque 4.3.20 Avec les notations de la proposition 4.3.16, on a un foncteur HN de la
catégorie C vers la catégorie Fil';]c(C) qui envoie chaque objet X de C vers sa filtration de
Harder-Narasimhan, que 1'on appellera foncteur de Harder-Narasimhan de C. On remarque
que pour tout objet X de C, HN(X) est une filtration séparée, exhaustive, continue & gauche et
de longueur finie de X. De plus, si f : X — Y est un morphisme dans C, alors HN(f)(—o0) = f.

Polygone de Harder-Narasimhan

Soient X un objet non-nul de C et

0= XN XHN - XN — = XHN — x

sa suite de Harder-Narasimhan. Pour tout 0 < i < n on note t; = rg X/'N/rg X. Pour tout
0<i<n-—1,onnote \; = u(X2Y /XN). Les relations

deg XN
rg X

deg XZIE\{

+ Ni(tig1 — ) = X

et A\; > A\;41 montrent que la fonction

n—1
deg XN
=0

est un polygone, appelé le polygone de Harder-Narasimhan de X.
On désigne par vy la mesure de Radon sur R définie par la formule

-2

appelée la mesure de Harder-Narasimhan de X. C’est une mesure de probabilité. La mesure
de Harder-Narasimhan de I'objet nul est par définition la mesure nulle.

Si ' : C — Vecg est un foncteur exact, alors il induit un homomorphisme de groupes :
Ky(F): Ko(C, &) — Ko(Veck). D’autre part, F induit un foncteur F : Fil?(C) — Filf.p(VecK).

Si X est un objet de C, alors F o HN est une R-filtration de I'espace vectoriel F(X).

s X
5>\7‘,7

Proposition 4.3.21 On suppose que F' préserve ’homomorphisme de rang, i.e., 18y, 0Ko(F) =

rgo, alors pour tout objet non-nul X de C, le polygone associé a la filtration }N?oHN(X) est égal
au polygone de Harder-Narasimhan de X, et la mesure de probabilité associée a la filtration

F o HN(X) s’identifie a la mesure de Harder-Narasimhan de X.

Démonstration. Soit

0= X(I){N X%{N X?I’L—Ii\ll s XTI:IN - X

la suite de Harder-Narasimhan de X. La dérivée de la fonction Py (t) existe presque partout.
Si on note ¢; = rg X' /rg X pour 0 < i < net \; = u(XEN/XPN) pour tout 0 <i <n-—1,

alors on a
n—1
t) = Z Ai]l[ti,ti+1[(t)
i=0
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Soit v la mesure de probabilité associée & la filtration F o HN(X). On a

n—1

V= Z(ti+1 - ti)5/\i~

=0
Si on définit .
f(.%') = U(]‘T7 +OOD = Z ]1'[)\i+17)\i[(x)ti+17
=0

ol par convention )\, = +co. On trouve immédiatement f* = P%. Par conséquent, le polygone
associé a la filtration F o HN(X) s’identifie & Px. O

4.3.3 Catégorie de Harder-Narasimhan arithmétique, filtrations et
polygones

Catégorie de Harder-Narasimhan arithmétique

Proposition 4.3.22 Soient (C,E) une catégorie exacte et f : X — Y un morphisme dans C.

1) la suite

0 X (Idx,f)X ny fopry —pry v 0

est dans & ;

2) le morphisme f se factorise en f = pryo(Idx, f), ot pry : XIIY — Y est un épimorphisme
admissible et (Idx, f): X — X IIY est un monomorphisme admissible.

Démonstration. Soit Z = X I1'Y. Considérons les morphismes v = (Idx,f) : X — Z et
v =pry: Z — Y. Evidemment on a vu = f. D’autre part, d’apres 'axiome (Ex2), v est un
épimorphisme admissible. Il suffit donc de vérifier que u est un monomorphisme admissible.
On considere le morphisme w = fopr; —pry : Z — Y. Montrons que w est un conoyau
de u. D’abord on a wu = 0. D’autre part, tout morphisme « : Z — S s’écrit sous la forme
a=ajopry—agopry: Z — S, ol a; € Hom(X,S) et az € Hom(Y,S). Si au = 0, on a
asf = ay, i.e., le diagramme

est commutatif. Enfin, si §:Y — S est tel que fw = 8f — 8 = «, on a forcément 5 = as. On
a montré donc que le morphisme w a un conoyau.

Comme le morphisme composé X ——s> 7 P X estle morphisme Idx, qui est un mo-
nomorphisme admissible, on obtient que u est aussi un monomorphisme admissible compte
tenu de 'axiome (EXT). ad

Définition 4.3.23 Soit (C,&) une catégorie exacte. On appelle structure arithmétique sur
(C, ) les données suivantes :

1) une application A de objC vers la classe des ensembles;
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2) pour tout monomorphisme admissible f : X — Y de C, une application f*: A(Y) — A(X)
3) pour tout épimorphisme admissible g : X — Y de C, une application g, : A(X) — A(Y);
assujetties aux conditions suivantes :

A1) A(0) est un ensemble & un élément;

si X>L> Y=L+ 7 sont des monomorphismes admissibles, on a (ji)* = i*j*;

)

) sl X sy —%5 7 sont des épimorphismes admissibles, on a (qp) s« = Gups;
A4) si f: X — Y est un isomorphisme, on a f* f, = Idsx) et fof* =Iday);

)

pour tout carré cartésien ou cocartésien

)

dans C, ot i et j (resp. p et ¢) sont des monomorphismes (resp. épimorphismes) admis-

sibles, on a j*q. = p«i*;
p

(A6) siS: 0 X —=X X 0 est une suite dans &, Papplication (i*, py) :

A(X) — A(X') x A(X") est surjective;

(A7) si X —=Y>—>Z est un diagramme de morphismes dans C ot u (resp. v) est un
épimorphisme admissible (resp. monomorphisme admissible) et si (hx,hz) € A(X) x
A(Z) est tel que uy(hx) = v*(hz), alors il existe h € A(XI1Z) tel que (Id, vu)*(h) = hx

et que pry, (h) = hyz.

Pour tout objet X de C (qui est une catégorie exacte munie d’une structure arithmétique), on
appelle structure arithmétique sur X la donnée d’un élément h dans A(X). Le couple (X, h)
est alors appelé un objet arithmétique Si p : X — Z (resp. i : Y — X) est un épimorphisme
(resp. monomorphisme) admissible et si h est une structure arithmétique sur X, p.(h) (resp.
i*h) est appelée la structure arithmétique quotient (resp. induite) sur Z (resp. Y). Le triplet

(C,E, A) est appelé une catégorie exacte arithmétique.

Exemple 4.3.24 Soit (C, &) une catégorie exacte. Si pour tout objet X de £ on désigne par

A(X) Pensemble & un élément, alors (C, &, A) est une catégorie exacte arithmétique.

Définition 4.3.25 Soient (X’,h’) et (X,h) deux objets arithmétiques dans une catégorie
exacte arithmétique. On dit qu'un morphisme f : X’ — X est compatible auz structures

arithmétiques de ces objets s’il existe

1) une décomposition

Y1 Y, Yy
X/ = Zo Z1 Zz anl Z

n:X

de f telle que les u; (1 < i < n) soient des monomorphismes admissibles et que les v;

(1 <i<n) soient des épimorphismes admissibles.



130 Filtrations

2) pour chaque 1 < i < n, une structure arithmétique h; sur Y; telle que ufh; = b/, que
Unsln = h et que pour tout 1 <4 <n —1, vihy = uj 1 hiyr.

Remarque 4.3.26 On déduit aussitot de la définition des morphismes compatibles aux struc-
tures les assertions suivantes :

1) Si(X7y,h1) et (X2, ha) sont deux objets arithmétiques dans une catégorie exacte arithmétique
et si f: X7 — Xo est un monomorphisme admissible (resp. épimorphisme admissible) tel
que f*hg = hy (resp. fih1 = hg), alors f est compatible aux structures arithmétiques.

2) Si (X1, h1) et (X2, he) sont deux objets arithmétiques dans une catégorie exacte arithmétique
et si f: X7 — X est un morphisme nul, alors f est compatible aux structures arithmétiques.

3) Le composé de deux morphismes compatibles aux structures arithmétiques est compa-
tible aux structures arithmétiques. Par conséquent, si (C,&, A) est une catégorie exacte
arithmétique, alors les objets arithmétiques de (C,E) et les morphismes compatibles aux
structures arithmétiques forment une catégorie.

4) Par le raisonnement par récurrence, ’axiome (A7) implique aussitot que si (X,hx) et
(Y, hy) sont deux objets arithmétiques dans une catégorie exacte arithmétique et si f :
X — Y est un morphisme qui est compatible aux structures arithmétiques, alors il existe
un objet arithmétique (Z,hz) de la catégorie exacte arithmétique considérée ainsi qu’un
décomposition X>—= 7 —Y de f en le composé d’un épimorphisme et d’un mono-
morphisme tel que hx = u*(hz) et que hy = v.(hz).

Définition 4.3.27 Soit (C,&, A) une catégorie exacte arithmétique. On désigne par C4 la
catégorie des objets arithmétiques et des morphismes compatibles aux structures arithmétiques.
Dans la suite, pour simplifier les notations, on utilise le symbole X pour désigner un ob-
jet arithmétique (X, h) s’il n’y a aucune ambiguité sur la structure arithmétique que l'on
considere. Si X et Y sont deux objets arithmétiques, alors Home, (X,Y) est le sous-ensemble
de Home(X,Y') des morphismes compatibles aux structures arithmétiques.

Par abus de notation, on désigne par C4 la classe des couples (X, h), ou X est un objet de
C et h est une structure arithmétique sur X. Un tel couple est appelé un objet arithmétique de
(C,&€,A). On dit qu'un objet arithmétique (X, h) est non-nul si X est non-nul dans C. On dit
que deux objets arithmétiques (X, h) et (X', h’) sont isomorphes et on note (X, h) = (X', /)
§’ll existe un isomorphisme f : X — X’ tel que A’ = f.(h) (et donc h = f*(h')). Comme C est
essentiellement petite, la classe C4/ = est en fait un ensemble.

On désigne par €4 la classe des suites de la forme

0 — (X', 1) —— (X, h) —— (X", h"") —=0
ou (X', 1), (X,h) et (X”,h”) sont des objets arithmétiques et on

i p

0 X’ X X" 0

est une suite dans & tel que b’ = i.(h) et que h” = p.(h). On dit que (X', ') (resp. (X", h"))

est un sous-objet arithmétique admissible (resp quotient arithmétique admissible) de (X, h).
On désigne par Ko(C,E, A) le groupe commutatif libre engendré par C4/ =, modulo le

sous-groupe engendré par les éléments de la forme [(X, h)] — [(X', h)] = [(X",h")], on

00— (X/ah/) — (Xa h) 4;0) (XH7h/N) —0
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est une suite dans £4. Le groupe K (C, &, A) est appelé le groupe de Grothendieck de la catégorie
exacte arithmétique (C,€, A). On a un homomorphisme “d’oubli” du groupe Ky (C, &, A) vers
Ky(C,€), qui envoie [(X, h)] vers [X].

Soient d/eTg : Ko(C,E,A) = Retrg: Ko(C,E) — Z deux homomorphismes de groupes. On
suppose que rg([X]) > 0 pour tout X non-nul. Pour tout objet arithmétique (X, h) dans (C, &)
on note d/e\g(X7 h) (resp. rg(X)) pour d/eTg([(X, h)]) (resp. rg([X])), appelé le degré arithmétique
(resp. rang) de (X, h). Si (X, h) est non-nul, le quotient (X, h) = d/(%(X, h)/rg(X) est appelé
la pente arithmétique de (X, h). On dit qu’un objet arithmétique non-nul (X, h) est semi-stable
si pour tout sous-objet arithmétique admissible non-nul (X’,h’) de (X,h) on a p(X', ') <
(X, h).

Proposition 4.3.28 Avec les notations comme ci-dessus.

1) Si 0 —— (X', 1) (X,h) (X" W) ——=0 est une suite dans E4, alors on a

deg(X, h) = deg(X', h') + deg(X" , 1").

2) Si (X,h) est un objet arithmétique de rang 1, alors il est semi-stable.

3) Si (X, h) est un objet arithmétique non-nul, alors il est semi-stable si et seulement si pour
tout quotient arithmétique admissible (X", h") non-trivial (a savoir X" # X et X" #0),
on a fi(X,h) < i(X",h").

Démonstration. Comme c/iég est un homomorphisme de Ky(C, &, A) vers R, 1) est claire.
2) Si (X', 1) est un sous-objet admissible non-nul de (X, k), on a une suite dans C4 :

0—> (X', 1) L= (X, h) —= (X", 1) ——>0.
Comme X' est non-nul, rg(X’) > 1. Donc rg(X"”) = 0 et X” = 0. Autrement dit, f est un
isomorphisme. Donc on a (X', h') = (X, h).
3) Pour toute suite
0—> (X/,h/) . (XJZ) . (XNJL”) — 50

dans €4, (X", h") est non-trivial si et seulement si (X', k') est non-trivial. De plus si (X', ')
et (X", ") sont non-triviaux, on a

-~ rg(X/) -~ !/ !/ rg(X//)’\ " 1
X,h) = X' 0+ X" B,
AR = oy P + oy A )
Donc on a (X', h') < u(X,h) < (X", 0") > (X, h). O

Définition 4.3.29 Soient (C,E, A) une catégorie exacte arithmétique, cTeE cKo(C,E,A) - R
et rg : Ko(C,E) — Z deux homomorphismes tels que rg(X) > 0 pour tout X non-nul. On
dit que (C,& ,A,d/e\g7rg) est une catégorie de Harder-Narasimhan arithmétique si les axiomes
suivants sont vérifiés :

(HNA1) Pour tout objet non-nul X de C et toute structure arithmétique h sur X, il existe
un sous-objet arithmétique admissible (Xqes, hdes) de (X, k) tel que

1(Xdes, haes) = sup{f(X’,h") | (X', h) est un sous-objet arithmétique admissible de (X, h)}.
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De plus, pour tout sous-objet arithmétique (Xo, ho) tel que 1(Xo, ho) = G(Xdes, Pdes)s
il existe un monomorphisme admissible f : Xq — Xges qui rend le diagramme

!
Xo —— Xqes

N

X

commutatif, ou 7 et j sont des monomorphismes admissibles canoniques, et tel que
f*(hdes) = h0~

(HNA2) Si(Xy,h)et (X2, h2) sont deux objets arithmétiques semi-stables tels que fi( X1, hy) >
(X2, hs), alors il n’y a pas de morphisme non-nul de X vers X5 qui soit compatible
aux structures arithmétiques.

Remarque 4.3.30 Avec les notations de la definition 4.3.29, si X est un objet non-nul de C
et h est une structure arithmétique sur X, alors (Xges, des) €st un objet arithmétique semi-
stable. Si (X, h) n’est pas semi-stable, on dit que (Xges, hdes) €st le sous-objet arithmétique
admissible qui déstablise (X, h).

Théoréme 4.3.31 Soit (C,E,A,d/eTg,rg) une catégorie de Harder-Narasimhan arithmétique.
Si (X, h) est un objet arithmétique non-nul, alors il existe une suite de monomorphismes ad-
missibles dans C,

O = XO X1 e Xn,1 —_— Xn =X , (49)

unique 4 un isomorphisme unique pres, telle que, si on désigne par h; la structure arithmétique
sur X; induite par h (0 < h <n) et si on munit X;/X;_1 de la structure arithmétique quotient
de h; (1<j<mn), alors

1) Vobjet arithmétique X;/X;_1 ainsi défini est semi-stable pour tout 1 < j <n;
2) //L\(Xl/Xo) > ﬁ(XQ/Xl) > > ﬁ(Xn/anl)

Démonstration. On montre d’abord I’existence par récurrence sur le rang r de X. Le cas ou
(X, h) est semi-stable est trivial, et a fortiori 'existence est vraie pour r = 1. Pour le cas ou
(X, h) n’est pas semi-stable on prend (Xi,h1) = (Xdes, hdes). C’est un objet semi-stable. De
plus X’ = X/X; est non-nul. Le rang de X’ est strictement plus petit que r, on peut donc
appliquer 'hypothese de récurrence sur (X', h’), ou b’ est la structure arithmétique quotient
et on obtient ainsi une suite de monomorphismes admissibles

0=X] X} X, —=X =X

vérifiant les conditions. D’apres un procédé de relevement analogue & celui de la démonstration
du théoreme 4.3.8, on obtient un diagramme commutatif

0:X0 X1 X2 Xn_l%Xn:X
ﬂli 7T2l lﬂ'nl lrr
0=Xj X3 -1 X, =X

ou les lignes sont des monomorphismes admissibles et le fleches verticales sont des épimorphismes
admissibles. De plus, pour tout entier 1 < ¢ < n — 1, on a un isomorphisme naturel ¢; de
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Xit1/X; vers X[, ,/X]. On désigne par f; (resp. f;) le morphisme canonique de X; (resp.
X]) vers X (resp. X’). On désigne par h; (resp. h}) la structure arithmétique induite sur X;
(resp. X]). On a d’apres 'axiome (A5) m;,.(h;) = 7 fF(h) = fI*m.(h) = h}. Par conséquent,
@i, envoie la structure arithmétique quotient sur X;y1/X; vers celle sur Xj ,/X;. L'objet
arithmétique X;,1/X; est donc semi-stable et on a I'égalité 1i(X;y1/X;) = u(X;,,/X]). Enfin,
on a

rg(Xo)a(X2) — rg(X1)a(X1)

n(X./X,) = < u(x
B/ %) re(Xa) — 18(X1) P
puisque X1 = X ges. Par conséquent, la suite
OZXO X1 Xn,1*>Xn=X

satisfait aux conditions.

On démontre ensuite 'unicité de la suite (4.9). Par récurrence, il suffit de montrer que
X1 22 X ges. Soit 4 le premier indice tel que le morphisme canonique Xges — X se factorise par
Xi+1. Le morphisme composé Xqes— X, 11— X;41/X; est non-nul. Comme X gos €t X;41/X;
sont semi-stables on a (X ges) < f(X;11/X;). Cela montre que i = 0 et [i(Xges) = 1U(X1).
Donc le morphisme X; — X se factorise par Xges. Par conséquent, Xges = X5. O

Définition 4.3.32 Avec les notations du théoreme 4.3.31, la suite (4.9) est appelée la suite
de Harder-Narasimhan de l'objet arithmétique (X, k). On la note parfois

0=X, X, Xp1— X, =X

pour souligner les structures arithmétiques. La valeur i(X1) (vesp. 1i(X/X,—1)) est appelée la
pente mazximale (resp. pente minimale) de X, notée fimax(X) (resp. fimin(X)).

Proposition 4.3.33 On suppose que dans la catégorie exacte (C,E), tout épimorphisme ad-
mette un noyau dans C. Soient (X,hx) et (Z,hz) deuzr objets arithmétiques, (Y,hy) un
quotient arithmétique admissible de (X,hx), et f ' Y — Z un morphisme dans C. Soit
7w X — Y Uépimorphisme admissible canonique. Le morphisme f est compatible aux structures
arithmétiques si et seulement si fm l’est.

Démonstration. Comme 7 est compatible aux structures arithmétiques on obtient que si f est
compatible aux structures arithmétiques, il en est de méme de fr. Il suffit donc démontrer que
la compatibilité aux structures arithmétiques de fm entraine celle de f. D’apres la remarque

4.3.26 4), il existe un objet arithmétique (W, hyy) et une décomposition X>——= W sz
de 7h tels que i*hy = hx et que p.hyw = hz. Soit T le produit cofibré de i et 7 et soient
j:Y = Tet qg: W — T les morphismes canoniques. D’aprés 1'axiome (Ex5), j est un
monomorphisme admissible. Soit 7: U » X le noyau de 7, on a ¢ = Coker(i7). En effet, on a
qiT = jwT = 0. D’autre part, si @« : W — V est un morphisme dans C tel que aiT = 0, alors
il existe un unique morphisme G :Y — V tel que 7 = ai puisque 7 est le conoyau de 7. Par
conséquent, il existe un unique morphisme v : T'— V tel que vq = a. Par conséquent, g est le
conoyau de i1, donc est un épimorphisme admissible. Les morphismesp : W — Zet f: Y — Z
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induissent un morphisme g : T — Z :

T

X—s W

R

Comme g est un épimorphisme, par I’hypothése il a un noyau dans C. Donc c’est un épimorphisme
admissible d’apres 'axiome (Ex7). Enfin, si on désigne par hr la structure arithmétique g.hy
sur T, on a g*(hT) :p*(hw) =hg et ]*(hT) = ﬂ*(i*hw) = W*(hx) = hy. O

Corollaire 4.3.34 Soit (C,ﬁ,A,d/éE,rg) une catégorie de Harder-Narasimhan arithmétique.
On suppose que tout épimorphisme dans C admette un noyau dans C. St X et Y sont deux
objets arithmétiques et si f : X — Y est un morphisme non-nul compatible auz structures

arithmétiques, alors fmin(X) < fmax(Y).

Démonstration. Soit

OZY() Yl ynflﬂyn:y

la suite de Harder-Narasimhan de X. Pour tout entier 0 < i < n soit h; : X; — X le
monomorphisme canonique. Soit 1 < j < n le premier indice tel que fh; soit non-nul. Comme
fhj—1 =0, le morphisme fh; se factorise par X;/X;_1, d’'ott on a un morphisme non-nul g de
X;/X;_1 vers Y. D’apreés la proposition 4.3.33, g est compatible aux structures arithmétiques.
Soit

O:?O ?1 ?m—lﬁym

la suite de Harder-Narasimhan de Y. Soit 1 < k < n le premier indice tel que g se factorise
par Yy. Si 7 : Yy — Y, /Yj_1 est le morphisme canonique, alors 7g est non-nul puisque g ne se
factorise pas par Yi_1. De plus, il est compatible aux structure arithmétiques. Par conséquent,
on a

ﬁmin(y) S //Z(Yj/yj—l) S ﬁ(?k/?k—l) S ﬁmax(?)

Filtration et polygone de Harder-Narasimhan

On fixe dans toute la suite du sous-paragraphe une catégorie de Harder-Narasimhan arithmétique
(C,E, A, deg,1g).
Proposition 4.3.35 Soient X un objet arithmétique non-nul et

0=X," XN o X, —=x V=X

sa suite de Harder-Narasimhan. Si pour tout A € R on pose (avec max () = 0 par convention)

ix(V) =max{l <i<n|aX; /Xi0) > A}
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et Xy = YE/\), alors (X \)xer est une R-filtration continue a gauche de l'objet X dans Ca.
De plus, cette filtration est séparée, exhaustive et de longueur finie.

Démonstration. Si A > N, on aix(\) <ig(N), donc (X»)aer est bien une R-filtration de X.
D’autre part, pour tout A € R, X, € {Y?N, e ,YSN}, donc cette filtration est de longueur
finie. Quand A > fimax(X), i(\) = 0, donc X = Y(I;IN = 0 est l'objet nul, donc la filtration

est séparée. Lorsque A\ < fimin(X), ix(\) = n, donc X = X, i.e., la filtration est exhaustive.
Enfin, pour démontrer la continuité a gauche de cette filtration il suffit de vérifier que la fonc-
tion A — ix(A) est continue a gauche. En fait, cette fonction est méme localement constante

a gauche : si ix(\) = 0, alors pour tout entier 1 < i < n on a AN /X)) < A, done il
existe g9 > 0 tel que pour tout 0 < & < &g on ait ﬂ(Y?N/Y?_Nl) <A—g le, ig(A—¢)=0;
si ix(A) = n, alors pour tout entier 1 <7 < n et tout € > 0 on a ﬂ(YHN/Y?Nl) >A>A—¢,
d’ou iy(/\ —¢) = n;enfin si 1 < ix(\) < n—1, alors on a (X "x()‘ /XZX n-1) = A

et (X, ()\ +1/X )\)) < A, donc il existe g > 0 tel que pour tout 0 < ¢ < gp on ait

—HN .
(X () /X A) 1) 2 A—eet (X z—()\+1/XzX(A))<)‘_E Le., ix(A =€) = ix(A). O

Définition 4.3.36 Avec les notations de la proposition 4.3.35, la filtration (X »)\cr est appelée
la filtration de Harder-Narasimhan de X . La filtration de Harder-Narasimhan de I’objet nul est
par définition le foncteur constant qui associe a chaque A € R 'objet nul.

Proposition 4.3.37 Avec les notations de la proposition 4.3.35, tout morphisme dans C4 est
compatible avec les filtrations de Harder-Narasimhan de sa source et de son but.

Démonstration. Soit f: X — Y un morphisme compatible aux structures arithmétiques. Le
cas ou X ou Y est nul est trivial. On supposera X et Y non-nuls. Soient

0=X" XN = X0, ——x N x
la suite de Harder-Narasimhan de X et
0=v i v —=vN_y

celle de Y. Pour tous entiers 0 < ¢ < j < m soit P;; le morphisme canonique de

YjHN / YiHN. Pour tout entier 0 < 4 < n soit U; le monomorphisme canonique de XZHN vers
X. Soit A un nombre réel. Si ix(A) = 0 ou si iy(A) = 0 on définit F comme le morphisme
nul de X, vers Y,\, si Z'Y(/\) =mon a 7,\ =Y et on définit F\ comme le composé fU;, (»);

YjHN vers

. ~,~HN —HN
sinon on a (X /X (y-1) 2 A et BV () [V oy -1) > A, mais AV} /V3) < X pour
tout j > ig-(N). On démontre par récurrence que le morphisme fU;_(x) se factorise par Yf;l(\&).
D’abord le morphisme fU;_(») se factorise certainement par YHN = Y. Sl se factorise par
@ XZHJ\EA) — YH , ol j > iy(A), alors le morphisme composé P; j_1¢; est forcément nul car
(cf le corollaire 4 3.34)

—HN
Mmax(Y /YJ ") <A<AX z—()\)/XzX()\) 1) = Hmin(Xi_(n))-

Donc le morphisme fU;_(y) se factorise par Yﬁl\{ Par la méthode de récurrence on obtient que
fUi(x) se factorise (de fagon unique) par Fy : X;_(x) — Yi(n)- Enfin, la famille de morphismes
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F = (F)\)xer est un morphisme de foncteurs tel que (F, f) soit un morphisme de filtrations. O

Remarque 4.3.38 Avec les notations de la proposition 4.3.35, on a un foncteur HN de la
catégorie C4 vers la catégorie Fil?c (C4) qui envoie chaque objet arithmétique X de C vers sa
filtration de Harder-Narasimhan, appelé le foncteur de Harder-Narasimhan de C4. On remarque
que pour tout objet arithmétique X de C, HN(X) est une filtration séparée, exhaustive, continue
4 gauche et de longueur finie de X. De plus, si f : X — Y est un morphisme compatible aux
structures arithmétiques, alors HN(f)(—o00) = f.

Proposition 4.3.39 Soient X un objet arithmétique non-nul, Y un sous-objet arithmétique

admissible de X, et X\ un nombre réel. Si fimin(Y) > A, alors le monomorphisme canonique
f:Y — X se factorise par X .

Démonstration. Comme f est compatible aux structures arithmétiques, la restriction de f sur

Y) se factorise par X. Comme fimin(Y) > A, on a Yy =Y, donc f se factorise par X. O

Soient X un objet arithmétique non-nul dans C, et

0=X" XN o X XN =X

sa suite de Harder-Narasimhan. Pour tout 0 < ¢ < n on note t; = rg XiHN /rg X. Pour tout

0<i<n-—1, on note Xl = ﬁ(XZIﬂ\{ XZ»HN). Alors la fonction

n—1 (TC%YHN
Pf(t) = Z (rg)é + )\i(t - t’)> ﬂ[tivti+1](t)'
1=0

est un polygone, appelé le polygone de Harder-Narasimhan de X.
La mesure de probabilté

est appelée la mesure de Harder-Narasimhan de X. On définit la mesure de Harder-Narasimhan
d’un objet arithmétique nul comme la mesure nulle sur R.

_ Si F:C — Veck est un foncteur exact, alors il induit un homomorphisme de groupes :
Ko(F) : Ko(C,E,A) — Ko(Veck) et un foncteur F' : C4 — Veck qui envoie un objet
arithmétique X en F(X). Le foncteur F induit un foncteur F' : Fil{(Ca) — Fil}(Veck).
Si X est un objet arithmétique dans C4, alors Fo HN(X) est une R-filtration de 'espace
vectoriel F(X).

Proposition 4.3.40 On suppose que F respecte I’homomorphisme de rang, a savoir
T8Vecyx OKO(F) =T1gc-

Alors pour tout objet arithmétique non-nul X dans Ca, le polygone associé a la filtration Fo

HN(X) est égale au polygone de Harder-Narasimhan de X, la mesure de probabilité associée a
F o HN(X) s’identifie a la mesure de Harder-Narasimhan de X.
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Démonstration. Soit

0=%X, —X, — —X, —X," =X

la suite de Harder-Narasimhan de X. La dérivée de la fonction Px(t) existe presque partout.

_ ~  _ —HN —HN _
Si on note t; = rg X]™/rg X pour 0 <i<mnet\ =(X,,;/X, )pourtout 0<i<n-—1,
alors on a

2 : [tz t1+1

=0

Soit v la mesure de probabilité associée 4 la filtration F o HN(X). On a

n—1
V= Z(ti+1 t7)5XZ = VY
=0
Si on définit
n—1
f(z) =v(z, +o0]) = Z ]l[XHl.,Xi[(x)t""*‘l’
=0

ol par convention Xn = +00. On trouve immédiatement f* = P%. Par conséquent, le polygone
associé & la filtration F o HN(X) s’identifie & P O

4.4 Quelques exemples de catégories de Harder-Narasimhan
ordinaires ou arithmétiques

4.4.1 Exemples de catégories de Harder-Narasimhan
La catégorie des faisceaux localement libres sur une courbe non-singuliére

Soient k£ un corps, C' une courbe projective non-singuliere sur k, 7 le point générique de
C et K le corps des fonctions méromorphes sur C. On désigne par Coh(C') (resp. Vec(C)) la
catégorie des Oc-modules cohérents (resp. localement libres de rang fini). La catégorie Coh(C')
est abélienne. D’apres [76], on sait que Vec(C) est une sous-catégorie exacte de Coh(C'). Dans
la section 1.3 on a associé a chaque O¢-module localement libre de rang fini £ deux entiers
deg(E) et rg(F). La proposition 1.3.2 1) montre que, si on désigne par £ la classe des suites
exactes dans Vec(C), alors deg et rg induisent des homomorphisme de Ky(Vec(C),E) vers
Z. D’autre part, pour tout Oc-module localement libre E, rg E > 0. La proposition 1.3.6
implique que 'axiom (HN1) est vérifié. Enfin, si E et F' sont deux Oc-modules localement
libres semi-stables et si ¢ : E — F est un homomorphisme, alors I'image G de ¢ dans F est
un O¢-module localement libre, et

N(E) = ;Ufmin(E) S N(G) S Nmax(F) = M(F)

Donc laxiome (HN2) est aussi vérifié. Par conséquent, (Vec(C), €, deg,rg) est une catégorie
de Harder-Narasimhan. Enfin on remarque que le foncteur E — Ej est un foncteur de Vec(C')
vers la catégorie des espaces vectoriels sur K qui préserve rg.
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La catégorie des faisceaux sans torsion sur une variété polarizée

Soient X un schéma projectif et géométriquement normal sur le spectre d’un corps K et L
un Ox-module inversible ample. Soit d la dimension de X. On suppose que d > 1. On désigne
par FST(X) la catégorie des Ox-modules cohérents sans torsion. Si

0 E' E E" 0

est une suite exacte de O x-modules cohérents et si E’ et E” sont sans torsion, alors il en est de
méme de E. Par conséquent, FST(X) est une sous-catégorie exacte de Coh(X) — la catégorie
abélienne des Ox-modules cohérents. Si F est un Ox-module sans torsion, le degré de E est
par définition le nombre d’intersection deg E := c;(L)?1c;(E). Si E est non-nul, on désigne
par p(E) le quotient deg E/rg E. D’apres [69] (voir aussi [83]), si on désigne par £ la classe
des suites exactes

0 E' E E" 0

dans Coh(X) telles que E’, E et E” sont tous sans torsion, alors (FST(X), £, deg, rg) est une
catégorie de Harder-Narasimhan.

4.4.2 Exemples de catégories de Harder-Narasimhan arithmétiques
La catégorie des fibrés vectoriels hermitiens sur Spec Ok

Proposition 4.4.1 Soit ¢ : E — F une application linéaire d’espaces vectoriels hermitiens.
Si |lo|| < 1, alors il existe une structure hermitienne sur E@® F telle que dans la décomposition

Id, . . . . ..
E (4@)} EaoF L F de ¢, (Id,¢) soit une inclusion® et pry soit une projection orthogo-

nale.

Démonstration. Comme ||¢| < 1, on obtient ||¢*| < 1. Par conséquent, on a ||¢*¢| < 1
et ||pp*|] < 1. Donc Idg —¢*p et Idp —pp* sont des matrices hermitiennes & valeurs propres
positives. Par conséquent, il existe deux endomorphismes hermitiens a valeurs propres positives
P et Q de E et F respectivement tels que P? = Idg —p*p et Q% = Idr —pp*.

Si x est un vecteur propre de pp* de valeur propre A, alors ¢*x est un vecteur propre
de ¢*¢ de méme valeur propre. Par conséquent, p*Qz = v1 — Ap*x = Pp*z. Comme F' est
engendré par les vecteurs propres de pp*, on a p*Q = Pe*. D’aprés la méme raison on a

. P
Qy = pP. Soit R ((p ~Q

p2o (PPHete P =9 Q) _
PP —Qp " +Q7 rer

Par conséquent, R est une isométrie. Soit i : F — E & F lapplication d’inclusion qui envoie x

en <g) Le diagramme

). Alors R est hermitienne, et

834 savoir, I'image réciproque de la structure hermitienne sur £ @ F par (Id, ¢) et la structure hermitienne

sur F coincident.
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est commutatif. Comme @*¢ est auto-adjointe, il existe une base orthonormée (z;)1<;<n de
E telle que ¢*px; = A\jz;. On suppose que 0 < A; < 1 pour tout 1 < j < ket A\; =1 pour
tout k < j < n. Soit B : E — E Dapplication C-linéaire telle que B(z;) = /1 — \jz; pour

By > EoF — E®F. Comme

1 <i < ket telle que B(x;) = x; pour j > k et soit S = (O Idp

Ri = (P> et comme
2

1=z +Nxs =, 1<i<k,
(BP + ¢ p)(x;) = /1 = \Bxy + Nz = ( Jai + dizs = . !
0Bx; + x; = x;, i >k,

on a un diagramme commutatif

EoF

ourT = (I(:OE> On munit E& F du produit hermitien (-, -), tel que pour tout (z,y) € (E®F)?

on ait
<x,y>0 = <Silx»571y>v

ou (-, ) est le produit hermitien la somme directe orthogonale. Alors pour tout (u,v) € E X E|

(r(w),7(v))g = (SRi(u), SRi(v))y = (Ri(u), Ri(v)) = (i(u),i(v)) = (u,v).

Enfin, le noyau de pr, est stable par S, donc les images directes de (-,-), et de (,-) par pry
sont les mémes. a

Soit K un corps de nombres. On désigne par Vec(Ok) la catégorie des O -module locale-
ment libre de rang fini. Si on désigne par £ la classe des suites exactes courtes de Ox-modules
dans Vec(Og), alors (Vec(Ok ), £) est une catégorie exacte. Pour tout Ox-module localement
libre de rang fini F, on désigne par A(F) l’ensemble des métriques hermitiennes sur E(C). Si
i : F — E est un sous-Ox-module saturé de F on a une application i* : A(F) — A(F) qui
envoie une métrique hermitienne h sur E(C) vers la restriction de h sur F(C). Si7m: E — G
est un homomorphisme surjectif de Ox-modules localement libres, on a une application 7, :
A(E) — A(G) qui envoie une métrique hermitienne h sur E(C) vers la métrique quotient de
h sur G(C). Le triplet (Vec(Ok), &, A) satisfait aux axiomes dans la définition 4.3.23, donc
est une catégorie exacte arithmétique. Les objets arithmétiques dans cette catégorie exacte
arithmétique sont les fibrés vectoriels hermitiens sur Spec Ok .

Soient E et F deux fibrés vectoriels hermitiens. Si ¢ : £ — F est un homomorphisme de
Ok-module compatible aux structures arithmétiques, alors pour tout plongement o : K — C
on a |¢lls < 1. Réciproquement soit ¢ : E — F' un homomorphisme de Og-modules tel que
pour tout plongement o : K — C on ait ||¢||, < 1. Soient j = (Id,¢) : E — ED F et
m: E® F — F la deuxieme projection. D’apres la proposition 4.4.1, pour tout plongement
o : K — C, il existe un produit scalaire hermitien sur (E @ F), tel que j, : E, = (E® F),
soit un sous-espace hermitien et tel que 7, : (E® F), — F, soit un quotient hermitien. Cette
construction est stable par la conjugaison complexe car les métriques hermitiennes sur E(C)
et sur F(C) le sont. On a donc trouvé une métrique hermitienne h sur (E & F)(C) telle que
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(E @ F,h) soit un fibré vectoriel hermitien sur Spec Ok de telle sorte que j : E — (E & F,h)
soit un sous-fibré vectoriel hermtien et que 7 : (E@® F, h) — F soit un fibré vectoriel hermitien
quotient. Par conséquent, ¢ est compatible aux structures arithmétiques.

Si E et F sont deux fibrés vectoriels hermtiens sur Spec Ok, ¢ : E — F un homomorphisme
non-nul compatible aux structures arithmétiques. D’apres I'inégalité de pentes, on a

> logllells < Fmax(F).

TEY

R 1
Mmin(E) S ,u/max(F> + T . Z log ||§0||P +
(K : Q] vem

1
(K : Q]
En particulier, si E et I sont semi-stables et si fi(E) > fi(F), il n’y a pas d’homomorphisme
non-nul de F vers F' qui soit compatible aux structures arithmétiq/iles. Ainsi on a construit une
catégorie de Harder-Narasimhan arithmétique (Vec(Ok), &, A, deg, rg). D’autre part, on a un
foncteur de Vec(Ox ) vers la catégorie des espace vectoriel de rang fini sur K qui envoie E en
Ex. De plus, ce foncteur préserve la fonction de rang.

Si E est un fibré vectoriel hermitien sur Spec Ok, on sait définir le polygone de Harder-
Narasimhan de E (cf. le sous-paragraphe 4.3.3).

Soient E et F deux fibrés vectoriels hermitiens sur Spec Ok, ¢ : Ex — Fx un homomor-
phisme non-nul d’espaces vectoriels sur K. On rappelle que la hauteur de ¢ est par définition
la valeur

Me) = gy 3 Bl + g 3 logllel

peEf O'EZOO

Le lemme du produit montre que, si a € K est un élément non-nul, alors h(y¢) = h(ap). En
fait, il existe un élément non-nul a € Ok tel que ap admette un relevement ® : £ — F'. Soit
(Ex)xer (resp. (Fy)aer) la filtration de Harder-Narasimhan de E (resp. F). Soit E} I'image
de E) dans F par ®. D’apres 'inégalité de pentes on a fimin(Ey) < ﬁmin(Fi\) + h(y). Par
conséquent, on a Hmin(EY) > A — h(yp), et donc la restriction de ¢ sur Ej i se factorise par
Fy\_n(p),K-



Chapitre 5

Pente maximale du produit
tensoriel de fibrés vectoriels
hermitiens

5.1 Enoncé du théoréeme principal

Soient K un corps de nombres et Ok son anneau des entiers algébriques. Si (Ez‘)lgign est
une famille de fibrés vectoriels hermitiens non-nuls sur Spec O, alors on a

//J\max (El Z ﬁmax E (51)

En effet, pour chaque entier 1 < i < n, il existe un sous-Ox-module F; de E; tel que u(F;) =
Imax (F;). D’autre part, F; ® - -- ® F,, est un sous-Og-module de F1 ® - -- ® F,,. On a donc la
comparaison

D Fimax(E:) Zu AFL® @ F) < fimax(B1® - © Ey). (5.2)
J.-B. Bost a conjecturé que l'on a 1’égalité (cf. [9])
ﬁmax(El Q- ®En) = Zﬂmax(ﬁi>-

Ceci est aussi équivalent a dire que le produit tensoriel d’'un nombre fini de fibrés vectoriels
hermitiens semi-stables est encore semi-stable. D’apres (5.2), il suffit de démontrer I'inégalité
inverse qui reste encore ouverte. Certains cas particuliers ont été démontrés, et des résultats
sont connus pour l'inégalité inverse de (5.2) a des termes d’erreurs (qui dépendent des rg E;)
pres. Notamment :
1) De Shalit et Parzan [25] ont démontré récemment que si E et F' sont deux fibrés vectoriels
hermitiens semi-stables sur SpecZ, et si rg E+rg F < 5, alors E® F est encore semi-stable.
2) Dans [8] (voir aussi [40]), en utilisant la comparaison d’un fibré vectoriel hermitien & la
somme directe de fibrés inversibles hermitiens, J.-B. Bost a démontré que

ﬁmax(El ® ) TL < Z (Mmmx + 3I'gE 10g(1‘gE ))

141
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3) Dans le cas ou il ne s’agit que le produit tensoriel de deux fibrés vectoriels non-nuls sur
Spec Ok, Bost et Kiinnemann [14] ont démontré que

log |Af|

et

N — = . — N — 1
fmax (E @ F) < fimax(E) + fmax (F) + 5(10g rg I/ + logrg F) +
ou Ak est le discriminant de K.

Remarque 5.1.1 L’inégalité (5.3) entraine par récurrence que si (F;)1<i<, sont des fibrés
vectoriels hermitiens non-nuls sur Spec Ok, alors

~ Sl Enl - ~ T |710g2 n“ [logy n] log |AK|
On énonce ici le théoreme principal du chapitre :
Théoréme 5.1.2 Soient E,--- , E, une famille finie de fibrés vectoriels hermitiens non-nuls
sur Spec Ok, alors
finax(B1 @ - @ ) < Z (Fimax () + log(rg E7)). (5.5)

On résume d’ici les étapes principaux de la démonstration :

1) Majoration du degré d’Arakelov d’un sous-fibré inversible sous des hypotheéses de semi-
stabilité (au sens de la théorie geométrique des invariants). L’idée remonte & un article de
J.-B. Bost [7], inspiré par Bogomolov [80], Gieseker [36] et Cornalba-Harris [23]. On utilisera
la théorie des invariants “classique” qui fournit des polynomes invariants définis sur Z et de
normes archimédiennes controlées.

2) La technique de Ramanan-Ramanathan [77] (reformulée par Totaro [86]), qui est une va-
riante de la construction de Kempf [61], permet d’enlever ’hypothese de semi-stabilité dans
Pétape 1).

3) La comparaison de la pente maximale et du plus grand degré de sous-fibré inversible deve-
loppée dans [14] implique une inégalité qui est un peu plus faible que (5.5).

4) Enfin, un astuce de “passage a la limite” permet de conclure.

Remarque 5.1.3 Dans le cas ou il ne s’agit que le produit tensoriel de deux fibrés vectoriels
hermitiens et ot K = Q, 'inégalité (5.3) est plus forte que (5.5).

Si on applique le théoreme 5.1.2 & (Eiv)lgign on obtient le corollaire suivant :

Corollaire 5.1.4 Soit ( )19'91 une collection de fibrés vectoriels hermitiens sur Spec Ok .
Sionnote E=E,®---® E,, alors

fain(E) = 3 (o (B) ~ 08(62(5.).

i=1

5.2 Rappels sur la théorie des invariants

5.2.1 Rappels sur la théorie géométrique des invariants

Dans ce sous-paragraphe, on rappelle quelques résultats dans la théorie géométrique des
invariants. Les références sont [72] et [77].
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Modules inversibles G-linéaires, sous-groupes a un parameétre, et invariants de
Mumford

Soient K un corps, G un groupe algébrique réductif sur Spec K et X un schéma sur Spec K.
On suppose que G agisse a gauche sur X et on désigne par 0 : G xxg X — X D'action du
groupe. On désigne par m : G X G — G la loi du groupe. Soit L un Ox-module inversible.
On rappelle qu'une G-linéarisation de L est par définition un isomorphisme ¢ : 0*L — pr3 L
tel que le diagramme

[pry o(ldg X0)]" L === [0 o pry3]"L
(Ide xa)*q&T iprgs ¢
[0 0 (Idg x0)]"L [pry 0 prog]*L

[oo(m xIdx)]*L 5 [pryo(m x Idx)]|*L

(mxIdx)*
commute, ol I'on a désigné par pr, et prys les projections sur les derniers facteurs :
pro : G xg X — X, et prog: G xxg G xg X — G xg X.

Le couple (L, ¢) est appelé un Ox-module inversible G-linéaire. Si ¢ est une G-linéarisation
de L, alors ¢V : 0*LY — pr3 LY est une G-linéarisation de LV. Si (L1,¢1) et (La, $2) sont
deux Ox-modules inversibles G-linéaires, alors ¢; ® ¢ est une G-linéarisation de L ® L.
Par conséquent, les classes d’isomorphismes de O x-modules inversibles G-linéaires forment un
groupe, noté Pic®(X).

On appelle sous-groupe a un parameétre de G tout morphisme de K-schémas en groupes de
G,k vers G. Soit h : Gy, k — G un sous-groupe a un parametre de G. Si j : £ — X est un
point rationnel de X, alors h et z induisent un morphisme de G, x vers X :

h ~ Id xj
Gm’KHGHGXKQTHGXKX*U)X.

D’apres [50] 1.8.2.12 (qui est essentiellement une conséquence du critére valuatif de propreté),
si X est propre sur K, ce morphisme se prolonge en un morphisme f;, . de Al vers X. Le point
fr.2(0) est un point rationnel de X et est invariant par I’action du groupe Gy, g (via A). Par
conséquent, si L est un Ox-module inversible G-linéaire, l'action de Gy, x sur L] .o (0) définit
un caractere de la forme ¢ — t#(®"E) de Gy, g, ot pu(x, h, L) € Z. De plus, si on fixe = et h,
alors pu(z, h,-) : Pic?(X) — Z est un homomorphisme de groupes.

Si G,k agit (& gauche) sur un espace vectoriel V' de rang fini sur K (i.e., si 'on se donne
un morphisme de groupes algébriques sur K de Gy, g vers GLk(V)), on a une décomposition
de V' en somme directe de sous-espaces stables par 'action de Gy, g

V=V,
1€EL

ou l'action de Gy, x sur V(i) est

(t—t*)xId

Gm,K XK V(Z) Gm,K XK V(l) - V(,L) ’
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la seconde fleche étant ’action naturelle par multiplication. Cette décomposition induit une
R-filtration décroissante continue a gauche sur V :

Vi = @V(z) pour tout A € R.
i>A

Clairement, F" peut étre aussi considérée comme une Z-filtration.

En particulier, si G est un groupe algébrique agissant a gauche sur V', tout sous-groupe a
un parametre h : Gy, x — G définit une telle filtration, noté F”. Si I'action de G se factorise
par SLg (V), alors E[F"] = 0 (voir (4.4) pour la notation).

On suppose que V soit un espace vectoriel de rang fini sur K. Soient m = (m;)1<i<d+1 une
suite strictement croissante d’entiers positifs telle que m; = 0 et mgy1 = rgx (V), X le fibré de
drapeaux de V'V de type m. Soient 7 : X — Spec K le morphisme canonique et (E;)1<i<d+1
le drapeau universel. C’est un drapeau de type m de E := 7*(VV). Par définition E; est un
quotient de rang m; de F et pour tout entier 1 < i < d, ’homomorphisme canonique F — E;
se factorise par E; 1. Pour tout entier 1 < ¢ < d on note

Li = dét [KGI‘(EH_l — Ez)]

Le groupe de Picard Pic(X) est engendré par les [L;], et on a un isomorphisme de faiseaux
inversibles G-linéaires sur X :

Li® - ®Lg2n*(dét V).

On notera que ce faisceau inversible est isomorphe & Ox comme O x-module, mais pas comme
faisceau inversible G-linéaire sur X si Paction de G sur V ne se factorise pas par SLg (V).
Sia = (a;)1<i<q est un élément dans Z<¢, on note L? = (LY" @ --- @ L)V, Alors L? est
ample lorsque a est une suite strictement croissante.
Si x est un point rationnel de X, il détermine une chaine décroissante de sous-espaces de
V.
V=Vi2Va2 2 Ve =0

Pour toute suite strictement croissante a = (a;)1<i<q, on définit une R-filtration décroissante
et continue a gauche F&% sur V telle que

Fv=J Vi

A<a;

Théoréme 5.2.1 (Mumford, voir [24] et [86]) Avec les notation ci-dessus, si G est un
groupe réductif qui agit linéairement sur V', alors laction de G sur V induit une action de
G sur X. D’autre part, pour tout a € Z¢, on a une G-linéarisation naturelle sur L*. Si de plus
L2 est ample, alors pour tout sous-groupe & un paramétre h de G et tout point x € X (K), on

al

p(z, h, L?) = (F" Far).
En particulier, si Uaction de G sur V' se factorise par SLg(V), on a

w(z, b, L*) = cov(F", F&o).

Voir (4.5) et (4.6) pour les définitions de (, ) et de cov( , ).
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Semi-stabilité au sens de la théorie géométrique des invariants

Soient K un corps et m : X — K un K-schéma projectif. Soit (L,¢$) un Ox-module
inversible G-linéaire. On dit qu'un point rationnel x de X est semi-stable pour 'action de G
relativement & (L, ¢) il existe un entier n € N et une section s € H°(X, L®") qui est invariante
par laction de G telle que x € X, ou X est le sous-schéma ouvert de X des points y tels que
s(y) # 0. D’apres la définition on sait immédiatement que, pour tout entier strictement positif
n, x est semi-stable pour ’action de G relativement & (L, ¢) si et seulement s'il est semi-stable
pour I'action de G relativement & la puissance tensorielle (L®™, ¢®"). Cette remarque nous
permet d’utiliser les puissances tensorielles rationnelles lorsqu’on étudie la semi-stabilité d’un
point rationnel.

Par exemple, si X est de la forme P(V'V), ot V est un espace vectoriel de rang 0 < d < +00
sur K, alors GLg (V) et SLi (V) opérent naturellement sur X. Soit M un sous-espace de
rang 1 de V, c’est un point rationnel dans X. Le faisceau inversible Oyv (1) sur P(VV) admet
une GLg (V)-linéairisation définie par “transport de structure”. Cette GL g (V')-linéairisation
détermine par restriction une SL g (V')-linéarisation sur Oy v (1). D’autre part, il y a des actions
non-triviales de GLk (V) sur le faisceau trivial de P(V'V). Ce sont des images réciproques d’un
espace vectoriel de rang 1 sur K ol l'action de GLg (V') est donnée par un caractére (& savoir,
un K-morphisme de K-schéma en groupes de GLg (V) vers Gy, k). On rappelle que les seuls
caracteres de GLk (V') sont des puissances tensorielles du déterminant. Si x est un caractere
de GLg(V), on désigne par O, le faisceau trivial sur P(V"Y) ou la GLg (V)-linéarisation est
induite par le caractere x.

Résultats de Kempf et de Ramanan-Ramanathan

Le théoreme suivant du a Hilbert et Mumford donne un critére numérique pour la semi-
stabilité d’un point rationnel z (cf. [72] Theorem 2.1).

Théoréme 5.2.2 (Hilbert-Mumford) Soient G un groupe réductif qui agit sur un schéma
X qui est propre sur le spectre d’un corps K de caractéristique 0, L € PicG(X) dont le Ox-
module inversible sous-jacent est ample et x € X(K). Alors x est semi-stable relativement a L
si et seulement si p(x, h, L) > 0 pour tout sous-groupe & un paramétre de G.

D’apres le théoreme de Hilbert-Mumford, on obtient que, si € X(K) n’est pas semi-
stable relativement a L, alors il existe au moins un sous-groupe a un parametre de G tel que
p(z, h,L) < 0. Kempf [61] et Rousseau [81] ont généralisé indépendamment le théoreme de
Hilbert-Mumford en les variétés propres sur le spectre d’un corps parfait, en démontrant que
lorsque z n’est pas semi-stable, alors il existe un (presque unique) sous-groupe a un parametre
ho de G (dit de Kempf) qui minimise certaine fonction. Le théoréme a été d’abord démontré
pour le cas ou K est algébriquement clos. Le cas général résulte de I'unicité du sous-groupe a
un parametre de Kempf par la technique de descente. En s’appuyant sur les résultats de Kempf,
Ramanan et Ramanathan ont démontré dans [77] que dans le cas ou K est de caractéristique 0,
tout fibré associé a un fibré principal semi-stable est encore semi-stable. En particulier, si C' est
une courbe projective non-singuliére sur un corps caractéristique 0, alors le produit tensoriel
de deux fibrés semi-stables sur C' est encore semi-stable.

En utilisant les résultats de Kempf et de Ramanan-Ramanathan (reformulés en language
des filtrations), Totaro [86] a proposé une nouvelle démonstration d’une conjecture de Fontaine
qui a été d’abord démontrée par Faltings [29] que le produit tensoriel de deux isocristaux filtrés
faiblement admissibles semi-stables est encore semi-stable (voir aussi le note de de Shalit [24]).

Les résultats de Kempf et de Ramanan-Ramanathan peuvent aussi étre utilisés dans 1’étude
de la pente maximale arithmétique du produit tensoriel de fibrés vectoriels hermitiens. On
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résume leur résultats dans la suite :

Soit V' un espace vectoriel de rang fini sur un corps K qui est de caractéristique 0. On
suppose que G soit un groupe réductif qui agit linéairement (& gauche) sur V' (donc on a une
G-linéarisation naturelle sur Oy (1)). D’aprés Kempf, on sait associer & chaque groupe & un
parametre h de G un nombre ||| > 0 (cf. [77] §1). Si € P(V)(K) est un point qui n’est
pas semi-stable pour l'action de G relativement & O(1), alors il existe un sous-groupe a un
parametre (dit de Kempf) h, qui minimise la fonction

N(‘Tv h, O(D)
[

h+—

(5.6)

La valeur minimale est strictement négative. D’autre part, a chaque sous-groupe a un pa-
rametre h on peut associer un sous-groupe parabolique P(h) de G qui est engendré par un
tore maximal contenant h et les groupes de racines U, correspondant aux racines « telle que
a(h) > 0. Le radical nilpotent U(h) de P(h) est donc engendré par les U, avec a(h) > 0. On
considere F"= comme une Z-filtration. Le groupe réductif P(h,)/U(h;) agit naturellement sur
@ FivyFr V.

q€Z

Théoréme 5.2.3 ([77] Proposition 1.12) Avec les notations ci-dessus, si on désigne par j
le plus grand indice tel que x € f]h’ V', alors il existe un entier positif r et un caractere x sur
P(hy) tels que limage canonique de = dans ]-']h“” V/f;qflv = ]P’(]-']hm V/f;:€1V)(K) soit semi-
stable pour l'action de P(h,)/U(hy) relativement a O(r) ® Oy -1, ou O, -1 est le faisceau trivial

dont la P(hy)/U(hy)-linéarisation est induite par le caractére x 1.

5.2.2 Le théoréme du bicommutant

On rappelle dans ce sous-paragraphe le théoréme du bicommutant. Les références sont [75],
[65] et [59].

Soit R un anneau commutatif et unifere. Contrairement a la convention générale, les R-
algebres dans ce sous-paragraphe peuvent étre non-commutatives (mais associatives et uniferes
quand méme).

Soit A une R-algebre. On dit qu'un A-module & gauche (resp. a droite) M est simple si M
est non-nul et si les seuls sous-A-modules de M sont 0 et M. On dit qu'un A-module a gauche
(resp. & droite) est semi-simple s’il est une somme directe de A-modules simples. Cette propriété
est satisfaite si et seulement si, pour tout sous-module N de M, il existe un sous-module N’
tel que M = N @ N'.

On dit que A est une algebre semi-simple si elle est semi-simple comme module & gauche
sur A.

Remarque 5.2.4 Soit A une R-algebre. Clairement, il existe une version “a droite” de la semi-
simplicité de A. Toutefois, elle coincide avec la précédente : d’apres le théoreme de Wedderburn
(cf. [75] 3.5), la semi-simplicité de A est équivalente au fait que A est semi-simple comme module
a droite sur A. En outre, si A est semi-simple, alors tous les A-modules (& gauche ou a droite)
sont semi-simples.

Exemple 5.2.5 On suppose que R soit un corps. Si G est un groupe fini de cardinal n, alors
R|[G] est une algebre de rang fini sur R. D’apres le théoréme de Maschke (cf. [75] 3.6 ou [65]
XVIII §1 Theorem 1.2), si n est inversible dans R, alors R[G] est une R-algébre semi-simple.
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Soit A une algebre sur R. On dit que A est simple si les seuls idéaux bilateres de A sont 0 et
A. Tl n’est pas vrai en général que la simplicité de A implique la semi-simplicité de A. C’est le
cas lorsque A est artinien & gauche (cette condition est aussi nécessaire pour quune R-algebre
simple soit semi-simple). En particulier, si R est un corps et si A est une R-algebre simple qui
est de rang fini sur R, alors elle est semi-simple.

Exemple 5.2.6 On suppose que R soit un corps. Si F est un espace vectoriel de rang fini
sur R, alors A = Endg(F) est une R-algebre simple. De plus, I'espace vectoriel E est simple
comme A-module (cf. [65] XVII §5 Theorem 5.5).

Soient A une R-algebre et X un sous-ensemble de A. On appelle commutant de X la sous-
R-algebre
X' ={a€A|Vxe X, azx=uza}

de A. La sous-R-algebre X" de A est appelée le bicommutant de X. On appelle centre de A la
sous-R-algebre A’ de A. On dit que la R-algebre A est centrale si A’ = R. 1l est clair que pour
tout sous-ensemble X de A on a X C X", donc X" contient la sous-R-algebre de A engendrée
par X. Dans lautre c6té on a le théoreme suivant (voir [59] 4.10 pour la démonstration) :

Théoréme 5.2.7 On suppose que R soit un corps et que A soit une algebre centrale et simple
qui est de rang fini sur R. Si B est une sous-algébre semi-simple de A, alors B” = B.

5.2.3 Rappels sur la théorie classique des invariants

On rappelle dans ce sous-paragraphe le “premier théoréme principal” de la théorie classique
des invariants due & Weyl ([90] Chapter III, voir aussi [4] Appendix 1). Dans ce sous-paragraphe
K désigne un corps de caractéristique O.

Le cas d’un seul espace vectoriel

Pour tout espace vectoriel de rang fini V sur K et tout entier strictement positif n on dispose
d’une appilication K-linéaire ¥ de End g (V)®" — End g (V®™) qui associe au produit tensoriel
Ty ®---®T, de n éléments de End (V') leur produit tensoriel comme endomorphisme de V®".
C’est un isomorphisme de K-algebres. En effet, il est clair que cette application K-linéaire
est un homomorphisme de K-algebres. En tant qu’homomorphisme d’espaces vectoriels sur K,
cette application se décompose en des isomorphismes naturels,

Endg(V)®" ——= (VY @ V)¥" —— (VV)®" @ V" —— (VO")V @ V" —— Endg (V") ,

donc est elle-méme un isomorphisme. En outre, on a une action naturelle du groupe symétrique
S, sur V®" par permutation des facteurs. Cette représentation de &,, définit un homomor-
phisme de I'algébre de groupes R[S, dans Endg (V®"). Les éléments dans &,, agissent par
conjugaison sur End g (V®™). Si on identifie End g (V™) & Endg (V)®" par l'isomorphisme ¥,
alors l'action de &,, correspondant est la permutation des facteurs dans le produit tensoriel.
Enfin, le groupe GLg (V) agit naturellement sur V©".

Lemme 5.2.8 Si on désigne par m : GLi (V) — Endg(V®™) la représentation naturelle de
GLg (V) sur VO, alors End gk (VE™)®n s’identifie a la sous-algébre de Endx (V™) engendrée
par limage de .
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Démonstration. 1l est clair que Endg (V®™)®» est une sous-algébre de Endx (V®™). D’autre
part, l'action d'un élément arbitraire dans &, par premutation sur V" et l'action via 7
d'un élément quelconque dans GL (V) sur V" commutent. Par conséquent End g (V®7)S»
contient la sous-algébre de End g (V™) engendrée par I'image de . 1l suffit donc de démontrer
I'inclusion inverse. Comme K est de caractéristique 0, Endg (VE")®n = (Endg (V)®")Sn =
S™"Endg (V). Comme S™Endg (V) est engendré comme K-espace vectoriel par les éléments
de la forme g®™ ot g € Endg (V), il est aussi engendré comme K-espace vectoriel par les g®™
ot g € GLg(V), car GLg (V) est Zariski dense dans Endk (V') (K est de caractéristique 0). O

On rappelle maintenant le “premier théoréeme principal” de la théorie classique des inva-
riants :

Théoréme 5.2.9 Soient V' un espace vectoriel de rang fini sur K et n,m > 1 deux entiers.
Si T est un élément non-nul dans VO™ @ VVO™ qui est invariant pour action de GLg (V),
alors n =m, et T est une combinaison linéaire de permutations (ici on identifie VO™ @ V'V

a End(VE™)),

Démonstration. Soient a € K* un élément qui n’est pas racine de 'unité (cela est toujours
possible car K est de caractéristique 0) et g = aldy € GLg (V). L’action de g sur V& @V Vem
est a" "™ 1d. S’il existe un vecteur non-nul dans V" @ VY™ invariant par I’action de GLg (V),
alors a”~™ = 1. Par conséquent, on a n = m puisque a n’est pas racine de 1'unité.

Soient A = Endg(V®") et B la sous-K-algébre de A image de K|S, dans A par la
représentation de permutations. La K-algebre A est simple, centrale et de rang fini sur K. La
sous-K-algebre B est semi-stable. D’aprés le lemme 5.2.8, B’ = Endg(V®")®» est la sous-
algébre de A engendrée par I'image de la représentation m : GLx (V) — Endx (V®"). Compte
tenu du théoréme 5.2.7, on a B” = B. Donc les endomorphismes de V®" invariants par I’action
de GLk (V) appartiennent & B, c’est-a-dire, sont des combinaisons linéaires des permutations.
O

Le cas de plusieurs espaces vectoriels

Soient (V;)1<i<, une collection d’espaces vectoriels de rang fini et non-nuls sur K et
n = (n;)1<i<, une famille d’entiers strictement positifs. On désigne par G le groupe GLx (V1) x
-+ X GLg(V;), et par &, le groupe &,,, x --- x &,, . L’algebre de groupe K|[&,] est isomorphe
a K[G,,]| ®k - ®x K[6,,]. D’autre part, on a un isomorphisme naturel de K-algebres de
Endg (V™ @ -+ @ V2" vers Endg (V1)®™" ® -+ @ Endg (V;)®"". Le groupe G agit na-
turellement sur V,®™"' @ --- ® V.. On désigne par 7 : G — Endg (V¥ @ --- @ V&) la
représentation correspondante. Enfin, le groupe &, agit sur V1®"1 ®---@V,E" par permutation
des facteurs dans le produit tensoriel, comme dans le cas ou il s’agit d’un seul espace vectoriel.

Lemme 5.2.10 L’algébre Endy (V2™ @ -+ ® V2" )Sn est engendrée par l'image de 7.

Démonstration. Pour tout entier 1 < i < r on désigne par C; I'image canonique de K[S,,]
dans Endg (V™). L’algébre Endg (V2™ @ --- @ V2" )®n est le commutant de l'image ca-
nonique de K[G,] dans Endg (V2™ @ -+ ®@ V2") = Endg (V2™) @ -+ ® Endg (V,2") qui
s’identifie & C; ® --- ® C,.. Comme le commutant du produit tensoriel est égal au produit
tensoriel des commutants, on a

Endg(VE" @ @ Ve )Sr 21 @ .- @ C/.
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D’apres le lemme 5.2.8, la sous-K-algebre C! de EndK(Vi®"") est engendrée par l'image de
GLg (V;®™). Par conséquent, O} ® --- ® C". est engendrée par I'image de G. O

On propose ci-dessous une généralisation du “premier théoreme principal” de la théorie
classique des invariants :

Théoréme 5.2.11 Avec les notations ci-dessus, si m = (m;)1<i<, est une famille de nombres
strictement positifs et si T est un élément non-nul dans W = VEM @ VY¥™ @ ... @ VI @
VY®Me qui est invariant par laction de G, alors n = m, et T est une combinaison linéaire
d’éléments dans &, .

Démonstration. Soit a € K* un élément qui n’est pas racine de 'unité. Pour tout entier
1 <4 <7, laction de U, = Idy, X -+ X Idy,_; xaldy, xIdy,,, X -+ x Idy, sur W est I'ho-
mothétie par a™ ™. Comme W a un vecteur invariant par G, on a a™ ™™ = 1 et donc
m; = n;. On peut alors identifier I’espace vectoriel W a ’espace vectoriel sous-jacent a 1’algebre
A =Endg(VE™" @ ---V.®"). Soit B la sous-K-algébre de A image canonique de K[G,] par
la représentation des permutations. L’algebre A est simple, centrale, et de rang fini sur K.
La sous-algebre B de A est semi-simple puisqu’elle est quotient de 1’algebre d’un groupe fini.
D’apres le théoreme du bicommutant (le théoreme 5.2.7), on a B” = B. Par conséquent, les
endomorphismes de Vl®"1 ® -+ @ V@7 invariants par 1'action de G appartiennent & B, donc
sont des combinaisons linéaires des éléments dans &,,. O

5.3 Majoration du degré d’Arakelov d’une droite semi-
stable

5.3.1 Application de la théorie classique des invariants dans I’étude
de la semi-stabilité (au sens de la théorie géométrique des in-
variants)

Dans ce sous-paragraphe, le symbole K désigne un corps de caractéristique 0.

Proposition 5.3.1 Soit V un espace vectoriel de rang 0 < d < +o0o sur K.

1) Pour que P(VY) ait un point rationnel semi-stable pour Uaction de GLk (V') relativement a
O(D) @ *(dét V)®", il faut que D = dn.

2) Si M est un point rationnel de P(VV) qui est semi-stable pour laction de GLk (V') relative-
ment o O(d) @ 7*(dét V'), alors il existe un entier n > 1 et une permutation o € &,q telle
que l’homomorphisme composé

MO @ dét VO —— Y ®nd i q4t 1 VOR

U®Idl
dét®m ®1d

vend g dét VVen ——————dét VO @ dét VVEr 2 K

soit non-nul.

3) Un point rationnel M de P(VV) est semi-stable pour Uaction de SLk (V) relativement a
O(1) si et seulement s’il est semi-stable pour laction de GLg (V) relativement a O(d) ®
T (dét V).
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Démonstration. 1) On suppose que M soit un point rationnel de P(V") semi-stable pour
l'action de GL g (V) relativement & O(D) ® m*(dét V)V®"  alors il existe un entier m > 0 et
une section non-nulle s dans

HOP(VY),O(mD) @ 7*(dét V)®"™m) = S"P(VV) ® (dét V)®nm

qui est invariante par GLg (V) et telle que M € P(V"Y),. En tant que GLg (V)-module, S™PVV
(resp. A%V) est un facteur direct de VV®™? (resp. V¥9) (cf. [33] Lecture 6). Par conséquent,
il existe un relevement 5 de s dans VV®™mP @ V@nmd quj est invariant par GLg (V). D’apres le
théoreme 5.2.11 on a mD = nmd, donc D = nd.

2) D’aprés 'argument dans la démonstration de 1) on obtient que, si M est un point
rationnel (considéré comme sous-espace de rang 1 de V') de P(VV) qui est semi-stable pour
Paction de GLg (V) relativement & O(d)@x*(dét V'), alors il existe un entier n > 1 et un élément
5 € S"MVY ® dét VO™ qui est invariant par I'action de GLx (V) et tel que ’'homomorphisme
composé

MEd g 4ét VO —— Ty @ dét V'V —> K

soit non-nul. D’autre part, s se releve en un élément 5 € VV®d @ V€4 qui est aussi invariant
par laction de GL(V'). D’apres le théoreme 5.2.9, I’élément § est une combinaison linéaire de
permutations. Par conséquent, il existe une permutation o € &,,4 telle que 'homomorphisme
composé

MO @ dét VO —— 1 Ond g J4t VO

0'®Idl
dét®m@Id

yond g qét VO ——— = 6t VO @ dét VVO 2 |

soit non-nul.

3) On suppose que n > 1 soit un entier. Si un élément s € VV®" est invariant par Paction
de SLg (V), alors le sous-espace M engendré par s est invariant par action de GLg (V). L’ac-
tion de GLg (V) sur M est un caracteére, i.e., une puissance tensorielle du déterminant. Par
conséquent, il existe un entier m tel que, si on désigne par x un générateur de (dét V)®™, alors
I'élément s @ x € VVE™ @ (dét V)®™ soit invariant par Paction de GLg (V). On a donc d|n et
m = n/d. Réciproquement si un élément dans V8" @ (dét V)®™ est invariant par Paction de
GLk(V), alors il est invariant par l'action de SLi (V) si on le considere comme un élément
de VV®" (I'action de SLi (V') sur dét V est trivial, donc dét V = K comme SLg (V)-module).
L’assertion 3) s’en déduit immédiatement. a

En utilisant la notion de puissance tensorielle rationnelle on peut aussi dire que M € X (K)
est semi-stable pour I'action de SLg (V) relativement a O(1) si et seulement si M @ (dét VV)®a
(vu comme point rationnel de P(VY @ (dét V)®a)) est semi-stable pour I'action de GLg (V).

Il est possible de généraliser la proposition 5.3.1 au cas d’un produit tensoriel de plusieurs
espaces vectoriels de rang fini. Notamment on a la proposition suivante :

Proposition 5.3.2 Soit (V;)i1<i<, une famille d’espaces vectoriels de rang fini et non-nuls sur

K et (a;)1<i<r une famille d’entiers strictement positifs. Pour tout entier 1 <1i < r on désigne

par d; le rang de V; sur K. Soient W = V2" @ ... @ V% X =P(WV) et 7: X — Spec K

le morphisme canonique. Soit G = GL(V) xk -+ xx GL(V,.).

1) Soit x un caractére de G. Pour que X ait un point rationnel semi-stable pour l'action de G
relativement a Ox (D) ® Oy, il faut que Oy, soit de la forme

T ((dét V7)®™ @ - - @ (dét V) ®"r),
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ot n;d; = Da; pour tout 1 <1 < r;

2) St M est un point rationnel de X qui est semi-stable pour laction de G relativement a
Ox (D)@ m*((dét V1)®™ @ - - - @ (dét V,.)®™r), il existe un entier m > 1 et une permutation
0 € Gmpa, X+ X Bppa, tels que homomorphisme composé

MO™ ® LVOm s W®mD ® LVem &ﬂd) W®mD ® LVem (57)
dét "M @ @A™ ®Idl
L& @ Vo = K

soit non-nul, oty L = (dét V1)®™ @ ... @ (dét V,.)®"r.

3) Un point rationnel M de X est semi-stable pour laction de SL(V}) x --- x SL(V,.) rela-
tivement & Ox (1) si et seulement s’il est semi-stable pour laction de G relativement a

a1 ar
Ox(1) ®7r*(détV1®d1 ®-@dét Vo).

Démonstration. 1) Comme G est le produit des schémas en groupes GLg(V;) (i =1,--- ,7),
tout caractere de G est un produit tensoriel de caractéres de GLk (V;). Donc O, est de la forme
T ((dét V1)®™ @ - -+ @ (dét V) ®mr).

On suppose que M soit un point rationnel de X qui est semi-stable pour I'action de G
relativement & Ox (D) ® L, ot L = 7*((dét V1)®™ ® - - - @ (dét V;.)®"7). 1l existe alors un entier
m > 0 et une section non-nulle s de

H(X,0x(mD) @ L®™) = S"P(V/#" @ ... @ VY9 ) @ (dét 11)*™™ @ - - @ (dét V) ¥ ™"

invariante par l'action de G(K) tels que M € X,. D’apres la semi-simplicité de Palgebre de
groupe K[G(K)], il existe un relevement 5 de s dans

Vvl\/®mDa1 ®R® V'T\/®mDaT ® ‘/'1®mn1d1 ® - ® V;@mnrdr

qui est invariant par l'action de G(K). D’apres le théoreme 5.2.11 on a mDa; = mn;d; (i.e.,
Da; = n;d;) pour tout 1 < ¢ <r.

2) Si M € X(K) est un point rationnel (considéré comme un sous-espace de rang 1 de
W) qui est semi-stable pour l'action de G relativement & Ox (D) ® n*L, alors il existe un
entier m > 0 et un élément s € S™(WV) ® L®™ invariant par Paction de G(K) tels que
I’homomorphisme composé

S

MEmD g [Vom — > T™(W) @ LVOm —» |

soit non-nul. D’autre part, on a Da; = n;d; pour tout 1 < ¢ < r. L’élément s admet un
relevement dans

Vvl\/®mDa1 ® - ® VTV®mDaT ® V1®mDa1 ® - ® V;@mDar

qui est invariant par l'action de G(K). D’apres le théoreme 5.2.11, 5 est une combinaison
linéaire de permutations dans &,,pa, X -+ X Gmpa,. Par conséquent, il existe un élément
0 € Gmpay X -+ X Gppa,. tel que Phomomorphisme composé (5.7) soit non-nul.

3) Si D > 1 est un entier, et si un élément s € WV®P est invariant par l'action de
SLi (V1) x -+ x SLg(V,.), alors le sous-espace M engendré par s est invariant par G(K).
L’action de G(K) sur M est un caratere de G(K). Par conséquent, il existe une famille d’en-
tiers (n;)1<i<r telle que, si on désigne par x un générateur de (dét V;)®™ @ --- ® (dét V,.)®"r,
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alors s @z € WVOP @ (dét V1)®™ ® --- @ (dét V,.)®™ soit invariant par Paction de G(K).

D’aprés 1) on a Da; = n;d; pour tout 1 < ¢ < n. Réciproquement si un élément dans
Da Day

WVP @ (dét Vl)‘T1 ® -+ ® (dét V;.) @ est invariant par l'action de G(K), alors il est inva-

riant par I'action de SLg (V3) x - - - x SLg(V;.) si on le considére comme un élément dans WP

D

Da ar
car (dét Vl)dil1 ®---@(dét V;.) @ est trivial comme module sur SLg (Vy) X xSLg(V,.). O

Proposition 5.3.3 Soient (V;)1<i<r une famille d’espaces vectoriels de rang fini et non-nuls
sur K, 2 une famille finie d’applications de {1,--- ,1r} vers Zsq et (b;)1<i<r une famille de
nombres rationnels strictement positifs. On désigne par
i) W Uespace
DR
acE 1=1
i) G le groupe algébrique GLk (V1) X -+ X g GLK (V) qui agit naturellement sur W,
iii) L le G(K)-module (dét V1)®" @ --- @ (dét V)2,

i) pour tout entier D > 1 et tout a = (aj)1<j<p € EP,

pr,, : weD _, Vl®(a1(1)+~~+aD(1)) Q- ® ‘/T(X)(al(r)Jr---JraD(r))

la projection canonique,
v) pour tout entier 1 < i <r, d; le rang de V; sur K.
Si M est un sous-espace de rang 1 de W (vu comme point rationnel de P(WV)) qui est semi-
stable pour laction de G relativement o Owv (1) @ 7*L, ou m : P(WY) — Spec K est le
morphisme canonique, alors il existe un entier D > 1, et une famille « = (oj)1<j<p d’éléments
dans Z tels que, si on note a = a1 + - -+ ap, alors a(i) = Db;d;. De plus, il existe un élément
0 € Gy1) X -+ X Gy(py tel que 'homomorphisme composé

M®D g [VOD — = 8D g LV®DPL®I;1V1®G(1) ® - V&) g VoD

0®Idl

V1®a(1) Q- ® W@a(r) ® V®D
dég? P ®~»-®dét“?’?b’“®ldl
L¥P @ LY¥P =~ K
soit non-nul, ot la premicre fleche est induite par inclusion canonique de M®P dans WP

Démonstration. Comme M est semi-stable pour I’action de G relativement & Oy v (1) ® 7*L,
il existe un entier D > 1 et un élément non-nul s € SP(WV) ® L®P invariant par I'action de
G(K) tels que 'homomorphisme composé

M®P @ VoD —=TDP(W) @ LV®P —— K

soit non-nul. Soit s’ un relévement de s dans WV®P @ L®P qui est invariant par 'action de
G(K). Il existe donc a = (a;)1<j<p € EP tel que I'homomorphisme composé

pr, ®1Id
_—

M®D g [VOD — » @D g [V®D Vl®a(1) Q- ® Vr®a(7’) ® LV&D e K
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soit non-nul, ot @ = a1 + -+ + ap, et s/, est la composante d’indice o de s'. Soit s, un
relevement de s/, dans Vv®a(1) ®- - veVP @VEPhd g . @ V@Pbrdr invariant par G(K).
D’apres le theoreme 5.2.11 on obtlent que a(i) = Db;d;, et que s, est une combinaison linéaire
de permutations. La proposition est donc démontrée. O

5.3.2 La majoration

Dans ce sous-paragraphe, on fixe un corps de nombre K. Soient (Ei)lgigr une famille de

fibrés vectoriels hermitiens sur Spec Ok, Z une famille finie d’applications de {1,---,r} dans
Z>0 et
E=Pr>Vg. o820,
acs

Pour tout entier 1 < ¢ < r soient d; le rang de FE; et L; le fibré inversible hermitien A% E,. On

suppose que (b;)1<i<, soit une famille d’entiers strictement positifs telle que d; divise b; pour

tout 1 <i < r. Soit L = L?bl/dl - ® L®b /il

Lemme 5.3.4 Soit V un espace vectoriel hermitien de rang m > 0. La norme de l'application
linéaire dét : VO™ — A™V est égale a vVm!.

Démonstration. En effet, dét peut s’écrire comme m! vecteurs orthogonaux et de norme 1
dans VV®™_ Par conséquent, la norme de dét est vm!. O

Théoréme 5.3.5 Avec les notations ci-dessus, on désigne par 7 : P(E),) — Spec K le mor-

phisme canonique. Sin > 1 est un entier et si M est un sous-Og -module inversible de E tels

que My (vu comme point rationnel de P(EY,)) soit semi-stable pour l'action de GL(E k) X i
- xx GL(E, k) relativement @ Ogy (n) ® 7*L, alors

—_— 11— 1 < " b — 1
< = _— . ) — Zt . - AN
deg(M) < ndeg(L) + o ;bl log(rg E;) ; - (u(Ei) + 5 log(rg El))

Démonstration. D’apres la proposition 5.3.3, il existe un entier D > 1, une famille o =
(j)1<j<np € Z™P et un élément o € Su1) X - X By (Ol @ = a1 + -+ + ayp) tels que
a(i) = Db;, et que ’homomorphisme composé

Dpr ®Id

MgnD ® L}/{@D E;?nD ® LV® E®a(1) Q- ® ES?((T) ® L¥<®D

o’®1dl

BN @ 0 B2 @ Ly®P
détglff(;)/dl®»--®dét§:§:>/“®ldl
LYP @ LyPP =2 K
soit non-nul. D’apres I'inégalité de pentes, ainsi que le lemme 5.3.4, on obtient que

log

nDdeg(M) — Ddeg(L) = nDdeg(M Z Db;u(E Z —5 Llog Z pl
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Par conséquent,

deg(M) < deg +Z ;’id Zg( (£3) ng(d ))'

Comme pour tout entier m > 1 on a log(m!) < log(m™) = mlogm, on obtient que

(5

-

—_— 1 1 —
deg(M) < =deg(L) + — Y b, log(d;) =
eg( )_n eg( HQ”; og(d;) 2

5.4 La démonstration du théoreme principal

5.4.1 Un criteére de semi-stabilité

Dans ce sous-paragraphe, on rappelle un critére de semi-stabilité (de fibrés vectoriels her-
mitiens) dit & Bogomolov dans le cas géométrique. (voir [80]).

Soient K un corps de nombres, E un fibré vectoriel hermitien de rang = sur Spec O, et
V = FEk. On désigne par G le groupe GLk (V). On rappelle que tout sous-groupe parabolique
P de G correspond a une chaine décroissante

V=V2N 2 2Va=0,
qui induit une chaine décroissante de sous-Og-modules localement libres saturés
@:E:EogElg---QEd:o
de E. Pour tout entier 1 < i < d soient F; = E; ® (ATE )87 et Zp = dét (F;_1/F;)V. Si
d
a = (a;)1<i<q est un élément dans Z%, on note Z, = (®§Z®g) La fibre générique £3 f

i=1
est ample lorsque a = (a;)1<i<q est une suite strictement croissante.

Proposition 5.4.1 Le fibré vectoriel hermitien E est semi-stable (resp. stable) si et seulement
st pour tout entier d > 1, toute chaine décroissante 2 de longueur d de sous-O-modules
saturés de E, et toute suite strictement croissante a = (a;)1<i<q d’entiers, on a aég(?;) >0
(resp. d/e\g(yg) >0).

Démonstration. “==" : En effet, on a

deg .,2”@ Z azdeg

=2 [—rg(E“) NG (E) + dea(Bi-) - deE(E)|

Il
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Si E est semi-stable (resp. stable), alors pour tout 1 < i < d, on a fi(E;) < [i(E) (resp.
H(E;) < i(E)). Par conséquent, on a deg(?}) > 0 (resp. deg(§;) > 0).

“«=" : Soit £1 un sous-Og-module saturé de E. On considere la suite 7 : E = Ey 2 E; 2D
E5 =0 et la suite d’entiers a = (0,1). On a

deg(Zy) = rg(E)(A(E) — i(E1)) > 0 (resp. deg(Z) = rg(E1)(A(E) — A(E1)) > 0),

donc fi(E1) < f(E) (resp. fi(E1) < fi(E)). Comme Ej est arbitraire, le fibré vectoriel hermitien
E est semi-stable (resp. stable). O

5.4.2 Majoration du degré d’Arakelov d’une droite dans un produit
tensoriel

Soit (F(j))lgjgn une collection de fibrés vectoriels hermitiens non-nuls sur Spec Ok . Pour
tout entier 1 < j < n soit 79 le rang de EU). On note V = E(l) - ®E(") Soient G le groupe
algébrique GL(EE{U) - X G]L( ) H le sous-groupe algébrique SL(F )) - X SIL( ) de
G. Soit M un sous-fibré inversible de E( )®- . -®E( ), muni de la métrique hermitienne induite.
On a une action canonique de G' (ou H) sur P(VV). Soit 7 : P(VY) — Spec K le morphisme
canonique. On considére M comme un point rationnel de P(V"V). D’aprés la proposition 5.3.2

3), le point Mk € P(VV)(K) est semi-stable pour laction de H relativement & O(1) si et
seulement s’il est semi-stalbe pour I'action de G relativement a

D)o@\ EP) e,
j=1

. N TC I (S E o < y
Si on note L = ®(A E7)"+@ | ceci est aussi équivalent a dire que Mg ® L}, vu comme
j=1
point rationnel de P(VY @ L), est semi-stable pour laction de G relativement & O(1). Dans
ce cas-la, on a, d’apres le théoreme 5.3.5,

deg Z ( %log(r(j))). (5.8)

Si Mg n’est pas stable pour action de H, d’aprés un résultat de Kempf [61], reformulé par
Ramanan et Ramanathan ([77] Proposition 1.12), il existe deux entiers strictement positifs «,
u et pour tout 1 < j < n,

i) une suite décroissantes de sous-Ox-modules saturés de E) :

99 BV =Y 2 EP ... 2 BV =0,

ii) une suite strictement croissante d’entiers al) = (a,z(vj))lgigd(i)7
iii) une suite strictement décroissante d’entiers \) = ()\gj))ogi<d(i)
tels que
1) ’homomorphisme d’inclusion de M vers B @ --- @ E(™ se factorise par

Y ElVe---0E",

n

AV A >0
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2) l'image canonique de Mk ® LY, dans

S Eowblgenk/ ¥ BleeBlooLk
AP+ A 20 My A >e

= ( @ ® E(j)K/Ez(Jjﬁ K)) QLY = Wk ® L%
A 4ot A(D = 31
est semi-stable pour 'action du groupe

n d@

G =[] [IGLE?, «/ES)

Jj=1li=1

relativement & Owvgr, (1) ® ®;L:1( *.,2”@"((;; K)V®%, ourm:P(WY®Lg) — Spec K est le

morphisme canonique et ’action de Gsur L k est donnée par l'isomorphisme canonique

n d@

L = Q) Q) dét (Ez(i)lK/Ez(]I)()Qgr(%)

j=1i=1
On peut aussi dire que 'image de Mg dans

n
y G
Wk = EB ®<E§57K/Ei:3rl,f()
AV oAM= 771
est semi-stable pour Iaction de G relativement & Owv (1) ® *Lg ® Q) (7 *.Z;Ej; K)V®%.
Pour tout 1 < 7 < nettout 1 <1 < dY% on note rgj) = rg(Ez-(i)l/Ei(j)). Par définition on
obtient que

n n d@ (J')
) 1 (j>
Lic® @250 )74 = Q@ dét (B, /BY)
j=1 =1 i=1
PR ) ) o)
ou s; T(]) ur(7) Zak r " ——— >0.
4
On a pour tout entier 1 < j <mn, Zs(]) = 1. D’apres le théoreme 5.3.5, on a
=1
n 1 o n d@
—_— —_— —a J
d < -y - @)
eg(M) < deg(L) Z » eg(Lyum) + Z Z s; log
Jj=1 ] 1:=1
n o n d@)

< deg(L) — Z —deg( 7;@ ZZ S; log )

j:l j 11¢=1 (59)
— "ol —

= deg(L) — Z —deg( ngizm Zlog )

=

=7 1 - —_ 73(”
= Z (M(E(])) + 3 log(rm) — fdeg(,ﬁf@m)).

Jj=1
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_ A
Si on suppose de plus que les fibrés vectoriels hermitiens £ @) soient semi-stables, alors deg(.i’ a@( ) >

0 pour tout 1 < j < n (cf. la proposition 5.4.1). L’inégalité (5.9) implique que
1 .
deg Z ( 5 log(r(]))). (5.10)

Ceci nous permet donc de démontrer la proposition suivante :

Proposition 5.4.2 Soit (E(j))lgjgn une collection de fibrés vectoriels hermitiens semi-stables

sur Spec O . Si on note E = F(l) R ® E(n), alors

(o ) : log |Ak|
,U/max S g ( ! + log(rg(E(J)))) + Q[T&

Démonstration. On désigne par udeg( ) le plus grand degré de sous-Og-module inversible
de F (muni de la métrique induite). Les discussions ci-dessus montrent que

P (J) 1 - ()
udeg Z u(E 5 Zl log(rg(EY
: J:
D’apres [14], on a
= —— 1 log |Ak|
max E S E 71 E arT . M
Fimax(E) < udeg(E) +  log(rg(E)) + 3K Q
=), © Gy L, log|Ak|
< ZM(E )+ Zlog(rg(E )+ 2K Q)
j=1 j=1 ’

Corollaire 5.4.3 Soit (E(j))1<j§n une collection de fibrés vectoriels hermitiens non-nuls sur

Spec Ok. Si on note E = E(l) ® - ® E(n), alors
—~ - ~ () - () log |Ak|
[imax (E) < Zumax(E )+ Zlog(rg(E )+ AK Q) (5.11)
j=1 =1 '

Démonstration. Soit M un sous-Og-module de E. En prenant les suites de Harder-Narasimhan
des E(]) on obtient qu’il existe pour tout 1 < j < n un sous-quotient semi-stable F(J) /ém d

EY tel que

1) AFY [GV) < s (BY),
2) Thomomorphisme d’inclusion de M vers E se factorise par FOg...@F™,
3) I'image canonique de M dans (FM/GM) @ --- @ (F™ /G™) est non-nulle.

En combinant le théoreme précédent et I'inégalité de pentes on obtient

NS (=) el log |A |
Mmg%@@)ummﬂWWM+mQ&
(=) i log |Ak|
< 3 (AE") + ostre(E)) + iy

<.
Il
—_
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Comme M est arbitraire on a

- Z” 79 Z g0y 4 o8 |AK]
max aX 1 .
lu’ : + J - Og rg )) + 2[K . Q}

5.4.3 Fin de la démonstration

Soient (E;)1<;
-®@FE,.Si N>

une collection de fibrés vectoriels hermitiens sur Spec Ok et £ = E; ®

<n
1 est un entier, d’apres le corollaire 5.4.3 on a

@) Zn ( log [Ak|
max max + log(r E ) .
D’autre part, on a d’apres (5.1)

ﬁmax(E ) > N,U/max(E)
Par conséquent, on a

ﬂmax ZZ: (/’Lmax + 10g(I‘gE )) + m

Comme N est arbitraire, par passage a la limite, on obtient
ﬂmax < Z (Nmax + log(rgE ))

Le théoreme 5.1.2 est donc démontré.



Chapitre 6

Polygones de
Harder-Narasimhan
asymptotiques

6.1 Algebres graduées quasi-filtrées

Dans ce paragraphe, on fixe un corps commutatif K. On rappelle qu'une K-algebre Zx>q-
graduée est une somme directe B = ), -, By, d’espaces vectoriels sur K indexés par Z>o munie
d'une structure d’anneau unifére (compatible! & sa structure d’espace vectoriel sur K) telle
que B, B,, C B,m, pour tout (m,n) € ZQ>O. On appelle élément homogéne de degré n tout
élément de B,,. Il est clair que I’élément unité de B est homogene de degré 0. Dans toute la
suite du paragraphe, I'expression “K-algebre graduée” désignera une K-algebre Zx>-graduée.
Si B est une K-algebre graduée, on appelle B-module gradué tout B-module M muni d’une
décomposition M = P, ., M,, en somme directe de sous-espaces vectoriels sur K telle que
B, M, C My, pour tout (n,m) € Z>g x Z. Les éléments dans M,, sont appelés les éléments
homogenes de degré m de M.

6.1.1 Définitions et propriétés élémentaires

Définition 6.1.1 Soient B = @, ., B, une K-algebre graduée et f : Z>o — R>o une ap-
plication. On dit que la K-algebre B est graduée f-quasi-filtrée si chaque B,, est muni d’une
R-filtration décroissante (B, s)scr telle qu’il existe un entier ng > 0 qui satisfait a la condition
suivante : pour tout entier r > 0, tout (n;)1<i<, € zx,,, et tout (si)1<i<r € R,

f[BTLini CBN)S7 Ole:zT:ni, S:i(sz—f(nl))
=1 i=1

i=1

Si B est une K-algebre graduée f-quasi-filtrée. On dit qu'un B-module gradué M =
D,.cz M est gradué f-quasi-filtré si pour tout entier n, M, est muni d’une R-filtration
décroissante telle qu’il existe un entier ng > 0 qui satisfait a la condition suivante : pour

lie., pour tout couple (z,y) d’éléments dans B et tout élément a € K, on a a(zy) = (az)y = x(ay).

159
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r+1

Sy €t tout (si)i<i<ri1 € R, en posant

tout (ni)lgigr+1 ez

r+1 r+1

N:Zni, S:Z(Svff(nl))’

T
on a (HBni’si)Mnm,sm C My.s.
=1

=

Si f = 0 est la fonction identiquement nulle, une K-algebre graduée 0-quasi-filtrée A est
appelée une K-algebre graduée filtrée; un A-module gradué 0-quasi-filtrée est appelé un module
gradué filtré.

Remarque 6.1.2 Soient B une K-algebre Z>p-graduée et M un B-module Z-gradué. On
suppose que, pour tout entier n > 0, B,, (resp. M,,) soit muni d’une R-filtration décroissante.
Soient f et g deux fonctions sur Zs(o & valeurs dans Rxq telles que f(n) < g(n) pour tout
n € Z>g. Si B (resp. M) est graduée f-quasi-filtrée (resp. gradué f-quasi-filtré), alors B (resp.
M) est graduée g-quasi-filtrée (resp. gradué g-quasi-filtré).

Proposition 6.1.3 Soient B une K-algébre Z>-graduée et f : Z>9 — R>q une fonction.
On suppose que, pour chaque n € Z>o, By, soit muni d’une R-filtration ezhaustive et continue
@ gauche et on note A : B, —] — 00,+00] la fonction indice associée. Alors les conditions
suivantes sont équivalentes :

1) Ualgébre B est graduée f-quasi-filtrée,

2) il existe un entier ng > 0 tel que, pour tous les éléments homogénes ay,--- ,a, de degré

T
> ng de B, si on note a = Hai, on ait
i=1

T

NOEDD ()\(ai) - f(deg(ai))). (6.1)

i=1

Démonstration. Les filtrations étant exhaustives, la somme a droite de I’égalité (6.1) est bien
définie et prend ses valeurs dans R U {+o00}.
“1)==2)” : Comme les filtrations sont continues a gauche, on a a; € F(q,)Bdeg(a;)- Soient

d =" deg(ai) et n = (Aai) — f(deg(ar))).
i=1 =1

Comme B est graduée f-quasi-filtrée, on obtient que a € F, By, d’out A(a) > n.

“2)==-1)” : Supposons que ay, - - ,a, soient des éléments homogenes de degré > ny de B.
i

Pour tout entier 1 < ¢ < r soit d; = deg(a;). Soit a = Hai. Si pour tout 1 < ¢ < r on a
i=1
a; € F,Bg,, alors on a A(a;) > t;. Par conséquent,

AWZiGrﬂM)

Donc a € Fiy 4 t,— )~ —f(do) Bar 4 +d, - =
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Corollaire 6.1.4 Soient f : Z>9 — Rx>¢ une fonction et B une K-algébre graduée f-quasi-
filtrée. On suppose que pour chaque n € Zx>q, la filtration sur B,, soit exhaustive et continue a
gauche.

1) Soit A une sous-K -algébre de B engendrée par des éléments homogénes, munie de la gradua-
tion induite. Si pour chaque n € Z>q, lespace Ay, est muni de la filtration image réciproque,
alors A est une K-algébre graduée f-quasi-filtrée.

2) Soient I un idéal homogéne de B et C = B/I, muni de la graduation quotient. Si pour
chaque n € Z>g, C, est muni de la filtration image directe forte, alors C est une K-algébre
graduée f-quasi-filtrée.

Démonstration. 1) D’apres la proposition 4.2.8, la filtration sur A est exhaustive. Si a est un
élément homogene de A, alors deg 4(a) = degg(a). D’autre part, comme les filtrations sur les

A, sont des filtrations images réciproques, on obtient A4(a) = Ap(a). Donc pour toute famille
s

(ai)1<i<r d’éléments homogenes de degré > ny dans A avec a = H a;, on a
i=1
-

Aala) = Ap(a) = Y (As(a) - fldegp(a)) = 3 (Aala) — F(dega(ar)) ).
i=1

=1

Donc l'algebre A est graduée f-quasi-filtrée.

2) D’apres la proposition 4.2.8, la filtration sur C est exhaustive. Soit 7 : B — C ’ho-
momorphisme canonique. Supposons que (a;)1<;<, soit une famille d’éléments homogenes de
degré > ngy dans C. Pour tout 1 <4 < r soit d; = deg(a;) et t; = Ac(a;). D’apres la proposition
i (@)

)j>1 dans By, telle que 7(c;”) = a; pour

4.2.9 2), pour tout 1 < ¢ < r il existe une suite (a(-2 j

J
r

tout 7 > 1 et telle que la suite ()\B(ay)))jzl soit croissante et converge vers t;. Soit a = H a;

i=1
s

et pour tout j > 1 soit a; = HO‘;Z)- On a évidemment a = m(a;) pour tout j > 1. Par
=1

conséquent, Ac(a) > Ag(a;). D’autre part,
As(a) 2 3 (A(af”) - f(d)).
B\tj) = B\&; i
i=1

Donc '
Aofa) 2 Y- (Anaf”) - 7).

Par passage a la limite en prenant ;7 — +o00 on obtient

s

Aola) > (i — f(di)).

i=1

Proposition 6.1.5 Soient f : Z~o — R>¢ une application, B une K-algébre graduée f-quasi-
filtrée et M un B-module gradué. On suppose que pour tout entier n, M, soit muni d’une R-
filtration exhaustive et continue a gauche. On suppose que pour tout entier n > 0, la filtration
sur By, soit exhaustive et continue & gauche. Alors les conditions suivantes sont équivalentes :
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1) le B-module gradué M est gradué f-quasi-filtré ;

2) il existe un entier ng > 0 tel que, pour toute famille (a;)1<i<, d’éléments homogénes de degré
> ng de B et tout élément homogéne x de degré > ng de M, si on note y = (ay - - - a,)x,
alors

>§j( ~ [(deg(a:))) + A(w) — f(deg(a)).

Démonstration. “=" : On note d; = deg(a;), d = deg(z), s; = AMa;), s = A(z),

T

m=d+zr:di, 77:3—f(d)+2(8i—f(di))-
i=1 i=1

Comme les filtrations sont continues a gauche on a
a; € fsini, S fS(Md)

Pusique M est gradué f-quasi-filtré, on a y € F, M,,, donc A(y) > 7.

“<=” : Solent (a;)1<i<, une famille d’éléments homogenes de degré > 0 de B et z un
élément homogene de degré > 0 de M. Pour tout 1 <4 < r soit d; = deg(a;). Soit d = deg(x).
Supposons que a; € Fi, By, pour tout 1 <i <7 et a € FtMy. On a alors que A(a;) > t; pour
tout 1 <14 <r et que A(a) > t. Soient

m—dJrzT:di, n—tf(d)+i(t1;f(di)>, Y= (ﬁai)x.

On a A(y) > n par hypothese, donc y € F,, M,, puisque la filtration est continue & gauche. O

Corollaire 6.1.6 Soient f : Z~o — R>q une application, B une K-algébre graduée f-quasi-
filtrée et M un B-module gradué f-quasi-filtré. On suppose que pour tout entier n > 0, la
filtration sur By (resp. M, ) soit exhaustive et continue d gauche.

1) Soit M un sous-B-module gradué. Si chaque M), est muni de la filtration image réciproque,
alors M’ est un B-module gradué f-quasi-filtré.

2) Soient M' un sous-B-module homogéne de M et M" = M/M’'. Si chaque M est muni de
la filtration image directe forte, alors M" est un B-module gradué f-quasi-filtré.

Démonstration. 1) D’abord pour tout entier n, la filtration image réciproque sur M, est

exhaustive et continue & gauche. Si x est un élément homogene de degré > 0 dans M’, on a

degy (x) = degps(x) et Apr(z) = Apr(x). Si (a;)1<i<r est une famille d’éléments homogenes
T

de degré > 0 dans B et si y = (Hai)x, alors
i=1

T

Mar(y) = () = A (@) = f(degys (@) + > (Aas) - f(deg(ar)) )

i=1

= A (2) — f(degyy (2 +Z( deg(az)))

2) D’abord pour tout entier n, la filtration sur M, est exhaustive. Soit = : M — M"
I’application canonique. Supposons que z soit un élément homogeéne de degré > 0 de M" et
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que (a;)1<i<r soit une famille d’éléments homogene de degré > 0 de B. Soient d = deg(z) et

t = A(z). Pour tout entier 1 < ¢ < r soient d; = deg(a;) et t; = A(a;). D’apreés la proposition

4.2.9 2), il exite une suite (z;),;>1 d’éléments dans My telle que 7(z;) = = pour tout j > 1 et
T

que la suite (Apz(z;));>1 soit croissante et converge vers Ay (z). Soit a = H a; et pour tout
i=1
entier j > 1 soit y; = ax;. Puisque M est gradué f-quasi-filtré on a

Mur(y) 2 Maaey) = £(d) + 3 (8= £(do)).

Comme 7(y;) = w(ax;) = am(x;) = ax, on obtient

T

N (az) = A (w5) = £(d) + 3 (4 = f(d))

i=1
Par passage a la limite on en déduit

r

M (az) = = f(d) + 3 (4= f(d).

i=1

Par un raisonnement analogue, on démontre aussi :

Corollaire 6.1.7 Soient f : Z~o — Rx>q une fonction, B une K-algébre graduée f-quasi-
filtrée, et M un B-module gradué f-quasi-filtré. On suppose que pour tout entier positif (resp.
tout entier) n, la filtration sur By, (resp. M,,) soit exhaustive et continue d gauche.

1) Soit A une sous-K-algébre de B engendrée par des éléments homogénes, munie de la gra-
duation induite. Si chaque espace vectoriel A, est muni de la filtration image réciproque,
alors M est un A-module gradué f-quasi-filtré.

2) Soient I un idéal homogéne de B contenu dans ann(M), C = B/I, muni de la graduation
quotient. St chaque C,, est muni de la filtration image directe forte, alors M est un C'-module
gradué f-quasi-filtré.

6.1.2 Filtrations sur l’algebre symétrique d’un espace vectoriel de
rang fini

Pour tout couple d’entiers (n,d) tel que n > 0 et que d > 1, soit A%d) le sous-ensemble de
Z%O formé des décompositions de n en somme de d entiers positifs ou nuls. On introduit la

relation d’ordre lexicographique sur Asld) :
(CL17"~ 70’(1) > (bla"' 7bd)

si et seulement s’il existe 1 < i < d tel que a; = b; pour tout 1 < j <7 et que a;41 > biyq si
1 < d. L’ensemble AS{” est totalement ordonné par cette relation d’ordre. D’autre part, pour
tout n = (n;)1<i<r € Z%,, on a une application de Aﬁf? NEREP Agf? vers Agzci)+-~»+nw qui envoie

(ai)1<i<r vers ai + - - - + o, (Paddition étant celle de Zd). Cette application n’est pas injective



164 Polygones de Harder-Narasimhan asymptotiques

en général mais est toujours surjective. En outre, si (o;)1<i<r €t (8i)1<i<r sont deux éléments
de Agf? X A%d) tels que «; > B; pour tout 1 < i < r, alors

O‘l+"'+ar251+"'+ﬂr~

d - . 4
(D Je sous-ensemble de Z‘iol formé des éléments

(@ A _ 1l

Pour tout n € Z>o on désigne par I',

(ai)1<i<d—1 tels que 0 < aj +---+aqg—1 < n. On a une application naturelle py,

(d)

définie par la projection sur les d — 1 premiers facteurs. L’application p,’ est en fait une

bijection ; son inverse est 'application qui envoie (a;)1<i<q—1 en
(ar, -+ ,aq-1,m—ay — - —aq_1).

Pour tout n = (n;)1<,<» € Z%,, on a le diagramme commutatif suivant

AD o AD s A (6.2)

Y x-AAXpsfgi W

d d (d)
Fgll) NERED F%T) Hﬁ_ Fln‘

ol [n| =nj+---+n, et ou les applications “+” sont définies par I’addition dans les monoides
74, et Z9,!, respectivement.

Théoréme 6.1.8 Soient r > 2 et d > 1 deux entiers. Pour tout n = (n;)1<i<, € Z%, il existe

une mesure de probabilité vy, sur Asldl) X oo X AS;? telle que l’image directe de vy, par chacune
des r projecti AP ALY soit Squiprobable, ainsi image direct
projections sur Ay, , -+, Ay, soit une mesure équiprobable, ainsi que son image directe

\

par Uapplication “+” a valeurs dans A‘(i‘).

Démonstration. Le théoreme est trivial lorsque d = 1 car alors, pour tout k € Zxo, A,(Cd) est
le singleton {k}. Dans la suite de la démonstration, on suppose d > 2. D’apres (6.2) il suffit de

construire une mesure de probabilité u, sur F(d) <o X ng) telle que 'image directe de uy, par
chacune des r projections sur F%dl), e ,Fﬁr soit une mesure équiprobable, ainsi que son image

directe par I'application “+” a valeurs dans I“(ﬁf.

Pour tout o = (a;)1<i<d—1 € 21617 on définit || = ay + - + ag—1. L’ensemble I‘(d) s’écrit
sous la forme I‘( ) = ={ac Zd Ylal < n}. Sia=(a;)i<ica_1 est un élément de Z>0 , on note
al = CL1' X X Qg— 1'

On considere 'anneau des séries formelles de rd variables R = Z[t, X], ou t = (t1,- - , ),

X =(Xi;) 1<i<r, -Sia= (a1, ,04-1) € Zif)l et si 1 < i <r, on désigne par X{* le produit
1<5<d-1 =

XXX dedjl. Sin = (n;)i1<i<r est un élément de Z%L,, on désigne par t* le produit

t7t X o x . Soit H(t, X) la série formelle a coefficients entiers positifs

DY (1t +a) (it +n — a4+ a.)! HXaJ
|O‘r

L, _ - (n,
n=(ni)€Z%,  (a;)e(zihH” a1 o (n1 — |aa]) (n, —

|ozl|<n1
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En faisant le changement d’indices m; = n; — |a;| et en permutant les sommations, puis en
posant (81, ,B4—1) = a1+ -+ @, et m = my +---+m,, on obtient égalité dans Z[t, X] :

|
HtX)= > untm,\x% ) (mat - +me)!

myl---my!
(a)e@dyhr m=(m)€LL,
d—1
= Z H (B X1+ X)) Z (tr 4+ t,)™
(Bezdyt =1 meLxo
d—1
== (o t) T [JO - X+ 8 X))
=1

Ce calcul montre aussi (cf. [56] chap. II §2.4) que le domaine de convergence absolue de Rein-
hardt de H(t,X) dans C™ est défini par les conditions

' s
oIt < Let > [t]1X .l < 1.
j=1 Jj=1

Cette observation nous autorise a substituer le vecteur 1 = (1,---,1) & certaines des variables
N——
d—1 copies

X; sans avoir & examiner de questions de convergence (qui en fait sont anodines).

On effectue le changement de variables m; = n; — |a;| pour 2 < < r, et on obtient

H(6,X) [ x,——x,21

Z t?l Z Xf” Z (Oél-i-"'-l-ar)! (n1+m2+ ct+my — |0ll Htm]-HaJ\

o) |
n1>0 [ar|<ny (ai)fzze(Zd Hyr-1 aq: Qi (n1 |a1|) ma!

(mi)i—s EZzo

I L Y I

I..
n1>0 lor|<ma (CHIN At o
Z (ﬂl +mgo + -+ my — |a1 H tm7
(1 Iall)'mz

(m4)7, 2€Z>o

Pour tout a € Z>g, on a

Z albl ==
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on en déduit donc

Z (041+"'+@r)!ﬁt\%\
agl- - apl J

(ai);-:(ze(zigl)rfl Jj=2

- > (a+---+ o) (a2+"'+0‘7')!ﬁt\%l
J

ayl(as + -+ + ap! ap! - ap! .
(ai):zze(zig1)r71 1( 2 r) 1 T j=2

(a1 + ) + oty o
IR e

aez‘gl (eu)f_pe(ziyh)y =t
Qo+ tar=a

= Z M(tﬂ_ —&—tr)‘a':(1—(t2+-~-+tr))_|“1‘_d+1,

lay!
1.
d—1
aGZzo

et

ny+meo+---+m, — | m
sl | U
ez (M |a1|)m2

Mi)i—2&%>0

_ Z (ny +mg+ -+ +m, — |ag|)! (ma + -+ err)!ﬁtmj

(m4)7. ez*‘*l( —lai)l(mo +---+m,)! mol---m
Mi)i=2€l>,

(n1 — |aq| + M) (m2+ +mr m;
Z (ny — |z ])!M! Z N H
M>0 (mi);_2 €25,

Mot tm.=M

(n1 — [asi| + M)! M —n1+|ai|—1
— t tr = (1 —(t tr ni+jal .
M§>O (i = Joa I (ta+---+1) (I—=(ta+---+t))

Par conséquent,

H(tX) xpmmx,mn = 9 (1= (t2+ - R DS ¢

n1>0 |y |<mq

N a +n,+d—1 'S e (6:3)
n(noezs, (n1+d—1)ny!-- =
De méme, pour tout 1 < j <r, on a
H(t,X)|x,=. =X, =X j1==X,=1
- Y e (n1+ - —&-n,«_—&-d'—l T xo (6.4)
n=(n;)eZs, 1o My—1- (n./ +d—1)! iyl ong! ey

D’autre part,

H (6, X) |, —x, -y

_ Z o Z (a1 4+ o) (n+ -4 np — oy + -+ ay)! yoatetar
aq!--apl (n1 = laa)!- -~ (ny — Jau])!

n=(ni)€2%,  (as)e(zLy)”
|ai|<ng
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En faisant le changement d’indexation m; = n; — |a;| pour tout 1 < i < r, on obtient
H(t,X)|x,==x,=v
-

- ¥ (ar+---+ o) [[delyors-tar $ (my + -+ my)! o,

l... | l... |
(o) e@ighy al-apl 2 ez, Mt
:Z(tlJr"'thr)N Z Yv(t1+~~+tr)|7|:Z(tlJr...thT)M Z Y7,
N>0 vezgyt M=>0 [v|<M

ol on a utilisé le changement d’indexation M = N+ |v| dans la derniére égalité. Par conséquent,
on a

|
HEX) xpe ooy = Y Gttty g, R (6.5)

ni!l---n,!
n=(noezg, |<n et

Enfin,

H(t,(1,---1)) =1 = (t; +---+1t,))" ¢

(N+d—1)! N
= _—_— 71;
Nz; Ni(d—1)! 2 -l

= e, (6.6)
B Z (nl+---+nT+d—1)!tn
B ni!l--nl(d—1)! '

n=(n;)€L

Pour tout n = (n;) € Z%, posons

o — (d—1Dng!---n,! Z <(a1+-~+ar)!(n1+-~~+nr—|a1+~--+ar|)!>5
Pl rd=D e el e (Tl
(e 73 >0
lai|<n;

La définition de H(t,X) et les égalités (6.4), (6.5) et (6.6) montrent que u, vérifie les condi-
tions requises. O

Soit E un espace vectoriel de dimension d sur un corps K. Pour tout entier n > 0 soit B,, =
Sym"™ E. Choisissons une base e = (e;)1<i<q de E. On a alors une application ¢, : A;‘“ — B,
qui envoie o = (g, -+ ,q) en

e”i=ell ey
L’image de A,(zd) par ¢, est une base de B,,. Si pour chaque n € N, B,, est muni d’'une R-
filtration séparée, exhaustive et continue & gauche, alors (cf. la proposition 4.2.15) il existe
pour chaque n € N une base maximale u(™ = (ua)aeA@ de B,, pour cette filtration telle que
Uy € €~ + ZKeB. (6.7)
B<a

Sin=(n;)i<i<r €Z%, et N =n3 +---+n,, pour tout vy € AE{?) soit uﬁ,n) un élément dans

{ﬁuai a; € A&;?, zrjai = 7} .
i=1

i=1

)
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tel que
)\(u’(yn)) = O:gi);d.) )\(ual ..... uoc,.)~
ar o tan=ry

De (6.7), on déduit
u(vn) ce’ + ZK@‘S.
o<y

Donc u™ := (u(vn))veA(d) est une base de By.
N

Définition 6.1.9 On désigne par C.(R) lespace des fonctions continues & support compact
sur R. On rappelle qu'une mesure de Radon n’est rien d’autre qu’un forme linéaire positive
sur C.(R). On désigne par .#4 le cone convexe des mesures de Radon sur R. On désigne par
1 Vensemble des mesures de probabilité sur la tribu borélienne de R. Par le théoréme de
représentation de Riesz, . s’indentifie & 'ensemble des éléments A de .Z4 tel que ||A|| :=
sup{A(f) [|If € C.(R) et || fllsup = 1} = 1. C’est une partie convexe de .Z .

Si ¢ est un nombre réel, on désigne par ¢. : R — R ’application qui envoie = en = + c.
Elle induit un automorphisme de cone convexe 7. : #4 — A4 qui envoie p € .#+ en 'image
directe de p par @.. On définit ainsi une action de R sur .#, qui laisse .#; invariant, et qui
préserve la realtion “étre a droite” > entre les mesures (cf. la définition 4.2.12).

Si € est un nombre réel strictement postif, on désigne par 7. : R — R I’application qui envoie
x € R en ex. Cette application induit un automorphisme de cone convexe Ty : A4 — M4 qui
laisse .# invariant, et qui préserve la relation “étre a droite” >>.

Proposition 6.1.10 Soient f : Z>¢9 — R>o une application et E un espace vectoriel de di-
mension 0 < d < 400 sur K et, pour tout entier n > 0, soit B, = Sym"™ E. Soient ¢ un
nombre réel positif et g : R — R une fonction croissante concave c-lipschitzienne. On suppose
que chaque espace vectoriel By, soit muni d’une R-filtration décroissante séparée exhaustive et
continue a gauche telle que B = €,,~, By soit une algeébre graduée f-quasi-filtrée.

St pour tout entier n > 0 on pose

I = /Rgd(T%uBn),

alors on a pour tout entier r > 2 et tout n = (n;) € Z’;no avec N =n1+ -+ n,,
T
NIy > Z (nlln — cf(m))
i=1

Démonstration. Pour tout entier n > 0 on désigne par &, la mesure équiprobable sur Agfl ),

par v, une mesure sur AS{? X oo X A;”? satisfaisant aux conditions du théoréme 6.1.8, et par
u™ une base de By construite comme ci-dessus. On a alors (cf. la définition 4.2.18)

In > /Rgd(Tﬁuum)) = /A(ng (;A(Mﬁ)) dén ()

_ Ly,
- /A;dpx...xm: ! (N A(“W“'*“")) Al an)

. . N 7 oy n
Comme g est une fonction croissante, d’apres la définition de ug ), on a

1
> - (n1) ..., () .
= /AiffxmxA;dT) g (N)\(ual ug’) | dim(au, , Q)
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Comme 'algebre B est graduée f-quasi-filtrée et comme g est croissante, on en déduit

1<
> — (na)y _ , .
Iy > /Agldl)x...XAsde) g (N ; ()\(Uoz, ) f(nz)>> dl/n(Oéla 7ar)

Car la fonction g est c-lipschitzienne, on a I'inégalité

1 < e &
= AT (nl) e ; N .
In 2 /AL?X---xAEZ? |:q (N ;)\(um )) N ;f(nz)] an(ala 7Oér)

Ensuite, la concavité de g implique que

S (Al ¢
> e _ e _ )
In =z ‘/ASi)X"'XAgw,dr) [ Ng ( n; dl/n(Oéb 7ar) N E f(nz)

i=1

Enfin, comme les images directes de v, par les r projections sont des mesures équiprobables,
on obtient que

S ]

Corollaire 6.1.11 Avec les notations de la proposition 6.1.10, si la suite (I,)n>0 est bornée

supérieurement (par exemple si g est bornée supérieurement, ou s’il existe a € R tel que

supp pp, C|— 00, nal pour tout entier n suffisamment grand) et si lir_irrl f(n)/n =0, alors la
n—-—+oo

suite (In)n>0 admet une limite lorsque n — +00.

Démonstration. C’est une conséquence immédiate de la proposition 6.1.10 et du corollaire
1.5.2. m]

6.1.3 Convergence de polygones d’une algebre graduée quasi-filtrée
Terme principal de la fonction de Hilbert-Samuel d’un module gradué

Soient A un anneau artinien, B une A-algebre Zx(-graduée de type fini et engendrée par
Bi, et M un B-module gradué de type fini et non-nul. Pour tout n € Z, M,, est un A-module
de type fini, donc de longueur finie. On désigne par Hjs la série de Poincaré (cf. [18] chap. VIII
§4 n°2) associée & M, i.e., Hy(X) = >, oy long,(M,)X™ € Z[X]. La théorie classique des
séries de Poincaré affirme qu’il existe un entier r > 0 tel que Hj;(X) s’écrive sous la forme

Hy(X) =a (X)(1 = X)" 4+ a1 (X)(1 - X)"" 4+ ag(X), (6.8)
ol ag, - - - ,a, sont des éléments dans Z[X, X 1], a, est & coefficients positifs et non-nul si M est
non-nul. D’autre part, les valeurs de r et de a,(1) ne dépendent pas du choix de (ag,- - ,a,).

En effet, r s’identifie & la dimension de M. On note ¢(M) = a,.(1). Evidemment on a

long 4 (M) = n"~t+o(n"t)
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lorsque n — +o00, et il existe un polynoéme @y a coefficients dans Q tel que Qu(n) =
long 4 (M,,) pour n assez grand. Si M est un B-module nul, par convention on note dim(M) =
—o0 et ¢(M) =0.
Si
0 M’ M M" 0
est une suite exacte courte de B-module gradué de type fini, on a Hy; = Hyy + Hpyr. Par
conséquent, dim M = max(dim M’, dim M"), et

(M) = ¢(M")Laim a7 >dim m + (M) Nim a7 >dim 27+ (6.9)

Quelques résultats de la théorie des mesures
Lemme 6.1.12 Pour toute fonction f € C.(R),
lim [[fovi4e = fllsup =0, 1im [[f 0 @c = fllsup = 0.
e—0 e—0
Démonstration. On suppose que supp(f) C [-K, K| (K > 0). Pour tout nombre —1/2 < & <

1/2,

[foviee = fllsup = sup [f(z+ez)— f(2)].
—2K<z<2K

Comme f est uniformément continue,

lim sup |f(x+ex)— f(x)] =0,
e—=0 oK <z<2K

donc on a
T |1 01142 — fllaup = 0.

L’autre identité n’est rien d’autre que la définition de la continuité uniforme de f. O

Définition 6.1.13 Si (i, ),>1 est une suite de mesures de Radon sur R et si p est une mesure
de Radon sur R, on dit que la suite (pn)n>1 converge vaguement ver p (cf. [15] chap. III, §1
n°9) si pour toute fonction f € C.(R), la suite de nombres (fR fdpen)n>1 converge vers fR fdu.

Lemme 6.1.14 Soient (p,)n>1 une suite de mesures de Radon sur R de masse uniformément
bornée, u une mesure de Radon sur R, et (an)n>1 une suite de nombres réels dans | — 1, +o00|
qui converge vers 0. Alors les conditions suivantes sont équivalentes

1) la suite (pin)n>1 converge vaguement vers fi ;
2) la suite (T14q, fn)n>1 cOnveErge vaguement vers i ;

3) la suite (T, tn)n>1 cONUVETge vaguement vers p.

“1)= 2)” et “1)==3)”. Pour tout entier n > 1 on note p,, = Titq, tn €t Q. = T4, fin. On
suppose que sup ||pn || < M. Si f est une fonction continue & support compact sur R, alors
>1

‘ | i~ [ s,
‘ [ iz [ s,

s . -1 _ -1 - . 4o
Démonstration. Comme 7, " = 74, et T1, = T(144,)-1 = Ty fen, il suffit de vérifier

< / o san — Fdpin < M f o111 —
R

< [1£0 o = Fldua < MUF 0 0u, = Flluy-
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Le lemme 6.1.12 montre que

lim ‘ / fdp / | = lim ‘ / fdul — / Fdun
n—-+oo R R n—-+00 R R

Si les uy, convergent vaguement vers y, alors

lim / Sy = / fdu,
n—-+oo R R

lim /fdu%: lim /fdug:/fdu.
n—-4o0o R n—-4o00 R R

=0.

donc

Lemme 6.1.15 Soit (y,,)n>1 une suite de mesures de probabilité boréliennes sur R qui converge
vaguement vers une mesure j. Si les supports de p, sont uniformément bornés, alors p est aussi
une mesure de probabilité.

Démonstration. Supposons U supp(pin) C [m, M]. Si ¢ est une fonction continue & support
n>1
compact qui prend ses valeurs dans [0, 1] et telle que @lpm,m) = 1. On a

/(pdu: lim /(pdunzl.
R n—oo R

Comme ¢ est arbitraire, on voit que u(R) = 1 d’apres le théoréme de convergence dominée. O

Convergence vague des mesures associées a une algebre graduée quasi-filtrée

Définition 6.1.16 Soient B une K-algebre Z>g-graduée de type fini, engendrée par By, M
un B-module Z-gradué de type fini de dimension d > 0. On suppose que pour chaque entier
n > 0, M, soit muni d’une R-filtration séparée, exhaustive et continue a gauche. On dit que M
satisfait & la condition de convergence vague et on note CV (M) si la suite de mesures de Radon
(T% LM, )n>1 converge vaguement. Enfin, si IV est un B-module gradué qui est de dimension 0

ou qui est nul, alors par convention N satisfait & la condition de convergence vague?.

Proposition 6.1.17 Soient f : Z>9 — R>q une application telle que 11111 f(n)/m =0 et

E un espace vectoriel de dimension 0 < d < +oo sur K. Pour tout entier n > 0 soit B, =
Sym"™ E. On suppose que chaque B, est muni d’une R-filtration décroissante séparée exhaustive
et continue a gauche de telle sorte que B = @, < By, soit une algébre graduée f-quasi-filtrée.
Alors B satisfait a la condition de convergence vague.

Démonstration. Soit G ’ensemble des fonctions boréliennes g sur R telle que pour tout n €
Z>y, g soit intégrable par rapport & p,, et telle que (E,, (¢))n>0 soit une suite convergente. Le
corollaire 6.1.11 montre que GG contient toutes les fonctions croissantes concaves lipschitziennes
et bornées supérieurement. Evidemment G est un espace vectoriel sur R. Supposons que f soit
une fonction dans C§°(R). Soit I = [a, b] un intervalle qui contient le support de f. Notons que

2En fait, on a alors pour tout entier n suffisamment grand, N,, = 0, donc T1 1N, est la mesure nulle.
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f et f"” sont aussi des fonctions lisses et le support de f’ (resp. f”) est contenu dans I. Par
conséquent, f’ et f” sont des fonctions bornées. Soient C' = || f/||sup €t C’ = || f” |lsup/2- Soit h
la fonction
C'b—a)2x—a—-b)+C(z—-b), z<a,
h(z) =4 —-C'(b—x)?+ C(x —b), a<z<b,
0, x> b.

C’est une fonction croissante concave (2C'(b — a) + C)-lipschitzienne, bornée supérieurement
par 0. Donc h € G. D’autre part, h+ f est aussi une fonction croissante concave car, sur [a, b],
R > C et h” = —=2C". Elle est de plus (2C’(b— a) + 2C)-lipschitienne et bornée supérieurement
par || flsup- Par conséquent, on a h + f € G. On en déduit que f € G. Enfin, comme C§°(R)
est dense dans l’espace normé (C.(R), || - ||sup), on a C.(R) C G.

Soit S : C.(R) — R lopérateur qui associe a chaque fonction continue & support compact
g la limite de la suite (E,, (9))n>1. C’est un opérateur linéaire. De plus, si g est une fonction
positive, alors E,,, (g) > 0 quel que soit n € Zx(. Par conséquent, on a S(g) > 0. D’apres le
théoreme de représentation de Riesz, il existe une unique mesure de Radon g sur R (muni de
la tribu borélienne) telle que S(g) = [, gdu. Par défintion la suite de mesure (fi,)p>1 converge
vaguement vers . 0

Lemme 6.1.18 Soit B une K-algebre graduée de type fini, engendrée par By, et soient

0 ML T g 0

une suite exacte courte de B-modules gradués de type fini et f : Z>o — R>o une application
telle que lirf f(n)/n =0. On note
n—-+oo

d =dimM’', d=dimM, d’'=dimM",

et on suppose que pour chaque entiern > 0, B, (resp. My, ) soit muni d’une R-filtration séparée,
erhaustive et continue a gauche de sorte que B soit une K-algébre graduée f-quasi-filtrée et que
M soit un B-module gradué f-quasi-filtré. On suppose de plus que pour chaque entier n > 0,
M) (resp. M) soit muni de la filtration image réciproque (resp. image directe forte), alors

1) sid >d’, CV(M') < CV(M);
2) sid">d, CV(M") < CV(M);
3) sid =d", CV(M') et CV(M") = CV(M).

Démonstration. Soient
o =c(M), a=cM), o =cM").

Si dim M’ = 0, alors pour n assez grand, on a M, = M/, donc CV(M") <= CV(M). Donc
la proposition est vraie lorsque dim M’ = 0. De méme elle est vraie lorsque dim M"” = 0. Dans
toute la suite de la démonstration, on supposera min(d’,d”) > 1. On a d = max(d’,d"”). Pour

tout entier n > 0 soient

’ "
fin =Tapingy,  pn =T1ipnr,,  py =T pngy
, / " "
Tn ngMna Tn :rgM’rH rn :rgM’ﬂ
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Pour n suffisamment grand, 7/, r,, et v/ sont strictement positifs, et
v Imo n ’
!

1"
T T
_'mn n I
Tn Tn

(cf. la proposition 4.2.21). Les mesures p!,, u, et u sont de masses uniformément bornées.
Notons que

/
r - d -1 d—1 " o__ o d’—1 d’'—1 0 "
r"_i(d’—l)!n +o(n ), T”_i(d”—l)!n +o(n ), Th=r, 4.
1) Sid' > d", alors
/ 1
. T . T
lim -2 =1, lim 2% =0,
n—-+oo n n—-+oo Tn

donc (fin,)n>1 converge vaguement si et seulement si (u}),>1 converge vaguement, et si c’est
le cas, elles ont la méme limite.
2) Sid" > d', alors

done (pn)n>1 converge vaguement si et seulement si (p//)>1 converge vaguement, et si c’est le
cas, elles ont la méme limite.
3)Sid'=d,alors a=a +a”, et

! 1 1
) « ) r o
lim 2= —— lim &=

) )
n=-+too 1, o + o 1

n—toor, o +o

Si (e, )n>1 converge vaguement vers p' et si (p))),>1 converge vaguement vers p”, alors (fn )n>1
/ 1/

’ «
//'u +

1
converge vaguement vers Tl O

o + o o+«

Lemme 6.1.19 Soient E et E' deux espaces vectoriels de rang fini sur K, munis de filtrations
séparées et exhaustives, p : E — E' un isomorphisme de K -espaces vectoriels et ¢ un nombre
réel. Si, pour tout élément x € E, on a A(z) < Mp(z)) + ¢, alors pp < Tepip: .

Démonstration. Soit € = (e;)1<i<n une base maximale de E. Alors € = (¢(e;))1<i<n €st un
base de E’. On a

1< 1<
Tellpr > Tefler = — D Orptente > n PN
i=1 =1

Théoreme 6.1.20 Soient f : Z>o — Rx>o une fonction telle que lirf f(n)/m =0 et B

une K-algebre graduée, intégre et de type fini sur K, engendrée par By comme K-algebre. On
suppose que

i) d = dim B est strictement positif,

i1) pour tout entier positif n, l’espace vectoriel B,, soit muni d’une R-filtration séparée, ex-
haustive et continue a gauche F de sorte que B soit une K-algébre graduée f-quasi-filtrée,
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o A(a)
iii) limsup sup —— < +o0
n—+oco 0#a€B, N
Si pour tout entier n > 0 on note p, = Tiup,, alors les supports des p, (n > 1) sont

uniformément bornés et la suite de mesures (in)>1 converge vaguement vers une mesure de
probabilité borélienne sur R.

Démonstration. Pour tout entier n > 1 soient

AR — qup A(a) et A = min \(a).
0#a€By, a€Bn

Le support de 1, est contenu dans [A™®/n, AmaX /p]. Comme 0 < d < 400, pour tout entier
n > 0, B, est un espace de dimension finie et non-nul, donc A" € R puisque la filtration sur
B,, est exhaustive. D’autre part, il existe un élément a,, dans B,, tel que A" = A(a,,). Soit

Wy ={by by | b; € By pour tout 1 <i <n}.

Puisque B est engendrée par By, B,, est engendré comme espace vectoriel sur K (méme comme
groupe commutatif) par W,,. D’aprés la proposition 4.2.3 2) on peut supposer que a,, € W,.
Evidemment a,, est non-nul pour tout entier n > 1. Si n = (n;)1<;<, est un multi-indice dans
24 et si N =mny +--- 4 n,, on peut écrire ay comme la produit de r éléments cy,--- ,c,, ou
¢; € By, \ {0}. Par conséquent,

AR = Alan) > Z( f)) = 3 (A ). (6.10)

i=1

La condition iii) implique que limsup ™" /n < +oo, donc la suite (A™/n),>; admet une
n—-+oo
limite dans R (cf. le corollaire 1.5.2), donc est bornée inférieurement. D’autre part, la condition
ili) montre que la suite (A'®*/n),>1 est bornée supérieurement. Par conséquent, les supports
des mesures p,, (n > 1) sont uniformément bornés.
Pour la deuxieme assertion du théoréme, d’apres le lemme 6.1.15, il suffit de vérifier CV(B).
On la démontrera en trois étapes :

E’tape 1 : quelque réductions.

D’abord, par extension des scalaires, en introduisant une extension infinie de K on peut
supposer que K soit un corps infini.

Si ¢ est une constante réelle, on peut considérer la filtration F¢ sur B telle que F7B,, =
Fi—enBn. Autrement dit, pour tout élément a € B, on a la relation Agc(a) = Ax(a) 4+ cn. Si
(ni)1<i<r € ZL est un multi-indice et si pour tout 7, a; est un élément dans B,,, en posant
N=n+---+n-,a=ay---a,,0na

Are(a) = Arp(a) +cN > Z (A; (a;) = f(nq) ) + chz = Z ()\]—'C(ai) - f(ni))7

i=1

autrement dit, B est graduée f-quasi-filtrée pour la filtration F¢. D’autre part, si on désigne
par g la probabilité associée a B, pour la filtration 7, on a ,u%n = TenlB, - Par conséquent,
onaTipp =Titenpp, =7 T1pp, . Autrement dit, B satisfait a la condition de convergence
vague pour la fiftration F si et seulement si c’est le cas pour la filtration F¢. D’apres la
démonstration de la premiere assertion on obtient que AM® = O(n). Comme f(n) = o(n)
on obtient que A™* — f(n) = O(n). En remplacant la filtration F par F¢ olt ¢ € R+ est
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suffisamment grand, on est ramené au cas olt A™" — f(n) > 0 pour tout n > 1. En particulier,
pour tout élément homogene a de degré n de B, on a A(a) — f(n) > 0.

E’tape 2 : Comme K est un corps infini, par la normalisation de Noether (cf. [28] Théoréme

13.3), il existe d éléments 1, - , x4 dans B; tels que

1) 'homomorphisme de lalgebre de polynémes K[T7,--- ,T4] vers B qui envoie T; en z;, soit
un isomorphisme de K-algebres graduées de K[T1,--- ,T,4] sur son image.

2) Sion désigne par A cette image, c’est-a-dire la sous-K-algebre de B engendrée par x1, - - - , 4,

alors B est un A-module gradué de type fini.

L’algebre A, munie de la filtration image réciproque de celle de B, est une K-algebre graduée
f-quasi-filtrée. D’autre part, B est un A-module gradué f-quasi-filtré. La proposition 6.1.17
montre que 'on a CV(A).

Soit @ un élément homogene de A. On munit Aa de la filtration image réciproque. Comme
dim A/Aa < dim A, on a CV (A4a) compte tenu du lemme 6.1.18. De plus, les suites de mesures
de probabilité sur R (T'1 pua, )Jn>1 €t (T's fi(aq), Jn>1 convergent vaguement vers la méme mesure
de probabilité sur R.

Si z est un élément homogene de degré m > 0 dans B, alors il existe un polynéme unitaire
P € A[X] de degré p > 1 tel que P(x) = 0. On suppose que P soit de degré minimal et s’écrive
sous la forme

P(X)=XP+a, 1 XP' + - +ap.

Comme P est minimal et comme B est un anneau intégre, ag est non-nul. Pour tout entier
0 <i < p soit @; la composante de degré (p — i)m de a;. Si on note

P(X)=XP+ a1 X+ + o,

alors on a 15(56) = 0 puisque x est homogene de degré m. On peut donc supposer que pour
tout 0 < i < p, a; soit homogene de degré (p —i)m. Soit y = 2P~ + ap_12P2 4+ -+ +a;. 1l
est homogene de degré (p — 1)m. En outre on a 2y + ap = 0. Si u est un élément homogene de
degré n de A, alors

AMuag) = AMuzy) > AMuzx) — f(n+m) + Ay) — f((p—1)m) > ANuz) — f(n+m). (6.11)
On en déduit A(ux) < A(uag) + f(n + m). D’autre part,
Auz) > M) + A(z) — ) — f(n) > Aw) — f(n). (6.12)

Soient M = Aag, M’ = Axz. L’algebre B étant intégre, pour tout entier n > 1, 'application
ux — uag (v € Ay) est un isomorphisme de K-espaces vectoriels de M), vers My {mp.
D’apres (6.11) et le lemme 6.1.19, on a il K Tf(nm) Mg D’autre part, I’application
u — ux (u € Ap) est un isomorphisme de K-espaces vectoriels de A, vers M

. D’apres
n+m
6.12) et le lemme 6.1.19, on obtient que pa, < Trp)prr  , OU €NCOTE T_ iy fhA, <K [

n F)HMy fn)HA,
On a donc 'encadrement

n+m

T fn)PA, K HEM, K Tf(ntm) WMo g

et donc

T#T,f(n),uAn LT 4 123V < T 4 Tf(n4+m)MMytmps

n+m n+m n+m

ou encore

T f(n) /() T T, K T_pingy << Tpntm) () Totme T2 _pina,, e (6:13)

n+m n+mp
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Comme observé plus haut, les suites (T1pa, )n>1 €t (T1 s, )n>1 convergent vaguement vers
une méme limite p. D’apres le lemme 6.1.14 et ’encadrement (6.13), on conclut que la suite
(T'1 piary Jn>1 converge vaguement vers fi.

Etape 3 : Comme B est une algebre finie sur A, lalgebre L ® 4 B est de rang fini sur L, ou
L est le corps des fractions de A. Le A-module B est engendré par les éléments homogenes, il
existe donc des éléments homogenes x1, -+ ,xs; de B qui forment une base de L ® 4 B sur L.
Sion note H = Azq + - -+ + Az, alors H est un sous-A-module libre de base (x1,--- ,zs) de
B. Soit H' = B/H ; on a une suite exacte :

0 H—Ysp—Tspp 0.

Comme 1®1% : L ®4 H— L®4 B est un isomorphisme, on a L ® 4 H = 0, donc H’ est un
A-module de torsion. On a alors dimy H' < dim A = dimy H = dimy B. D’apres ’étape 2
on a CV(Az;) pour tout 1 < i < s. D’apres le lemme 6.1.18, on a CV(H) et puis CV(B). O

Remarque 6.1.21 Dans le théoréme 6.1.20, si on suppose que I’espace vectoriel B,, soit non-
nul pour n suffisamment grand?, alors la condition que B soit engendrée par B; n’est pas
nécessaire. En effet, d’apres [45] chap II, 2.1.6, il existe un entier d > 0 tel que B = D,.~0 Bna

soit une By-algebre engendrée par B§d) = By. D’autre part, si on désigne par g : Z>o — Rx>g
'application telle que g(n) = f(nd), alors B(? est une K-algebre graduée g-quasi-filtrée.
D’aprés le théoréme 6.1.20, Palgebre B(® satisfait & la condition de convergence vague. Ensuite,
d’apres un argument semblable a ’étape 2 de la démonstration du théoréme 6.1.20, pour tout
élément homogene non-nul z de B, B¥z satisfait & la condition de convergence vague, et
la suite de probabilité associée & B(Dz converge vers la limite de celle associée & B@. On
suppose que B, # 0 pour tout n > mg. Alors pour tout entier mo < k < mgy + d, le B(®-
module B+ = D,,~0 Brna+r est non-nul. D’apres un arguement semblable & 1'étape 3 de
la démonstration du théoreme 6.1.20, en utilisant le fait que B(Y est un anneau intégre, on
conclut que B(®*) satisfait & la condition de convergence vague, et que la limite de la suite de
probabilités associée & B(®¥) coincide avec celle de la suite de probabilités associée & B(Y). Enfin,
en combinant ces suites de probabilités, le lemme 6.1.14 montre que la suite de probabilités
associée a B converge vaguement.

Remarque 6.1.22 1) L’assertion du théoréme 6.1.20 n’est pas vraie en général pour un mo-
dule gradué (quasi-)filtré. En effet, soit B l'algeébre K[X] des polyndémes & une variable
munie de la graduation usuelle et de la filtration F telle que

B, t<0,
]:tBn =
0, t>0.

Evidemment B est une K-algebre graduée filtrée. Soit M le B-module gradué B. Si ¢ :
Z>p — R est une fonction croissante, on peut définir une filtration ¥ sur M telle que

M,, t<¢(n),

FEM, =
¢ {0, t > p(n).

3Cette condition est vérifiée notamment lorsque By # 0.
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Alors M est un B-module gradué filtré et, pour tout entier n > 0, paz, = d,(n)- Notons
que la condition CV (M) est équivalente au fait que lirf M

n—+oco n

Si ¢ : Z>9 — R est une fonction croissante telle que la suite (¢(n)/n),>1 ait plusieurs
points adhérents — par exemple, (n) = 21198271 CV (M) n’est plus satisfaite. Ce contre-
exemple montre 'impossibilité de démontrer le théoreme 6.1.20 par la version classique de
la technique de dévissage.

existe dans R U {+oc}.

2) L’assertion du théoréme 6.1.20 n’est pas vraie en général pour une algebre graduée quasi-
filtrée non-integre. En effet, si B est une algebre graduée quasi-filtrée sur K et si M est un
B-module gradué quasi-filtré. On suppose que la condition CV(B) soit vérifiée et que la
condition CV (M) ne soit pas satisfaite (cela est possible grace a 1)). Si on désigne par C
lextension nilpotente de B par M (cf. [70] chap. 9 §25), alors C' est une algébre graduée
quasi-filtrée sur K, mais la condition CV(C') n’est pas vraie.

Convergence uniforme des polygones d’une algebre graduée quasi-fitrée

Proposition 6.1.23 Soit (u,)n>1 une suite de mesures de probabilité boréliennes sur R qui
converge vaguement vers une mesure (1. On suppose que les supports des ., soient uniformément
bornés. Pour tout entier n > 1, soit F, : © — un(] — 00, z]) la fonction de répartition de pi,.
Soit F : x — p(] — oo, x]) la fonction de répartition de p. Alors il existe un sous-ensemble
dénombrable Z de R tel que, pour tout point x € R\ Z, la suite (F,(x))n>1 converge vers F(x).

Démonstration. Soit Z lensemble des = € R tel que p({z}) # 0. Comme p est une mesure
finie, ensemble Z est dénombrable. Si r est un point dans R\ Z, ’ensemble des points de
discontinuité de la fonction 1)_ »j(z) est {r} qui est y-négligeable. D’apres [15] §5, n°12 Pro-
position 22, la suite (F,(z))n>1 converge vers F(z). O

Proposition 6.1.24 Soit (f,)n>1 une suite de fonctions décroissantes continues & droite qui
prennent valeurs dans [0, 1] telle que

i) supinf{z € R| f,(x) =0} < 400, 1réf1 sup{z € R| fn(x) =1} > —o0;
n>1 nz

it) il existe une partie dénombrable Z de R telle que pour tout x € R\ Z, la suite (fr(x))n>1
est convergente.

Si f : R — [0,1] est une fonction continue & droite telle que pour tout © € R\ Z on ait
flz) = liIJIrl fn(x), alors
1) la fonction f est décroissante;
2) si on note A := lim}_nfinf{x € R | fo(z) =0}, B :=limsupsup{z € R | f,(z) = 1}, alors
n—T00 n—-+00
fha4oo =0, fll—so,B| =15
3) il existe une partie dénombrable Z' de 10, 1] telle que £ (t) (voir la défintion 4.2.22 pour les
notations) converge vers f*(t) pour tout t €]0,1\Z" ;

4) la suite de fonction (fot X (s)ds)n>0 converge uniformément vers la fonction jg f*(s)ds.

Démonstration. 1) Si x < y sont deux nombres réels, il existe deux suites (., )m>1 C R\ Z

et (Ym)m>1 C R\ Z telles que z < x,, < y < Y, pour tout entier n > 1 et telles que
lim z, =2, lm y, = y. Pour tout (n,m) € Z%; on a fu(xm) > fn(ym) puisque la

m——+00 m— 00

fonction f,, est décroissante. Par passage a la limite on obtient f(z,,) > f(ym). Enfin, comme

f est continue & droite, on a f(z) = lim f(z,,) > m fym) = fy).

li
m——+00 m—+
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2) Siy > A (resp. y < B), alors il existe un nombre infini d’entiers n > 1 tel que y >
inf{z | fu(x) = O} (resp. y < sup{z | fa(z) = 1}), donc fuly) = 0 (resp. fuly) = 1). Pax
conséquent, pour tout y €]A, +oo[\Z (resp. y €] — o0, B[), f(y) = 0 (resp. f(y) = 1). Enfin,
comme f est continue & droite et comme |A, +00[\Z (resp. | — o0, B[\ Z) est dense dans |A, +00]
(resp. | — oo, BJ), on obtient flj4 oo =0 (vesp. flj—oo, B[ = 1).

3) D’apres la condition i), la fonction f; est bien définie pour tout n > 1. D’apres 2), la
fonction f* est bien définie. Si ¢ est un nombre dans |0, 1] et siy = f*(¢), alors il existe une suite
strictement croissante (2,,)m>1 C R\ Z qui converge vers y. Comme z,, < y on a f(z,,) > t.
Puisque z,, € R\ Z, il existe N(m) € Zx>o tel que f,(zy) >t (ie., z, < fi(t)) pour tout
n > N(m). Cela implique que légl}rrg o) > f*(t).

Pour tout entier n > 1 soit Z/, 'ensemble des t €]0,1[ tels que f,*({t}) ait un point
intérieur. Evidemment Z/ est un ensemble dénombrable. Soit Z” I’ensemble des t €]0, 1] tels
que f~1({t}) ait un point intérieur. Soit Z’ 1'union des Z et de Z”. C’est aussi une partie
dénombrable de ]0,1[. Soient ¢ un point dans ]0,1\Z’ et y = f*(¢). On prend une suite
strictement décroissante (2, )m>1 C R\ Z qui converge vers y. Comme y ¢ Z" on a f(z,,) < t.
Par conséquent, il existe N(m) € Zsq tel que pour tout n > N(m), fn(zm) <t et a fortiori
Ty > [X(t). On a alors limsup [ (t) = f*(¢).

n—-+oo

4) D’apres la proposition 4.2.23 3), la condition i) implique que les fonctions f;* sont uni-
formément bornées. D’autre part, f;; — f converge vers la fonction nulle presque partout. D’apres
le théoreme de convergence dominée on obtient que

[ s = [ 7)< [ - s

converge vers 0 lorsque n — +o00. a

Corollaire 6.1.25 Awvec les notations du théoréme 6.1.20, si pour tout n € N on désigne
par P, le polygone associé a la probabilité u,, alors la suite de polygones (P,)n>1 converge
uniformément vers une fonction concave sur [0, 1]. Lorsque B, # 0 pour n suffisamment grand,
le méme résultat restera vrai si on enléve la condition que B soit engendrée comme K -algébre
par By.

6.1.4 Algebre graduée pseudo-filtrée

Dans ce paragraphe on propose une autre généralisation de la notion d’algebre graduée
filtrée qui est plus faible que celle d’algebre graduée f-quasi-filtrée. En imposant une condition
sur f qui est plus forte que lirf f(n)/n = 0 on obtient aussi la convergence vague des mesures

n—-—1+0oo

associées aux filtrations et puis la convergence uniforme des polygones. On fixe un corps K
dans ce paragraphe. Tout les espaces vectoriels sont supposés sur K.

Définition 6.1.26 Soient B = @, B, une K-algebre graduée et f : Zso — R>o une
application. On dit que B est un K-algebre graduée f-pseudo-filtrée si chaque B, est muni
d’une R-filtration décroissante telle que pour tous entiers n, m assez grands, on ait

Bn,sBm,t C Bn+m,s+t—f(n)—f(m)'

Si B est une K-algebre graduée f-pseudo-filtrée, on dit qu'un B-module gradué M = P, ., M,
est gradué f-pseudo-filtré si pour tout entier n, M, est muni d’une R-filtration décroissante
telle que pour tous entiers n, m assez grands on ait

Bn,st,t - Mn+m,s+t—f(n)—f(m) .
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Remarque 6.1.27 Avec les notations de la défition 6.1.26, B est un B-module gradué f-
pseudo-filtré. Si f = 0, alors B est une K-algebre graduée filtrée et M est un B-module gradué
filtré. Si g est une autre fonction dominant f, alors B est une K-algebre graduée g-pseudo-filtrée
et M est un B-module gradué g-pseudo-filtré.

Les résultats dans §6.1.1 sont vérifiés sans difficulté pour les algebres graduées pseudo-
filtrées ou pour les modules gradués pseudo-filtrées. Notamment les corollaires 6.1.4, 6.1.6 et
6.1.7. 11 suffit simplement de remplacer les mots “quasi-filtré(e)” par “pseudo-filtré(e)” dans
les énoncés des résultats.

Soient f : Z>9 — R>( une fonction croissante, E un espace vectoriel de dimension 0 <
d < 400 sur K, et B l'algebre symétrique engendrée par E, munie de la graduation usuelle.
On suppose que pour tout n, B, soit muni d’une R-filtration séparée, exhaustive et continue a
gauche telle que B soit une K-algebre graduée f-pseudo-filtrée. Soit g une fonction croissante,
concave et c-lipschitienne. Pour tout entier n > 0 soit I,, = f]R ng% up, - Alors pour tous les
entiers m, n assez grands, on a

1
= (m,n)
Tntn 2 Agd<Tﬁﬂu(m=")> o A(di 9 <m+n>‘(u'y )> d€m+n('7)

1 (myn)
- /A,(d)xA,(d) g (m + M tays )) AV, m) (@, B)

1

n), (m)

ZAwwwﬂ(m+nM%1w>)wmmmﬁ>

Aud?) + MA@y = f(n) — f(m)
= /A(d)xA(d) I ( ; du(m’”)(a’ﬁ)

m-+n

AuS) + 2GS\ e(f(n) + f(m
ZAWMMP< 5 )_(ﬂ)+ﬂ)wwmm@m

m+n
>
AP xAD

n u((xn) m )\U(m) c(f(n m
m—|—ng<)\(n )>+n—|—mg< (rfz )>] dl/(m’")(mﬁ)_ (f(ni—’—i:i( .

U N A A O GO

nern n+mm m-+mn

(6.14)

Si la suite (I,)n>0 est bornée supérieurement et si Z f(2%)/2% < +o0, alors la suite
a>1
(In)n>0 est convergente (cf. le corollaire 1.5.6). Par conséquent, si Z f(29)/2% < +o0, la
a>1
suite de mesures (71 pp, )n>1 converge vaguement. Autrement dit, B satisfait a la condition
de convergence vague.

f(2%)
2Ct

Théoréme 6.1.28 Soient f : Z>9 — R>g une fonction croissante telle que Z < 400,
a>0
B une K-algébre graduée integre, de type fini sur K, et engendrée par By. On suppose que
i) d =dim B soit strictement positif,

i1) pour tout entier positif n, B,, soit muni d’une R-filtration séparée, ezhaustive et continue
a gauche F de sorte que B soit une K-algebre graduée f-pseudo-filtrée,
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o A(a)
iii) limsup sup —— < +o0
n—+oco 0#a€B, N
Si pour tout entier n > 0 on note u, = Tipup,, alors les supports des p, (n > 1) sont

uniformément bornés et la suite de mesures (p,)>1 converge vaguement vers une probabilité de
Radon sur R.

Démonstration. On reprend la démonstration du théoreme 6.1.20 en précisant quelques mo-
difications. D’abord on remplace I'inégalité (6.10) par
NIz, = NI AR~ f(n) — f(m)
pour m, n assez grands. D’apres le corollaire 1.5.6, la suite (A" /n),>q est convergente, donc
est bornée inférieurement.
Pour I’étape 1, comme Z f(29)/2% < 400, on a 1iI£ f(29)/2% = 0. Comme f est une
a— 100
a>0
fonction croissante, on a lirf f(n)/n = 0. Par conséquent, ’étape 1 de la démonstration du
n—-+0oo
théoreme 6.1.20 reste valable. En outre, ’étape 3 est un argument formel de la condition de
convergence vague, donc peut étre utilisé sans souci. Il reste a vérifier que pour tout élément
homogene x de B, le A-module gradué Az, muni de la filtration image réciproque, satisfait a la
condition de convergence vague. Cela correspond a I’étape 2 de la démonstration du théoreme
6.1.20. Enfin, aucun changement de I’étape 2 est nécessaire car dans les inégalités (6.11) et
(6.12) il ne s’agit que de la fonction A du produit de deux éléments homogenes dans B. O

Corollaire 6.1.29 Awvec les notations du théoréeme 6.1.28, les polygones associés aux probabi-
lités p, convergent uniformément vers une fonction concave sur [0, 1].

Remarque 6.1.30 Au lieu de supposer que B soit engendré par By, si on suppose que B,, soit
non-nul pour n assez grand, le théoreme 6.1.28 reste vrai. On a aussi la convergence uniforme
des polygones.

6.2 Convergence des polygones de Harder-Narasimhan

6.2.1 Cas géométrique

Soient k un corps, C' une courbe projective non-singuliere de genre g sur k, n le point
générique de C et K le corps des fonctions rationnelles sur C. On désigne par Vec(C) la
catégorie des Oc-modules localement libres de rang fini sur C. C’est une sous-catégorie exacte
de la catégorie Coh(C) des O¢-modules cohérents. D’apres les arguments dans le chapitre 1,
notamment la proposition 1.3.9 et la proposition 1.3.11, la catégorie Vec(C) est une catégorie
de Harder-Narasimhan. On désigne par F' : Vec(C) — Vecyk le foncteur qui envoie un O¢-
module localement libre E en sa fibre générique Ey . On rappelle que dans le sous-paragraphe
4.3.1, on a démontré que le foncteur F induit un foncteur des catégories de filtrations (de
longueur finie) F : Fil}(Vec(C)) — Fil}(Veck). De plus, pour tout Oc-module localement

libre de rang fini F, le composé du foncteur de Harder-Narasimhan et du foncteur F donne une
filtration sur EFx dont le polygone associé coincide avec le polygone de Harder-Narasimhan de
E. Dans toute la suite, si ' est un Oc-module localement libre de rang fini, on suppose que
Ex soit muni de la filtration F(HN(E)).
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Proposition 6.2.1 Soit f : Z>9 — R>¢ la fonction constante qui envoie tout n € Z>( en
a(C) + 1. Soit B =@,,~g Pn une Oc-algébre graduée quasi-cohérente. On suppose que pour
tout entier n > 0, B, soit un Oc-module localement libre de rang fini. Alors B = By est une
K-algebre graduée f-quasi-filtrée.

Démonstration. On désigne par F les filtrations de Harder-Narasimahan sur les 4%,,. Comme
2B est une O¢-algebre, pour tout entier r > 2 et tout (n;)1<i<r € Z%, on a un homomorphisme
pde B, @ Q@ RBy, vers Byn,ou N =n1+---+n,. Si (ti)lgigr_est une famille de nombres
réels, 'homomorphisme ¢ induit par restriction un homomorphisme ¢ de Fy, 8, @- - -QF, B,
vers #n. Par définition de la filtration de Harder-Narasimhan on obtient que si les F, %,
sont non-nuls, on a fmin (Ft, Bn,;) > t; pour tout i. Compte tenu de la proposition 1.3.22, on a

fmin(Fey By @ - @ Fy, Bp,) Z t1 + -+ tp — (r = 1)(a(C) + 1).

D’apres la proposition 4.3.19, ¥ est compatible aux filtrations de Harder-Narasimhan, donc
b se factorise par Fy, 4.1, —(r—1)(a(C)+1)ZBN- Par conséquent, B est une K-algebre graduée
quasi-filtrée. O

Théoréme 6.2.2 Soit B = P,,~, Bn une Oc-algébre graduée quasi-cohérente et de type fini.
On suppose vérifiées les conditions suivantes :

i) pour tout entier n, B, est un Oc-module localement libre de rang fini;
i) il existe une constante C > 0 telle que pimax(Br) < Cn pour tout entier n > 1.
i11) By est un anneau intégre et By, est non-nul pour n suffisamment grand ;

Pour tout entier n > 1, on désigne par P, le polygone de Harder-Narasimhan de $B,,. Alors la
suite (Pp)n>1 converge uniformément sur [0, 1].

Démonstration. Soit f la fonction constante sur Z>( avec valeur a(C) + 1. D’apres la propo-
sition 6.2.1, on obtient que Ax est une K-algebre graduée quasi-filtrée. Le théoreme résulte
donc du corollaire 6.1.25. a

Corollaire 6.2.3 Soientw : X — C un morphisme projectif et surjectif d’une variété algébrique
X vers C et L un Ox-module inversible tel que Lg soit ample. Pour tout entier n > 1 soit P,
le polygone de Harder-Narasimhan de w.(L®™). Alors la suite de polygones (Pp)p>1 converge
uniformément.

6.2.2 Cas arithmétique
Raisonnement a travers une algebre graduée quasi-filtrée

Soit K un corps de nombre, (@n)nzo une collection de fibrés vectoriels hermitiens non-nuls
sur Spec Ok . On suppose que B = P, ~, Bn, i soit muni d'une structure d’algebre commuta-
tive Z>o-graduée sur K. Pour tout n € Z>( on désigne par F la filtration de Harder-Narasimhan
de %,,. Cette filtration induit une filtration sur B,, := %, k, notée encore F. Pour tout élément
n = (n;)1<i<r € N” on a un homomorphisme ¢, de By, ® --- ® B, vers B‘n‘ défini par la
structure d’algebre. Si (s;)1<i<r est un élément dans R", on a

Fmin(Bny s @+ ® @nr,sr) 2 Z ﬁmin(@m,si) - Z log(rg(%p.,,s:))
i=1 =1

> ZT: (Sz - 10g(rg(=@ni)))'
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Si E est un sous-fibré vectoriel hermitien de Q\nl tel que E'x coincide avec I'image de B, 5, ®
©+® By, s, dans By, d’apres I'inégalité de pentes, on a

ﬁmin(E) > ﬁmin(@nl,sl Q- %/’17‘757‘) - h(sal’l)

> Z( ~10g(1(#,.)) ) = hln).

On suppose que ¢ : Z>o — R>q soit une fonction telle que h(pn) < g(n1) + -+ + g(ny).
Pour tout entier n > 1 soit f(n) = g(n) + log(rg(%,)). Alors B est une K-algebre graduée
f-quasi-filtrée.

Théoreme 6.2.4 On prend les notations comme ci-dessus. Pour tout entier n > 0 on désigne
par P, le polygone de Harder-Narasimhan de %,,. On suppose que lirf f(n)/n =20 et que la
n—-—+0oo

suite (ﬁmax(@n)/n)nzl soit bornée. Si B est une K-algébre intégre de type fini et si B, # 0
pour n suffisamment grand, alors la suite de fonctions (P,/n)n,>1 converge uniformément.

Démonstration. D’apres la proposition 4.3.40, P, s’identifie au polygone associé a ’espace
filtré B,,. Le théoreme résulte donc du théoréeme 6.1.20. O

Corollaire 6.2.5 Soient w: 2" — Spec Ok un schéma de type fini et plat sur Spec O tel que
Zx soit propre, lisse sur Spec K et équidimensionnelle de dimension d. On fixe une mesure de
probabilité sur 2 (C). Soit £ un fibré inversible hermitien sur 2 tel que L soit ample. Pour
tout entier D > 0 soient Ep le O -module projectif m.(£%P), muni de la métrique L? et Pp
le polygone de Harder-Narasimhan de Ep. Alors la suite de polygones (Pp/D)p>1 converge
uniformément vers une fonction concave sur [0,1].

Démonstration. D’apres le corollaire 1.7.20, on a pour tout n = (n;)1<i<r € Z%,
h(en) < g(n1) +-- -+ g(ny),
ou g(n) =log C + dlogn + log(rg(Ey)). Si on note
f(n) = g(n) +log(rg(En)) = log C + dlogn + 2log(rg(En)),

on vérifie facilement liIJIrl f(n)/n = 0 puisque rg(E,,) est polynomial par rapport a n. D’autre
n—-—1+:0oo

part, la suite (lmax (7« (§®n)) /M)n>1 est bornée (elle a méme une limite). Donc on est dans
la situation du théoréeme 6.2.4. Par conséquent, la suite de polygones (Pp/D)p>1 converge
uniformément vers une fonction concave sur [0, 1]. a

Corollaire 6.2.6 Avec les notations du corollaire 6.2.5, la suite
—®D

(ﬁ(m(g )))D>1

admet une limite.
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Remarque 6.2.7 Le corollaire 6.2.6 est une version inexplicite du théoréme de Hilbert-Samuel
arithmétique dont la version explicite a été démontrée, sous diverses hypotheses par Gillet-Soulé
[38], Abbes-Bouche [1], Zhang [91], Randriambololona [79] et par Rumely-Lau-Varley [82] dans
un cadre plus général. La méthode de Rumely-Lau-Varley fait appel a une base particuliere
de l’algebre graduée considérée qui est similaire a la méthode utilisée dans cette these. Il n’est
pas exclu qu'une version rafinée de leur méthode peut aussi conduire a un théoréme général,
sur la convergence des polygones de Harder-Narasimhan.

Variante pseudo-filtrée

Pour tout (m,n) € N? on désigne par . : Bm ® By, — Bptn 'homomorphisme cano-
nique. Si s et ¢ sont deux nombres réels, (m,n) € N2, d’apres [14], on a

I _ - e 1 log |A
Mmin(%m,s & %n,t) 2 ,Ufmin('@m,s) + ﬂlmin(%n,t) - 5 1Og(rg('@m,s) rg(f@n,t)) - 2[[(|(I§]|
> — -1 — -1 — oIk

Si E est un sous-fibré vectoriel hermitien de @mﬂl tel que Ex coincide avec I'image de By, s ®
B,, + dans By, 1, d’apres 'inégalité de pentes, on a
ﬁmin(E) Z ﬁmin(@m,s ® @n,t) - h(SDm,n)
_ 10g ‘AK‘ _
20K : Q]

On suppose que g : Zso — Rx>q soit une fonction telle que h(py, n) < g(m) + g(n). Pour tout
entier n > 1 soit

> 541 - 3 log(re(#n)) — 5 log(re( ) Womn).

log |Ak|

() = gln) + 5 oB(ra(,)) + T

Alors B est une K-algebre graduée f-pseudo-filtrée.

Théoréme 6.2.8 Pour tout entiern > 0 on désigne par P, le polygone de Harder-Narasimhan
de HB,,. On suppose que Y ., f(2%)/2% < +o00. Si B est une K-algebre intégre de type fini et
si By, # 0 pour n suffisamment grand, alors la suite (P,),>1 converge uniformément.

6.3 Convergence des polygones d’un module bigradué

On présente dans ce paragraphe un calcul explicite de la limite des polygones lorsque
I’algégre bigraduée associée a l'algebre graduée quasi-filtrée est de type fini. La méthode que
Pon utilisera dans ce paragraphe est inspirée par un travail de Faltings et Wiistholz [30].

6.3.1 Algebres bigraduées et module bigradués

Dans ce sous-paragraphe A désigne un anneau commutatif et unifere. Les références sont
[16] chap. IT §11 et [18] chap. VIII §4.

Définition 6.3.1 On appelle A-algébre bigraduée toute A-algebre commutative N2-graduée.
Si B est une A-algebre bigraduée, on appelle B-module bigradué tout B-module M muni d’une
Z2-graduation en A-modules tel que, pour tout (n,d) € N? et tout (n/,d") € Z?, on ait

Bn,dMn’,d’ - Mn+n’,d+d’;
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on appelle sous-B-module homogéne de M tout sous B-module M’ de M tel que

M = @ M' N M, 4;
(n,d)ez?

M’ est donc canoniquement muni d’une structure de B-module gradué. En particulier, si B
est une A-algebre bigraduée, alors B est canoniquement munie d’une structure de B-module
bigradué. Les sous-B-modules homogenes de B sont appelés des idéauxr homogénes de B.

Si B est une A-algebre bigraduée et M est un B-module bigradué, pour tout (n,d) € Z2,
on désigne par M (n,d) le B-module bigradué tel que, pour tout (n’,d’') € Z?2, on ait

M(TL, d)n’,d’ = Mn+n/,d+d/-

Remarque 6.3.2 Si B est une A-algebre bigraduée, alors

B, = @ By.a

n>0,d>0

est un idéal homogene.

Exemple 6.3.3 Soit f une application de {1,--- ,n} vers N?. L’anneau de polynomes A[T}, - - ,T},]
est canoniquement muni d’une N2-graduation telle que 7T} soit de bidegré f(i) et qui est com-
patible avec la structure d’anneaux. On obtient donc une A-algebre bigraduée, notée A[f].

Remarque 6.3.4 Si B est une A-algebre bigraduée de type fini, alors B est engendrée par un
nombre fini d’éléments homogenes x1, - - - , Z,,. On suppose que z; soit de bidegré (n;,d;). Soit
f:{1,--- ,m} — N? la fonction qui envoie i en (n;, d;). Alors ’homomorphisme surjectif de A-
algebres de A[f] = A[Ty,--- ,Ty,] vers B qui envoie T; en x; est compatible aux N2-graduations.
C’est donc un homomorphisme d’algebres bigraduées. Dans ce cas-1a, tout B-module bigradué
M peut étre considéré comme un A[f]-module bigradué, qui est de type fini si M est un
B-module de type fini.

Définition 6.3.5 Soient f = (f1, f2) une application de {1,---,m} vers N? et M un A[f]-
module bigradué de type fini dont toutes les composantes homogenes sont des A-modules de
longueur finie. On appelle série de Poincaré de M 1’élément

Py € Z[X,Y]IX LYY

défini par la formule

Py = Y long,(Ma) X"V
(n,d)ez?

On note

Qm = Py H(1 _ xh@yR0),

i=1
Proposition 6.3.6 Avec les notations de la définition 6.3.5, on a

Qum € Z[X,Y, X LY.
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Démonstration. Quitte & quotienter A par anns (M) on se ramene au cas out anng (M) = 0.
Comme M est un A[f]-module de type fini, il existe des entiers a < b tels que M soit engendré

comme A[f]-module par
M = @ M, 4.

(n,d)€la,b]?2NZ?

Comme M’ est un A-module de longueur finie, et comme ann4(M’) = anna (M) = 0, Panneau
A est artinien, donc est noethérien.

On raisonne par récurrence en m. Si m = 0, alors A[f] = A. Comme M est un A-module de
type fini, on a Py € Z[X,Y, X!, Y ~1]. Supposons que la proposition ait été démontrée pour
m — 1. Soit f’ la restriction de f & {1,--- ,m — 1}. On note (n,,,d,) = f(m). L’application

T : M(—npy,, —dy) — M
est un homomorphisme de A[f]-modules bigradués. Soit N son noyau (vu comme sous-A[f]-
module bigradué de M). On a une suite exacte
0 ——> N(—1nm, —dm) —> M (=1, —dp) —> M —> M /T, M —0 .
Par conséquent, on a
Py — X"Y % Py = Payyryon — XY Py

Comme M/T,,M et N sont des A[f'] = A[f]/(T;n)-modules de type fini, d’aprés 'hypothese
de récurrence, on a

Qum = Quyr,m — XY Qn € ZIX, Y, X1 Y.

Remarque 6.3.7 Soient f = (f1, f2) : {1,---,m} — N? une application telle que f; = 1 et
M un A[f]-module bigradué de type fini dont les composantes homogenes sont des A-modules
de longueur finie. L’algebre A[f], munie de la premieére graduation, est 'algebre de polynémes
a m variables usuellement graduée. On peut également considérer la premiére graduation de
M pour laquelle la n®™¢ composante homogene de M est

P M.
deZ

Cette composante homogene est un A-module de longueur finie puisqu’il n’existe qu'un nombre
fini d’entiers d tels que M, 4 # 0. Avec cette graduation, M est un module gradué de type fini
sur algebre de polynémes A[Th, - ,T,,] (munie de la graduation usuelle). Si on désigne par
H)yy la série de Poincaré associée & M (pour la premieére graduation) on a

Hy(X)=Py(X,1).

La théorie classique des séries de Poincaré affirme qu’il existe un entier m > r > 0 tel que
H(X) s'écrive sous la forme

Hy(X) =a (X)(1 = X)" 4+ a1 (X)(1 - X)"" 4 4 ag(X),

olt ag, -+ ,a, sont des éléments dans Z[X, X 1], a, est & coefficients positifs et il est non-nul
lorsque M est non-nul. D’autre part, les valeurs de r et de a,(1) ne dependent pas du choix
de (ag, -+ ,a,). Si M # 0, on appelle dimension de M la valeur de r, notée dim M. On note

¢(M) = a-(1). Enfin, on note par convention dim0 = —o0, ¢(0) = 0.
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Théoréme 6.3.8 Avec les notations de la remarque 6.3.7, la série Py s’écrit sous la forme

h
Pux.Y)=Y Y L]0 - xy=0)

r=0acC{l,-,m} i€a
#Ha=r

ot

1) I, € ZIX,Y, X1, Y1),

2) si #a = h, I, est a coefficients positifs,

3) si M #0, il existe au moins un o C {1,--- ,m} de cardinal h tel que I, # 0.

Remarque 6.3.9 Avec les notations du théoréme 6.3.8, on a

h
Hy(X)=) | > L&X1|0-X)"
r=0 \ aC{1,---,m}
#Ha=r
Par conséquent, si M est non-nul, alors dim M = h et
cM)= Y I.(11).
ac{l,-,m}

#a=h

Pour simplifier la démonstration du théoreme 6.3.8, on introduit la notation suivante :
Si M est un A[f]-module bigradué satisfaisant & ’assertion du théoréme 6.3.8, on dit que
M vérifie la condition P, noté P(M). L’assertion du théoreéme 6.3.8 devient alors :

Pour tout A[f]-module M, on a P(M).

Définition 6.3.10 Pour tout entier m > 0, soit ©,,, ’ensemble
{(G,7) €Z10<i<m, j>0}U{(~00,0)}.
On le munit de la relation lexicographique “<” comme ci-dessous :
(i,7) < (', 5') si et seulement si i <4’ ousii=i, j<j.

On vérifie facilement que c’est une relation d’ordre sur ©,,, et que I’ensemble ©,,, est totalement
ordonné pour cette relation. On utilisera 'expression “(i,7) < (i’, j')” pour désigner la condition

(i,4) < (&', 5") mais (i,j) # (', ")

Lemme 6.3.11 Soit
0 M’ M M 0

une suite exacte courte de A[f]-modules bigradués. Si pour tout (n,d) € Z2, M, et M) ; sont
des A-modules de longueur finie, alors il en est de méme de M. De plus, on a

1) dim M = max(dim M’,dim M"),
2)
(M) + (M), dim M’ = dim M",
(M) =< (M), dim M’ > dim M",
(M), dim M" > dim M’.
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3) P(M') et P(M") = P(M).

Démonstration. En effet, on a Pyy = Pyy + Py et Hyy = Hpypr + Hppo. Par définition on sait
que 1) et 2) sont vrais. Enfin, 3) est une conséquence du 1) et du fait que Pyy = Ppyr+Pypyr. O

Démonstration du théoréme 6.3.8. D’apres le méme raisonnement que celle de la démonstration
de la proposition 6.3.6, on peut supposer que A soit un anneau artinien. On raisonne par
récurrence en m. Montrons d’abord que le théoreme est vrai pour le cas ou dim M < 0. Si M
est de dimension < 0, alors la série de Poincaré de M, i.e., Hp(X) = Pap(X, 1) est un élément
de Z|X, XY, et Py € Z[X,Y, X1, Y~1]. Donc on a P(M). Comme dim M < m, le théoréme
est vrai lorsque m = 0. Supposons que le théoréme soit vrai pour les modules bigradués sur les
A-algebres de polynémes & au plus m—1 variables (m > 1). Soit f = (f1, f2) : {1,--- ,m} — N2
une application telle que f; = 1 et soit M un A[f] = A[Ty, -, T;,]-module bigradué de type
fini tel que M, 4) soit de longueur finie sur A pour tout (n, d) € Z2. On suppose que fo(m) = d.
On commence un autre procédé de récurrence en (dim M, ¢(M)). On a déja démontré P(M)
pour dim M < 0. Supposons que l'on a prouvé P(M) pour (dim M, c(M)) < (r,s),ou 0 < r <
m, s > 0. Dans la suite, on démontre P(M) pour le cas ou (dim M, ¢(M)) = (r, s). On considere
I’homothétie
T : M(=1,—d) — M,

qui est un homomorphisme de A[f]-modules bigradués. On désigne par f’ la restriction de f
a{1,---,m — 1}. Soit N; le noyau de T}, (vu comme un sous-A[f]-module bigradué). C’est
un A[f’]-module bigradué de type fini. D’aprés ’hypothese de récurrence on a P(Ny). Soit
M; = M/N;. D’apres le lemme 6.3.11 3), pour démontrer P(M), il suffit de démontrer P(M7).
Si dim Ny = dim N, alors ou bien dim M; < dim M, ou bien dim M; = dim M et

(M) = c(M) — ¢(N1) < c¢(M).

Donc on a toujours (dim M, c(M;)) < (dim M, c(M)). D’apres 'hypotheése de récurrence on
a P(My). Sinon on a dim Ny < dim N et (dim My, ¢(M;)) = (dim M, ¢(M)). Si P(M) n’était
pas vrai, en itérant le procédé ci-dessus on obtiendrait une suite croissante de sous-modules
homogenes
N1CN2C"‘NjCNj+1C"' (615)
de M telle que (on définit My = M)
i) N; = Ker Ty,
ii) dim N; < dim M,
ili) M; := M/Nj ne satisfait pas & la condition PP, et
(dim Mj, ¢(M;)) = (dim M, ¢(M)).
Comme A[f] est un anneau noethérien, la suite (6.15) est stationnaire. Autrement dit, il existe

j € N tel que M; = M;;. Comme M;,; s’identifie canoniquement & l'image de M; par
I’homothétie T,,, on a la suite exacte

0 — M;(—1, —d) —"> M; —= M; /Ty, M; —> 0

On note N’ = M, /T,,M;. C’est en fait un A[f’]-module de type fini. D’aprés ’hypothese de
récurrence on a P(N’). Enfin, comme

(1 - XY Py, (X,Y) = Py (X,Y),
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on a P(Mj). Cela est absurde. Donc on a forcément P(M).

Définition 6.3.12 Soit P une série formelle dans Z[X,Y][X 1, Y 1] & coefficients positifs.
Alors P s’écrit sous la forme

PX,Y)= Y  anaP)X"Y"
(n,d)€Z?

On note pour tout n € N

Sp(P) = Zan,d(P)a

dez
et A, p la mesure borélienne sur R définie par

o amd(P)

)\n,P = d/n-
dez Sn(P)

Si S, (P) =0, alors A, p est par convention la mesure nulle.

Remarque 6.3.13 On garde les notations du théoreme 6.3.8 en supposant que A soit un
corps. Si on munit pour tout entier n ’espace vectoriel

Mn,o = @ Mn,d
deZ

de la R-filtration F définie par

kon,o = @Mn,d7
d>\

alors la mesure \,, p s’identifie & T'x pupyz,, ,

Proposition 6.3.14 Si P est une série dans Z[X,Y] de la forme

m
P(Xv Y) = H(l - XYdi)717
i=1
alors

1) les mesures de Radon X\, p convergent vaguement vers une mesure de Radon Ap lorsque
n — +00,

2) la suite de fonctions

<Fn,P 11— / ]1]—oo,w]d)‘n,P)
R n>1

converge simplement vers

Fpix?—>1—/ﬂ]_oo7m]d)\]3.
R
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Démonstration. 1) On a

m

PxY)=]]| > x"y

i=1 \n>0

ol B SR EEE
(n,d)ENXZ (w1, U ) EN™

UL+ F Uy, =n,
urdi+-FUmdm=d

=1+ ) 3 1| xmye,
(n,d)€Z2 (p1,eee ,;Lm)e%Nm

n>0 p1ttpm =1,
prdi+Fpmdm=d/n

S, (P) = > 1.

(1, s ) EZN™
it pm=1

D’autre part,

Soient A,, le simplexe

Am:{(ﬂl’7Mm)€RT|/‘L1++Nm:1}7

¢ : A,, — R Papplication qui envoie (p1,--- ,pm) en p1dy + -+ + pimdy,. Pour tout entier
n > 0 soit 1, p la mesure sur A, définie par

1
Tn, P = Z Sn(P) 6/1«'

REINTNAL,

On observe que A, p est I'image directe de n, p par ¢. Par conséquent, A, p est a support
dans ¢(A,;). Donc pour toute fonction continue f : R — R, f est intégrable pour la mesure
An,p. D’apres la formule du changement de variables, on a

/fd)\n,P =/ fodn, p
R A

qui est la ni®™° somme de Riemann de la fonction f o ¢ : A,, — R. Donc la suite

/ fd)\n,P
R

/ fwdn:/fd@m,
A R

oul 1 est la mesure de Lebesgue sur A,,. On en déduit alors que les mesure A, p converge
vaguement vers la mesure Ap = @,1.
2) L’application ¢ peut étre prolongée & une application affine ® de

converge vers

(s bn) €R™ [y o pn = 1)



190 Polygones de Harder-Narasimhan asymptotiques

vers R en posant simplement

D(p1, s pm) = prady + - i

Sidi =dy =---=d,, =d,alors P(X,Y) = (1 — XY™™, Par conséquent, pour tout n > 1,
An,p = Ap = d4q. L’assertion est donc évidente. Sinon I'image de ® est 'ensemble R tout entier.
Ceci étant, pour tout point = € R, p~1(z) (et ®~1(z)) est un sous-ensemble de mesure nulle
de A,, pour la mesure de Lebesgue. Par conséquent, 'ensemble ponctuel {z} est négligeable
pour la mesure Ap. D’aprés [15] chap. IV §5, n°12 Proposition 22, comme z est le seul point
de discontinuité de la fonction 1;_, ., on obtient que

la suite (/ ll]oo’w]d/\n,p> converge vers /ﬂ],oo’w]d/\p.
R n>1 R

Corollaire 6.3.15 Si Q est une série non-nulle dans Z|X,Y, X =1, Y =] a coefficients positifs,
et si P € Z[X,Y][X71, Y~ est de la forme

P(X,Y) = [0 - XY T'Q(X,Y),
i=1
alors

1) les mesures de Radon M\, p convergent vaguement vers une mesure de Radon \p lorsque
n — 400,

2) on définit des fonctions

(Fn,P 11— / H]oo,a:]d)\n,P> )
R n>1

Fp:x+—1-— / Iy ,z)dA P,
R

i) sidi =--- =d, = d, alors pour tout x # d/n, la suite (F,, p(z)),>1 converge vers
Fp(z),

it) si les d; me sont pas identiques, alors la suite de fonctions (F, p)n>1 converge simple-
ment vers Fp.

De plus, si on désigne par P’ la série

PI(XY) =[] -xvy)~,
i=1

alors on a A\p = Ap, et donc Fp = Fp:.
Démonstration. 1) Supposons que @ soit de la forme

f s
Q(X7 Y) = Z Z cn,anYda

n=e d=r
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ol ¢4 > 0. Comme P = P’Q, on obtient que

f s
amd(P) = Z Z Cn/,d'An—n',d—d’ (Pl)7

n'=ed'=r

et
f s
P) = Zan,d(P) = Z Z Z Cn/,d' n—n' ,d—d’ (P/)
dez d€Zn'=ed'=r
f s f s
=> DD ewvatnwaaP)= D D cwaSu—w(P).
n’=ed’'=r deR n'=e d' —=r
Si on note
Z Cn,d = Z Cn,d
deZ
alors on a

f
P) = Z Chr S (P).

n’'=e

Si g : R — R est une fonction continue a support compact, alors

_ an,d(P)
/R gdAn,P—dEZ Sy )

Z Z ch d'@n—ns a—a (P")g(d/n).

dEZ n'=ed' =r

Notons que

rd—ar (P’ )9<d_d/,>

n—mnm

n'=ed'=r d€Z

’d/ n—n'’ P,)/gd)\nfn’,P’
R

n’:e d'=r

n—n’ )/gd)\nfn’,P’
R

n’*e

converge vers fR gdApr puisque A, ps converge vaguement vers Ap: lorsque n — oo. Enfin, la
fonction g est uniformément continue sur R. Pour tout nombre § > 0, il existe un nombre € > 0
de telle sorte que pour tous z,y € R tels que | —y| < € on ait |g(z) — g(y)| < §. D’autre part,
pour tous les entiers d, n tels que*

d] > wasx |d;](jn] + max{lel, | £1}) + max{Jr], |s]}

4Comme
m

P =]]a-xyd)-!
i=1
on a an,q(P") =0si|d| > |n] max |d;].
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on a an—n/ d—a(P') = 0 pour tout n’ € {e,e+1,---,f} et tout d' € {r,r +1,---,s}. Par

conséquent, pour tous les entiers n > max{le|,|f|}, d € Z, n’ € {e,e+1,--- fL et d €
{r,r+1,---,s} tels que an—n’ g—a(P’) # 0, on a forcément

d d—d| |dn—dn

n n-—n'| |nn-—n')

< max{]r], |s[} max |di| (n + max{[e|, | f|}) + max{|r], |s|}

n(n —n’)

+ max{lel, [ [}

n—n'

Par conséquent, il existe un entier N > 0 tel que pour tous entiers n > N, d € Z, n' €
{e,e+1,---  ftetd e{r,r+1,---,s}, on aou bien ay_pn 4—q(P') = 0, ou bien

d d-—d

n n—n

Donc on a

L od . (d—d
/Rgd)\n)p—m Z chnﬂd’anf’n’,d*d’(f) )g (nn/>

n'=ed =r deZ

d

< 57 32 2 S evaenwaat?)o (5) <o (45)

On en déduit la convergence vague des A, p vers Ap:.

2)Sidy = -+ =dy =d,alors \, p = 04/, donc pour tout = # d/n, 'ensemble des points
de discontinuité de 1j_ 4, i-e., {z}, est négligeable pour la mesure A, p. Donc fR 1y oo, 2]dAn, P
converge vers fR 1y_,2)dAn, p. Siles d; ne sont pas identiques, alors tout sous-ensemble discret
de R est négligeable pour la mesure Ap, donc la suite de fonction (F, p)n>1 converge simple-
ment vers la fonction Fp. O

Définition 6.3.16 Avec les notations du corollaire 6.3.15, on pergoit que la mesure limite
Ap ne dépend que du vecteur (di,---,d,) € N™ (ou méme de la classe d’équivalence de
(di,--- ,dm) dans N™/&,,). Dans toute la suite, on désigne par A, ... q,,) cette mesure. En
fait, c’est une mesure de probabilité lorsque m > 0. Pour m = 0, Ay est la mesure nulle.

Le théoreme suivant est une conséquence immédiate du corollaire 6.3.15.

Théoréme 6.3.17 Soient (dy,--- ,dy,) € ZT et

h
PX,Y)=3" >  L&Y)[[a-xy4

r=0 acC{1,---,m} i€a
card a=r

une série dans Z[X,Y][X "L, Y ] ou
a) P est & coefficients positifs,
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b) I, € ZIX,Y, X1, Y1,

¢) pour tout « C {1,--- ,m} de cardinal h, I, est a coefficients positifs,
d) il existe au moins un o C {1,--- ,m} de cardinal h tel que I, # 0.
Alors,

1) les mesures de Radon A, p converge vaguement vers une mesure de Radon Ap lorsque
n — +00,

2) il existe un sous-ensemble fini Q@ de R tel que la suite de fonctions

(Fmp x— 1 — / ]l]oo’x]d)\n’p)
R n>1

converge ponctuellement sur R\ Q vers la fonction

Fp rrx— 1 — / ﬂ]_m7x]dAp.
R

De plus, si pour tout o = {iy < --- < ip} on note do = (d;,,- -+ ,d;,), alors la mesure limite
Ap est égale a
I,(1,1
> =
ac{l,,m}
card a=h
ot
S= > IL(1,1).
aC{l,,m}
card a=h

Donc Ap est une mesure de probabilité lorsque h > 0. Si h = 0, alors Ap est la mesure nulle.

6.3.2 Convergence des polygones

Soient A un anneau. On désigne par C la catégorie des A-modules Z-gradués qui sont de
longueur fini sur A et par £ la classe des suites exactes de A-modules Z-gradués dans C. Le
couple (C, ) est une sous-catégorie exacte de la catégorie des A-modules gradués. On a deux
homomorphismes de K(C) vers Z :

1) ’homomorphisme long qui envoie [M] vers la longueur de M sur A;

2) ’homomorphisme deg qui envoie [M] vers

deg(M) := Z nlong(M,,).
nez

Si M est un A-module non-nul dans C, alors la longueur de M sur A est non-nulle. On désigne
par pu(M) le quotient deg(M)/long(M), appelé la pente de M. Evidemment un élément M
dans C est semi-stable pour la fonction p si et seulement s’il existe n tel que M = M,. On
vérifie donc que (C, &, long, deg) est en fait une catégorie de Harder-Narasimhan. Si M est un
A-module dans C, la filtration de Harder-Narasimhan est simplement donnée par la formule

FYNM = P M,..
n>A
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Si M est non-nul, alors la mesure de probabilité associée est

Les résultats que 1'on a obtenus dans le sous-paragraphe, notamment le théoreme 6.3.8 et le
théoreme 6.3.17, montrent aussitot le théoreme suivant :

Théoréme 6.3.18 Soient f : {1,--- ,m} — N? une application telle que fi = 1 et M un
A[f]-module bigradué dont les composantes homogénes sont des A-modules de longueur finie.
St pour tout entier n > 1 on désigne par v, la mesure de Harder-Narasimhan du A-module
gradué

Mn,o = @Mn,d

d>1

alors la suite de mesures de Radon T1v, converge vaguement vers une mesure de Randon v
. n . .
sur R. Si de plus My« est non-nul pour n suffisamment grand, la mesure limite v est une
mesure de probabilité, et les polygones associés auzx T1v, convergent uniformément vers une
n

courbe concave définie sur [0,1].

Remarque 6.3.19 Soient K un corps et B une K-algebre graduée et N-filtrée (c’est-a-dire
que le lieu de saut de la filtration est contenu dans N) qui est de type fini sur K et engendrée
comme K-algebre par B;. On peut fabriquer une K-algebre bigraduée B en posant

Bn.a = FaBn/Fai1Bn.

On remarque que En,- et B, ont le méme polygone de Harder-Narasimhan. Par conséquent,
si B est une algebre de type fini sur B et engendrée par EL., alors le théoreme précédent
montre que les polygones de Harder-Narasimhan normalisés des B,, convergent uniformément.
Mais cette condition n’est pas vraie en général, on peut par exemple considérer I'algebre de
polynémes B = K[X] munie de la graduation usuelle et la filtration telle que A(X™) =n — 1
pour tout n > 1. Alors B est une algebre graduée filtrée puisque

AX"™MY =n+m—1>n—14+m—1=X\X")+AX™).

Par ailleurs, I’algebre bigraduée B s’identifie & lalgebre K[T1,--+ ,Ty,-- -], ou le bidegré de T,
est (n,n — 1), modulo I'idéal homogene engendré par les éléments de la forme T,,T,,. Ce n’est
pas une algebre de type fini sur K.

6.3.3 Un calcul de la limite des polygones de Harder-Narasimhan

Dans ce sous-paragraphe, On désigne par k un corps, et par C une courbe algébrique lisse
sur k. Soit K le corps des fonctions rationnelles sur C. Soit (E;)1<i<m une famille finie de
Oc-modules localement libres de rang fini semi-stables. On suppose de plus que pour toute
famille (n;)1<i<m d’entiers positifs, le O¢-module

S"Ei®---8"E,,

soit semi-stable. Cette condition est satisfaite notamment si I'une des conditions suivantes est
vérifiée :

1) les O¢-modules FEy, - - , E,, sont tous de rang 1;
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2) C est un espace projectif P! ;
3) C est une courbe elliptique sur & (cf. [5]);
4) k est un corps de caractéristique 0.

Soit E le Oc-module somme directe £ = E1 & -+ ® E,,. Soit £ la O¢-algebre graduée
I’algebre symétrique de E. Pour tout entier n > 1, on a

n!

(S2 0 e e o
B, =S"E = @ (SdlE1®"'®Sdem) a1 dm
(di)1<i<m€N™
di++dm=n
On désigne par B l'algebre graduée sur K telle que B, = %, k. Pour tout entier 1 <i < m

on désigne par r; le rang de E; et par \; sa pente, et on prend une base u; = (u;;)1<i<r; de
Eig.Onnoteu=u lI---lu,, et r=ry+---+ry lerang de E. L’algébre B s’identifie donc
a lalgebre des polynomes K[u]. Si a: u — R est une application, on désigne par || la somme

Z 21 a(uij).
i=1 j=1

Pour tout entier n > 1 on désigne par i, la mesure de Harder-Narasimhan de 4,, et on note
Vp =T1 iy
On a

5 nl 1g(SUE; ® - ® S E,,)

0
dyl---dy,) rg(S"E) didittdmAm

Hn =
(di)1<i<m€N™
di+-+dm=n

= ¥ e
e rg(SPE) T M Byl o).
|a]=n

Par conséquent,
1

Vn = Z rg(S"E) 52?:1 Ai 3251 Bluig).
B:u—>%N
1Bl=1
On désigne par A le simplexe de dimension r — 1 dans R" (considéré comme l'espace des
fonctions de u dans R) défini par la relation

A:={z:u—Ryo||z| =1}

et par ® : A — R l'application qui envoie (z : u — R) € R” en

m T4

i=1  j=1

C’est une application continue. Pour tout entier n > 1 soit A le sous-ensemble de A des
fonctions & valeurs dans n~!N. Alors v, est I'image directe par ®|5 ) de la mesure équiprobable
wy, sur A Par abus de langage on utilise encore I’expression w,, pour désigner I'image directe
de w,, par Papplication d’inclusion de A dans A. On a alors v, = D, (wy,). Comme la suite
de mesures (w,)n>1 converge vaguement vers la mesure uniforme sur A, la limite vague v de
la suite de mesures (v,,)n>1 existe et est égale & I'image directe de la mesure uniforme sur A
par application ®. Ainsi la limite uniforme des polygones associés aux v, existe et est égale
au “polygone” (c’est en fait une courbe concave) associé a la mesure limite v.
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Exemple 6.3.20 On suppose que E soit la somme directe de deux faisceaux inversibles L
et Ly. On note Ay = deg(Ly) et Ay = deg(L2) et on suppose que \; < Ao. Dans ce cas-la,
A={(z,1—2)|0< 2 <1} C R? est paramétré par [0,1]. L’application ® : A — R envoie
(,1—x) en Mz + Ay(1 — ). Par conséquent, la mesure limite v est la mesure équiprobable
sur [A, A2]. Soit f la fonction définie par f(t) = E”[l ;4] Alors on a

f@) = 1 ! " (00 =) = 0 —2),).

La quasi-inverse de f est donc

FH() = Mt + da(1 —1).
Enfin, la limite des polygones de Harder-Narasimhan (normalisés) des S™F est donnée par la
courbe quadratique

Ao —
Aol — 27>\1x2.
2
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